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Prawa autorskie i prawa wgasnoSci

Niniejszy dokument oraz jego zawar tNN\VAUBGmbHanowi N
ich powielanie | ub kopiNVW8®Gmbé jest zabronioner a ¥ n e j zgody

Naruszenie tegowarunkubii d zi e pod| e g a fekompensaty. Nz k o wi

WaUna uwaga

Niniejsza instrukcja moUe byl kopiowana |l ub tgun
wygNcznie za wyr aWNWVNSGmbH.semnN zgodN

TJgumacezeni

Gdy urzNdzeni e j est sprzedawaterenie d o kraju pogo
Europejskiego Obszaru Gospodarczego (EOG), nal eU
obsguagi przetgumaczyl na jhzyk kraju, w kt-ry

uUywane

przypadku niejasnoSctiu,prnpseltzegpilyma o2 @wdNgo t ek s
e Sl sprawdzil w instrukcij.i oryginal nej (w jnzy
i o wyjaSnienie do producenta

(n'-*é
-_— =

Prawa autorskie

tadna czinSlI niniejszej publikacji nie moUe byl p
sprzedawana lub ujawniania bez uzyskania zgody. Wszelkie naruszenia
tego warunku bAdN podlegal. obowi Nzkowi rekompens

Wszel kie prawa zastrzeUone

Nazwy

Stosowani e wW niniejszej instrukciji obsgugi og-1In
handl owyc h, z n ak -temu poaabaychp miey uprawnia do

uznania, iU mogN one byl swobodnie wykorzystywa
Cznsto sN to chronione znaki towarowe, nawet | eS§
takie.
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1.

| nf ormacje og-1ne

WaUna uwaga

PRZECZYTAL PRZED ZASTOSOWANI EM.
PRZECHOWYWAL W BEZPIECZNYM MI EJSCU DO WYKORZY S

Niniejsza i ntrrziekpdjyaviNiedfleng7Glpmotyczy zamierzonego
zastosowani aUmnmzMdNzdemriné aj est przeznaczone do uU
odpowiednio przeszkolone i wykwalifikowane osoby.

4 ir]stnraukecijNsiﬁ dokgadnie zapoznal przez zamor
ur zNdzeni a

Instrukcja obsgugi st anoNwuFlowZ5081 md ednazmwsfe ur z Nd

dostiipna dla uUytkownik-w. NaleUy przestrzegal
Wprzypadkus pr zedalUy przepgywomierza, naleUy niniej
nabywcy.

Opis opsPyetgwor ni ka z czujnikami znaj:duje sif w
A Ilnstrukcje techniczne czujnik-w korelacyjnych
A Instrukcje montaUOu czujnik-w korelacyjnych i o
A Opis techniczny przegrody przeciwwybuchowej iXT.

A Opis techniczny multipleksera MPX.
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I 0 ] Instrukcja obs@igi
IZ]lnivus Flow 75¢

T —— NivuFlow 750

2. Instrukcja BHP

2.1

NIEBEZPIE-
CZEGSST!

>

OSTRZE-
t ENI E

>

OSTRZE-
t ENIE

>

UWAGA

© oP
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UUOywane znaki i symbol e

Nini ej szej instrukeciji BHP nia¢eily pezpiseczedGaiwal af
i niedopuszczenia do powstanias zk - d w. mi eni u

OstrzeUenie o niebezpiecze@Estwie

Wskazuje natychmiastowe, wy s oki e ryzyko, groUNce Smierci N | ut
naralUeni a

OstrzeUeni e

Wskazuje na ewentualnez agr o demimé ar kowanym ryzyku, groUNce
kalectwem w przypadku naraUeni a

Ni ebezpiecze@®two poralUenia prNdem elektrycznym

Wskazuje na ewentual ne z a geouh@arkawanynorgzyke,ner gi i el e
groUNce Smierci N Iub kalectwem w przypadku naral

Wezwanie do zachowania ostroUnoS8Sci

Wskazuje na ewentualne zagroUenie o umiarkowanym
umi ar kowany mi obraUeni ami l ub skutkuj Ncy mi szkod:

WaUna uwaga

Oznacza sytuacje mogNce skutkowal szkodami w mie
danychwprzypadku nar aUenia. Zawiera informacje, wymac
Uwaga

Oznaczasytuacieni egr obXNad&eniami | udzi




Instrukcja BHP

2.2

©

2.3

OSTRZE-
t ENI E

>

OSTRZE-
t ENE

>

OstrzeUenia dotyczNce wyrobu

Og- Il ny symbol ostrzegawczy
Ten symbol Zwraca uwaghn uUyodowgashmiiw doa nk ani
instrukecji obsgugi . Przestr zegnaineizeb i evargnaemt y ¢ h

zachowania Srodk-w ostrzimgrScNd zva pterwak @ing cjhe @
i eksploataciji.

Przew-d ochronny

Ten symbol oznacza przew-d ochronny urzNdzeni a
Zal eUnie od sposobu podgNczenia, prNxcyzrenmNdi powi
odpowiedniego przewodu ochronnego, zgodnie z odpowiednimi przepisami i regulacjami.

Zabezpi eczenia i Srodki ostroUnoSci
Zanieczyszczeniedr obnoustrojami chorobotw-rczymi

Nal eUy pamintal, Ue ze wzwylsitdiup odeaing kna wiil w ak §
pomiarowym i na przewodach mogN gromadzi i sin- nieb
tw-rcze. NaleUy podjNi odpowiednie Srodki ost
Zakgadal odzlieUO ochronnN

Przestrzegal przepis-w BHP

Przed przystNpieniem do podgNczania urzNdzeni a
BHP. Ni eprzestrzeganie ich grozi obraUeni ami I

OSTRZE-
t ENI E

>

OSTRZE-
t ENI E

© >

Nie odgNcpadc za®Ee z
Bezwzgl ndnie zabrania sin odgdasabainélma dabaganica
Ni eprzestrzeganie tego grozi obraUeni ami ludzi

OdgNczal zasilanie

Przed piregrisdamMipdo obsgugi mampirawyc pysxyac zdjaliug iod ¢
zasilanie. Napr aw mogN dokonywal wygNcznie fachowcy.
poraUeniem prNdem elektrycznym

WaUna gawa

System mogN podgNczal i oddawygkhalfitoowane.Oyt ku wy g N
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2.4

2.5

Wy gNczenie odpowiedzial noSci

Producent =zastrzega sobie prawo do zmiany treSci
wygNczeni a lonq$%asize dizcizae Sni ej szego powicamooled enahb
w Uaden pooisNgni ity do odpomi alziel hoBs é k wen cej wee
z takich zmian.

Przy podgNczani u, uruchamiani u i eksploatacji,
uni kninci a wypadk - - w przestrzegal poni Uszych i n
prawnych danego kraju (np. przepis-w VDE w Ni emc

urzNdze® przeznaczonych do stosowania w strefie
i przepi.s-w BHP

Ze wzglAd-w bezpiecze@Est wa i zachowani a gwar an
wykraczaj Nce poza jego montaU | ub podgnderzeani e,
pracowni KNIMYSKF iub mysoby upowaUnione przez NIVUS
Producent nie ponosi odpowi edzial noSci zZ a szkody W
ni eodpowi edniego uUyci a

OdpowiedzialnoSi uUytkowni ka

WaUna uwaga

Na terenie EOG (Europejskiego Obszaru Gospodarcz
krajowe wersje dyrektywy ramowej 89/391/EWG oraz odpowiednie inne dyrektywy,
a w szczeg-| n@8BEIEWEGY r ek py Wimi ej szy mi zmi anami , do

wymaga® w dziedzinie bezpiecze@E&stwa i hi gieny uU
pr ac o wpdddzaspracy.

Nal e Uy uzyskaMe mioegjwol eni e na eksploatacji oraz p
warunk-w. Poza tym, naleUy przestrzegal wymagaG,
mi ejscowych przepis-w w zakresie

A Dbezpi e c z e (Bdzi (wraepisy 0 zapobieganiu wypadkom),

A bezpiecze®twa materiag-w i narzfidzi (urzNdzen
A utylizacijp@r avygioby,w dot y,czNce odpad- - w

A utylizacj iprnaetpeirsiya, g -dwot y,czNce odpad- w

A czyszczenia(Sr od K iNcray i utylizacja).

PodgNczanie
UOytkownicy muszN przed rozpocziiciem uUytkowani a

podgNczania i uruchamiania przestrzegano miejsco
wykonywania pogNcze@® elektrycznych)

Wymagania dla personelu

Mont aUOu, odbioru technicznego i obsgugiwania urz
spedgniaj Nce nastipuj Nce wymagani a

A Fachowcy z odpowiednim przeszkoleniem i kwalifikacjami.

A Osoby upowaUnione przez uUytkownika instalacji



Instrukcja BHP

Wykwalifikowany personel

w kontekScie niniejszej dokumentacji |l ub uwag
to osoby odpowiednio zaznajomione z podgNczani
wyrobu or az kyafikacja alpoyiétiniedo wykonywanej przez nich pracy, takie,

jak (np.):

. przeszkolenie, instruktaOU |ub uprawnienia do
uziemiania i oznaczania obwod-w elektrycznyct
odpowi ednio do norm bezpieczeE&twa techniczne
I.wykszt agceni e i i nstrukrmUb exdmpioavd 2al@s towal ot enc hn i

w zakresiwanomsguagilUyt kowani a odpowi edni ego spi
Ill. szkolenie w zakresie udzielania pierwszej pomocy

Dodatkowe instrukcje

Ni ezaloedUmiieni ej szej instrukcji obsgugi, przy pc
systemu nal eUy dodatkowo przestrzegal nastnpuj
A instrukcji technicznych czujnik-w korelacyjn
A instrukcij.i mw koteladyjoychd doppjenoviskich.

A instrukgji technicznej przegrody przeciwwybuchowej iXT (do stosowania w przestrzeniach
zagroUonych wybuchem),

A instrukecij.i technicznej multipleksera MPX (pr

walna uwaga

Niniejsza instrukcja obsgugi jest czniaSci N st an
dostiipna dla uUyt kowni lszgstkichzawarythyw nipjuwag st r zega l
w zakresie BHP.
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NIVUuS

Instrukcja obstigi
NivuFlow 750

3.

3.1

Charakterystyka wyrobu

Budowa i widok wyrobu

® 90005

X3

HHOHEEAHEEE

i

I

[

T

=N@ )=
7 et N

N

|l

i —

@

© © N o a M w DR

e i e e =
g M W N P O

16.

Ramki [/ | i st
Interfejs sieciowy (LAN)

Interfejs magistrali

wy maskuj Nce

PodgNcanemometruu | t r ad F wi(RSk88)we g o

Zasilacz

Wtyczka X227 czuj ni k

Wtyczka X317 tylko typ S1
Wtyczka X4 1 tylko typ S1

Wyczka X57T zapasowy
. Interfejs USB-A(pr z e

.Wy Swi etl acz

. Klawisz funkcyjny

. Klawisz funkcyjny

Mocowanie do szyny DIN

, M3, M9
, M3, M9
otw-r pod

syg@g) danych

. Interfejs USB-B (serwisowy)

graficzny

. Przycisk obrotowy ( pokr At g o)

ohlj it oSci owy

gni azdo

Rys. 3-1

Wi dok og-

| ny NipuFlaw76@ Nd u

strona 14
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Charakterystyka wyrobu

3.2 Czujniki wsp-gpracuj Nce

llustracja poni Uej pokazuje moUliwe do podgNcz

1. Czuj ni k pr ow tfyd POAV2HIIVRUL
2 Czujnik przepgdPoAvV200N2DIOWY t ypu
3. Czujnik przepge3u klinowy typu
4. Czujnik rurkowy typu CS2, wk r icany, z el ementem ustal aj
5. Czujnik rurkowy typu POA,wk r ficany, z el ementem ustal aj
6. Ultrad¥Twi nkowy cpp@QGL#HL1I Kk pozi omu ¢ty
7. Miniaturowy czujnik OSM-¥®pJgywu klinowy typ
8 Miniaturowy czujnik QsM¥Y¥Epgywu klinowy typ!
9. Ultrad¥wi nkowy czDSMni k pozi omu typu
10. Skrzynka elektroniczna typu EBM

Rys. 3-2 Przegl Nd czuj nieéektmniéznaskr zynk a
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Eﬁm Instrukcja obstigi
E— NivuFlow 750
3.3 Wykorzystanie zgodne z wymaganiami

strona 16

WaUna uwaga

PrzyrzNd przeznaczony jest wdgNcznie do opisanego
Dokonywanie zmian |l ub uUywanie przyrzNd-w do | ak
pisemnejzgodypr oducent a, driewaWykonzgstamieginiezgodne

Z wymaganiami.

Producent nie ponos ijakiekdiekszkogydspowadbware$S c i zZa

ni ewgaSci wym wykor zyspada ema wWChyjtek awrziykkao

Pr zepdy wstaogjanany zypu NivuFlow 750, wraz z dogNc zcaunikami, do n

przeznaczony jest do ci Nggego pomiaru przepgdgywu l ek ko I
czynni ka, w czinSciowo wypegdnionych i pegnych ke
przestrzegalinymaksydowapuszczal nych wartoSci granic

3.5. Wszelkie inne przypadki, odbi egaj Nce od tych warunk- w, kt-r
pisemnie przez NIVUSGmbHp oz ost aj N na wgas npNo soidapdoawnci zead .zui razl NdozS

Ochrona przeciwwybuchowa

WaUna uwaga

Przetwornik naleUy montowal poza plrzestrzeni ami
Dopuszczenie czujnik-w do stosowania w przestrze
czinSci N AOpisu technicznted,0 & zdig mu kz ovz &kmiree | mrcyg g

przeci wwybuchowej jest c¢czfiSci N AOpisu techniczne
Aby moUna bygo uUywal czujnik-w przepdyw w przes
nal eUy pomifndzy arecetjwoir haii emykonal przegrodn pi
iXT.

Schematy pogNcze@® znajdujN sifn w adpowiednich in
Uwaga

Podczas montaUu i odbioru technicznego, naleUy p

at e swydawych przez odpowiednie instytucje.
Wykorzystaniep r zy r MillFloww pogNczeniu z przegri¥fdN przeci w

dostosowane jest wygNczni,vzakesieoveryiikagii k- w kor el acy
system-w iskrobezpi ec EN§O78-25. zgodnie z nor mN
Wprzypadku stosowania czujnik-w innych producent

weryfikacjis y st e mu, z g o BEMB0W9-25! nor mN
Wymagane warunki techniczne dla przegrody przeciwwybuchowejiXTznaj duj N si i
w odpowiednim certyfikacie badania typu WE.




Charakterystyka wyrobu

3.4 |l dentyfikacja urzNdzeni a
Opi sy zawarte w tej instrukcji obsgugi dotyczN
stronie.tytugowej
Tabliczka znamionowa przymocowana jest z boku
A nazwa i adres producenta,
A etykieta CE,
A informacje o typie, szeregu i numer ze seryjn

A rodzaj zasilania.

W przypadku zapytaE& ofertowych i zamawi ami a
artykugu oraz anego eprzetwsreika yljyb ncgujnild, ¢ o pozwol i na
i prawidgowN realizacjn

fzinaxvas | (IR0

— Art.Nr. NF7-5S1E0A001

Im Téle 2

MO AW

Tel.: +49 (0) 7262 /91910 Ser.Nr. 0000NIF00000

100-240VAC (-15/+10%) c € E

S0/60Hz gy, P—

30VA Made |

ade in Germany

Rys. 3-3 Tabliczka znamionowawersjizas i | ane|j prNdem przemienn

fzinaxvas | 000

— Art.Nr. NF7-5S1E0D001

Im Téle 2 :
57505 Eppingen LMD R0
NIF00000

Tel.: +49 (0) 7262 / 9191 0 Ser.Nr. 0000NI

;g;zsvoc L A c E g

Made in Germany

Rys. 3-4 Tabliczka znamionowa wersji zasilanejpr Ndem st agym
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ILIVUS NivuFlow 750

E—o Instrukcja obsdigi

3.5 Charakterystyka

Zasilanie 100d o 2 4 015% /& 10%, 47 do 63 Hz
lub 10 do 35 V=
PodJNczenie | Wtyczkazzaciskamispr iUy nuj Ncy mi

Max.pob-r mocy|Pr Nd pBOZVAmM. pr No20Wt agy
Typowy pob-r n 1xPOA-V2U1L + 1x czujnik Ad+ 1 pobud z ony pr.,zek a
230 M& (w zaokr Ngleniu)

Obudowa -Mat e:r i algminium i tworzywo szt.
- Masa: ok. 1150 g
Ochrona IP20,odpornoSi niKko8Bwstr zNsy

Warunki eksploatacyjne

Klasa ochrony |

-Kategorialprzepincia
-StopieE& zanilkczyszczeni a

- WersjadoprNdu pr zem. do $S0a0@rs n.p.mMm a
PrzyVp r z e k a>¥1B0 Vk shosowanie ograniczone do wys.
max.2000m(wer sj ai spagemi ennopr Nd
Temperatura robocza Pr Nd <=2t0aA¥y :¢ 70AC

PrNd pr ze0A@ntnoy:+65AC

Temp. przechowywania -30A® d+80AC

Max. temp. otoczenia +50AC
przy montadUu

Wil got noSI m{ 80%, bez skraplania

Wy Swi et |l acz TFT,wy Swi et |l acz graficzny o pefq
czyt el Bovd eiridnmym, 240 x 360 pix, 65536k o | o r
Programowanie Tryb dialogowy przyciskiem obrotowym i 2 klawiszami
funkcyjnymi; menuw | 0z . niemi ecki m, a
PodgNczeni e Wtyczka z zaci skami sprialUynuj
Wej Sci a - 1 x 4-20 mA dla poziomu zewn. (sonda 2-przewodowa)

- 1 x RXTx-Bus dla anemometruu | t r aNov®Smypu OCL

- 1x(typ S1) lub 7 x (typ M3) 0/4-20 mA rozdziel. 12-b i t - w
dla poziomu zewn., p a mi 0 | dAa,n yc h nast ay
zewn. iurz. zewn.,d o k § a d n &Szbhkredu@on¥
wartoSci (20m&coobwncei PNW .

- WE cyfrowe 2 x (typ S1) lub 10 x (Type M3)

-Czuin i ki plityp SP Wb 1,- 3 (typ M3) (POA, CS2 lub
skrzynka elektroniczna EBM+CSM), odgNczal ne

Wyj Sci a - 2 X (typ S1) lub 4 x (typ M3) 0/4-20 mA, o b ¢ i 580,

- Rozdziel. 12 bit, d o k § a d>n di%iprzy 20A C> ([ 06,przy
-20AC é +70AC)

- 1xprzeka¥fni k b BRDT éypB1), 0pbci NUeni e
230Va/2A (cos.0,9), min.pr Nd § Ncl@0emAi owy

- przek a T ni)iSPRT: 1 x (typ S1) lub 6x (typ M3) obci NU
max. 230 VA /2 A (cos. 0.9), min.pr Nd §gNclomA i o

Sterownik Sterownik 3-stopniowy, funkcja szybkiego zamykania, regul.
pogoUenie suwaka w przyp. bghn

Pami ni danyc| Wewn, 1,0 GB, do programowania i odczytu

Cykl zapisywania 30 sekund do 5 minut

Komunikacja - Modbus TCP po sieciach (LAN/WAN, Internet)

- Modbus RTU poprzez RS485 lub RS232
- Internet poprzez Ethernet (w opracowaniu)
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Charakterystyka wyrobu

Czujniki
Przestrzegal warunk-w technicznych wgaSci wych
instrukcjach obsgugi .l ub opisach technicznych

Przechowywanie

Nal eUOy bezwzgl idmad=t ppwiecyklewagr zechowywani a
A max.temperatura: +8 0 AC

A min. temperatura: -3 0 AC

A max.wi | got et skrapilia.

A

Przepgywomierzal &0y uFclhorwonini przed Or Ncy mi
rozpuszczalnik-w organicznych, promi emi owa |
promieni owaniem =elektromagnetycznym. Przyrz

W jego oryginalnym opakowaniu.

3.6 Konfiguracja

361 Wersje urzNdzeni a

Przetwornik NivuFlowd ost npny jest w kil ku wersjach, r- Un
do podf&lczemnujni k- w. Numer artykugu znajduj e
mocowanej do boku obudowy.
NF7- Typ
5 Do zastosowa@® czfiSci owo wypegnionych i
Typ

S1 Ixczuj ni k1xurlzterpa@@lF 2x.DE, 2x DA, 2x AE, 2x AA
SR 1xczujnikpr z e pgul t r aOCE Wx DE, 5 x DA, 5 X AE, 4 x
AA, wewn. sterownik 3-stopniowy

M3 3xczuj ni k21xurlzterpa@€F ¥W0.x DE, 6 x DA, 8 X
AE, 4 x AA, wewn. sterownik 3-stopniowy

Obudowa i budowa
EO Mo nt a §kynie ®IN /w szafie rozdzielczej
WO Obudowa polowa
W2 TypSz wewn. pr zegr oXlWoludowie mlowewy b .
W4 Typ M3 z wewn. iXT 420 Ex w obudowie polowej

Zasilanie
AO 100 - 240 Va
DO 9-36 V=

Rozszerzenia oprogramowania s
0 brak
A Analityczne (poprzez RS 485)

'l oSi pomejus c
1 1 m-ce pomiarowe
2 2 m-ca pomiarowe
3 3 m-ca pomiarowe

strona 19



72

I o E—) Instrukcja obstigi

ILIVUS NivuFlow 750

3.6.2

3.6.3

3.6.4

3.6.5

Dostawa

Uwaga

Sprawdzil ukompl eZzarweamipo dotsrtzaywyani u, sprawdzi I,
nosi Slad-w uszkodze® Wszelkeetmallspwetusnhbdiyg
natychmiast zggosil przewo¥ni kowi

Opr-cz tego, naNNJBGmMbywEmisggrapli sdeomny .prot ok - §

Ni ekompl etne dostawy nal eUytygpdniamigsaowegoa pi Smi e w
przedstawiciela lub do dyrekcji NIVUS w Eppingen.

Standardowa dostawa p r z y r NiviNFlow zawiera:
A instrukcjn obsgugi z certyfikatem zgodnoSci i
niezbindne i nformacje nd&ivuFlenpnat obsgugi przyr zNd

A przetwornik typu NivuFlow 750.

Sprawdzi i w dowodzie dostawy, czy dostarczono zam- Wi

Transport

Nie naraUal ukgadu na UrlzMa zweste e feggoryyinalbymdr gani a
opakowaniu.

Zwrot

UrzNdzenia nal eUy zwr abvdsEppingenk owyk o wfasinyj No or vy ¢
opakowanie. Ni eodpowi edni o opJacone prkesygki nie bndN
MontalO cznSci zamiennych inormalnieSci zuUywa
w eksploatacji

Niniejszym podkreSIl amy, Ue cznSci emmdostecranee | ub
przez NIVUS, nie jestt aktJer t yf i kowane ani zatwierdzone prz

i uUytkowanie takich wyrob-w moUe ujemnie wpgywa
konstrukcyjnN ukgdadu pomiar owergoy,r zZNchlmwet prowad

NIVUSni e ponosi odpowi edzial noSci za jakiekol wiek
i wyposaUenia dodatkowego innych, ni U oryginalne
Wykaz oryginalnych c¢cziSci zamiennych iajwlyup ces asUefn

w punkcie 9.5.
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Zasada dzia@nia

4. Zasada dziagani a

4.1

NivuFlow 750 to stacjonarny ( ni e pr z esys@rf py)mi ar owy do pomi ar
Ur z Nd zzeons tempjojektowane, j ako naj | epi e fokomyaatia pbme arsi W
w lekko do silnie zanieczyszczonychrozt wor ach wodnych o r-Unym skg§

System moUe byl uUywany w cziSciowo i cagkowic
o r-Unych ksztagtach i wymiarach

Systemu NivuFlow 750 mo Una uUywal do dokonywania pomiar -
korytach oraz pegnych rurach. SRIM3NMZseMi aypgoggpalone w ¢
sterownik 3-stopni owy, ster djuMcy nnysni warhiement ami stert

System NivuFlow 750 e st przeznaczony do podgNczenia nas
Czujniki natnU&VUSa przepgywu

A POA-v2,

A cs2,

A EBM-Box (miniaturowa skrzynka elektroniczna).

Do urzNdze@E typuj eMidn oic P8 rittelyaliz ud o i k PGA lub C2u
bNd¥ skrzynek E&BM X dzujnkami tymunOgM,h co pozwala na d
wykrywaneei aapridepgywu we wsp-l.nym punkcie pom

Do pr z WiviFllvdBOmo Una teU podgNczyl dodat kowe czuj
Czujniki poziomu NIVUS:

A ocL-L1

A Czujnik typu Ad(i-Sensor)

A NivuCompact
A

NivuBar

Uwaga

Metoda pomiaru opartajest na zasadzie odbijania fal ul tra
systemu nieetzbwiydsnteigowani e w wodzie czNstek, mo
ultrad¥fwinkowy, wysygany przez czujnik (np. C z

Pomiar poziomuwody za pomocN ultradFfwi fnk:- v

ZaleUnie od rodzaju zastosowanego czujnika, ul
wykonywal do dw-ch r-Unych pomiar-w pozi omu

Czujnik typu POA, uOywany dro pomidmu r labd Famémn k o v
z hydrostatycznym pomiarem poziomu, wp os aUony | es't wezujnilkad Jednak k r y

czuinktypuCS2 dost npny jamisctujnigar 2 Unrey s 2@ zagdikkypSQGSM nie
wykorzystujN ultrad¥fwi ikowego pomiaru pozi omu
Przy ul t riafdidavwy m pomi ar ze po zikormus eaujal@y(,| u o zkiroynsyz
wykorzystuie met odi czasu pr z e Pamiau wykoilzystuje czd&swod m&dania,

do odebrania impulsu odbitego od powierzchni wody.
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4.2

4.3

cQ
e
h =poziomnap e § nai e n
c =priadkoSIi dFfwi fdku
t1 =czas o0od nadania do odebrania sygnagu

Przy temperaturze czynnika 20AC pr Adk oSi dFTwi Ak 1M80wm/syddlze 8navyod s
temperatury od2¥ynpk s twyprnedk Kel vi na

Dla wuzyskania pomiaru ozwNd o ksjtaadineo Sk o Nt rnoi |l o weentar  j
czynnika. T a zZzmi erzona temperatur a uUywana j est do
w obliczeniach.

Staga wartoSi poziomu dodawanh Wyemstki dm pkseSlcan
poziom prhzepgdywu,

A

Pomiar poziomu z wykorzystaniemci Sni eni a

Czujniki kombinowane mogN posiadal moUliwoSi do
poziomu. Taki pomi ar zaleUy od rodzaju zastosowa
Piezorezystywny odzujamgiakas@aid@nieendiaSnieni &€i Svrzigé mid
statycznego sgdgupa wody ostpropmjonalr® g podioku reme § reise n iwag r
Zmi any ci Snieni a atmosferycznegmk Nk ormpreknis o wa wé e t
wbudowanpPrzew-d czujnika. Taki czujzriioknyc ipS iegrjiya
nawet wtedy, gdy czujnik jest zamontowany nie wW O0Si dn

Regulacji czujnika ¢ i S n idekorivja s i i przez rificzne wprowadzeni e
odniesienia przy pierwszym uruchomieniu. Op r -tcezg o, dodaje sifhn wysokoS]
zamontowaniem czujnika.

Pomiar poziomu przy p crooikapozomwnint r zne (

Zal eUnie od wybranego sposobu pondodegaiz epwonziitornzun,y
sygrd-agmAmp.uUywaj Nc czuj hika szeregu Ai o

MoUna podgNczyl b é&iz2padodevien iasilanec mrzez NF7xx (np. czujniki

NivuBar, NivuCompact, i-Series) , al e moUna t e U wiy2R mA zpyzstwosnikea | sy g
zewnihtr znde20 mA 4 NivpMaster).

Uwaga

Czujniki szeregumoAiamemajalrzayr @peoma ar owe. Wi fcej
temat znajduje sifAn w instrukcji obsgugi tych czu
Czujniki szeregu Admo Una uruchomi il t ak Ue&lART.eAsd yu G yc iway kroandad mu
nal eUy w plavtaalmeet razte 2 @ r m& dhamigeoiyscad j ni ka. Zal eUni e
wysokoSci zamontowania czujnika, konieczne moUe
uj emnej wartoSci przesuninci a
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Zasada dzia@nia

4.4

i-3 i-6 i-10 i-15
4 mA (puste) 0% odl. Pz d adga 3,0 6,0 10,0 15,0
czujnikaw m
20 mA (p e §) 108% odl. PIFNZIENd adi a| 0,125 0,300 0,300 0,500
czoga czazuj ni ka w
Pr z e dpaniamodyy (wa r t o S20mp) 2,875 5,7 9,7 14,5

Rys. 4-1 Pr zedmdmigar owy

Detekcj a

Czuj niok - w

pridkoSci

szeregu A

przepgywu

Krysaptiezoel ektryczny j est nachyl ony pod
przepdgywu i dzi aga, jak czujnik prndkoSci
jest pod okr eSlloMtyannmpul s ultrad¥fwifikowy. Wszystkie
pomiarow e | (powietrze, zanieczyszczenia) odbijajN
W wynikutegoot rzymuj e sin szczeg:-lny sygnag, zal e O
dl atego teU wielkoSi odbitych sygnag-4®)zoXrgje
piezoelektryczny odbiera ponownie ten wz:-
elektryczne, kt -re zostajN zapisangDSR). wewniitr z
S * | okna pomiarowe 4 do 16
~ N
E4 A~ N
~ ~ okno pomiarowe 3
ES\\- \\
# \\ \\
A * 0kno pomiarowe 2
E2 <l

ELiE4 = czNst ki

1. skanowanie

~ N .
~  “_okno pomiarowe 1
®

£

Rys. 4-2 Sytuacja podczas pierwszej detekcjisygnag - w
Po upgywie okreSlonego czasu w sekundach, do
ultrad¥fwi nkowy. Nowo wygenerowany sygnag odbit

przepgywu, pr iddkioSpr zepny
pozi omu, przemieszczeni e
j est r-Une. Wyni kiem tego | e&sWjednym ek s
wystfApuj N nieco r-Unei pydbsich,a: pmiekteco
i nnegasik Ngt jadmmevmrs @vie) pprzae mi e Sci §
czujnika

Unych poziomach

zal eUni e od

Na r -
dl at ego,
pomi ar u
czasi e
inny ksztagt;
w zasifng pomiaru
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. E * . okna pomiarowe 4 do 16

~ okno pomiarowe 3
-

> 9 N
A
~ * okno pomiarowe 2

EZ - <D
EliE4 = czNstk >, “_okno pomiarowe 1

2. skanowanie

ey

e -~ -

Rys. 4-3 Sytuacja przy drugiej detekcji sygnag-w

Procesor DSPs pr awdza podobi e®twa obu odebranych wzor
korelacji krzyUowej (wzajemnej). Wszystkie r-0Uni
nowe | ub obr-cone czNstki) zostajN odrzucone i W
dwa podobne, ale przesunifidte w czasie wWzory syghna

Zal eUni e od pozi omu pz @etpaddjy v ing démddkiet pomm@wygh,

a nastfipnie, w kaUdym oknie zosbDtwjore (Rysbdadl ane pr ze
i Okno Okno Okno
1. odbi - r 1| pomiarowe 1 pomiarowe 2 pomiarowe 3

(1. skanowanie) /h

£
E3 jé}iﬂ
Lot

= At

1 |
1 |
1 |
: m:

2. odbi -r : 2:
(2. skanowanie) /I\ ‘ I m I
1 |

: e 1

cena sygl!

~ul e

W oparciu o kNt wiNzki, imdB@ya obbmaSlvwyisgadymip
i przesunificie wzoru sygnhag- - w, a dzinki t emu, p
oknie pomiarowym.

Twor zyi Ng imatematyczny wszpstikkpiSzcepmiyeww,ncegchaij
przepgywu ScieUki dFfwinkowej

Ten profil przepgywu zostaje poka®NauFlpw.bezpoSr edn

Rys. 4-4 Obrazy i ocena echa

Vn

/V3

V2

Rys. 4-5 OkreSlony profil przepgdgywu
JeSv iprzepgywie, wwyisejipujy epomip@wi edni o uspokojon
obl i cveyrhi &8r owy rozk(@yad6)przepgywu
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Wyni k opiera sin na danych geomet.rycznych kana

Przy nesymetrycznych profilach przepgywu i profi
stosowanie wincej, ni U |Vvepdowazre pogwjUenk @ndade zw p
odpowi edni e, pi oknooSacei psrNo fujliet ep rdvinvgmigrowlyrm iytakU ep r N i
pokazywane.

0,413m/s 0,643m/s
Rys. 4-6 Obliczony,3-wy mi ar owy pr of il przepgywu
PrzyjmujNc ten rozkgdgad priAidkoSci przepgywu za

przepgdgywu uwzglndniajNce kszoamtnahbagadeni aegd
pr zepgywu moUna wyloawrod yndtealipr ojgakkanowal ny sygna
i mpul s sy gwya §gSpcaepmormika.
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MontalU i podgNczani e

5.1

OSTRZE-

t

ENI E

5.1.1

5.1.2

Il nstrukcja mont aUu

Podczas mont aUOu, nal ey preestuokegal odasfnpeaj K
elektrostatycznych i miejsca zamontowania.

F Nigdy nie uruchamial urzNdzenia bez czterech ni
w pokrywie!

F Przestrzegal stosownych przepis-w plrawnych i ws

Ni ewgaSkdwedzenie sifn z urzNdzeniem grozi obralC

urzNdzeni a

ZagroUenie od prNdu elektrycznego

Bez czterech niebieskich pask-w z tworzywa sztuc

por aUepriNedrem el ektrycznym nie jest zapewniona
Nie uruchamial urzNdzeriha plaesx - oz tze t evoh zryiweb ised kic
w obudowie.Ni epr zestrzeganie tego grozi obraUeni ami I

Wskaz-wki dotyczNceisapwydhadowmi®Ereil @&ktros

ZagroUOeyneedowani ami el ektrostatycznymi

Procedur obsgugowych, niewymagaj Ncych zasilania
dopukizNdzenie nie zo¥Ftadja avadudgranozersa o d

ni ebezpi ecze Es tzwap oiwozdaug rwoyljeandioava E. el ekt rost atyczr
OdgNczyl NvoFlowodANd da zasil ania

Czuge elementy elektroniczne wewnNtrz rzNdzeni a

statycz n N . Producendnamalee craaswyik uj Nc gelu lzabezpiegzanino S ¢ i V
urzNdzenia przed uszkodzeniami spowodowanymi wyg{
F Przed dotkninciem el ement-w elektronicznych, rc

elektrostatycznych.

F Uni kal niepotrzebnych ryrzuyckho- wg r oanbayd zoegnriaan isciziy [ § a d
elektrostatycznych.

Wyb-r miejsca zamontowani a

Przyrz N dlivuFlow z mocowaniami do szyny DINpr zeznaczony | est do mont
rozdzi el cnzay cgho. tMoUJ mludowachvmolowyah itp. Z powodu stopnia ochrony,

pr zy rNiviFtbw 750 ni e nadaj e sin do zamontowania bezp
zastosowania odpowiednich Srodk-w ochrony

F Zapewnil w miejscu zamontowania odpowiedni N wer
F Podczas mont aldaut wya peovantifip do ewentualnie istnie
rozgNczaj Ncych (np. wygNcznika zasilania)
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MontaUO i ¢

5.2

Wybral mi ejsce zamontwwaqli iad roika eNsd DMdeu, kryt e
bezwzgl ndnie uni kal

A bezpoSredniego Swiatgda sgonecznego,

A el ement -w baMiNc¥rc-hdFdrinyci epga,

A dopuszczalna temperatura otoczenia: -2 0 AG@ & 4,0 AC

A el ement -w generuj Ncych silne pola elektromag
l'inie wysokiego napincia itp.),

A OrNcych substancji chemicznych |l ub gaz-w,

A wstrzNs-w mechanicznych,

A drg a &,

A promieniowania radioaktywnego,

A montaUOu w bezpoSrednim sNsiedztwie chodnik-w

Mocowanie

Do mocowani a DINWwpuarb35s zygqodni eENS00220 r mNmi n . dgug
mm. Szynn mocowal pozi omo w pr zezel @azektzeje pa do
pomocN co najmniej .dw-ch wkrnt-w/Srub

Przetwornik zawiesza sin na szynie DIN od g-ry
w d- g, wywierajNc lLekki naci sk od przodu

Instalacja elektryczna

Wa Uanuwaga

Dla uniknifncia uszkodzenia urzNdzeni a, instal a
wykwalifikowani elektrycy.

Przy wykonywaniu instalacj. el ektrycznej nal eU
obowi Nz uj Ngnykraju (np. VBE20H00 w Niemczech).

Wykonuj Nc instalacjfi w Srodowi sku wil gowomd/Nn | u
w razie potrzeby, konieczne bifdzie wykonanie o

urzNdzenia r-Un{REDwopr Ndowego

OdnoiSe ochrony przeci wwybuchowej, naleUy spraw
bhndzie wmontowal w koncepcjn .wygNczania awary]j
Przedpodg Nc zeni em napificia znamionowego, naleUy pi
przetwornik-w iwdaezidj prlawwvdi®mwod&i . wykonania ins
Przestrzegal tego, aby instalacjhn wykonywadgy w
uwzgl idnil inne normy ustawowe (miejscowe), pr
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IZ]lnivus Flow 75¢

T —— NivuFlow 750

5.2.1

OSTRZE-
t ENI E

5.2.2

5.2.3

OSTRZE-
t ENI E

524

OSTRZE-
t ENI E

Zaci sk do podgNcachrorinego ppzasd eemd cau pr Nd e m
przemiennym

ZagroUenie od prNdu elektrycznego

Listwa zaciskowa X1 (p 0 § N ¢ 2%1@)ida p o d § Nrzewaslindchaonnego i zasilania
pr Ndem przsehienngogral nN czinScimfNo@NzNadEetnyippu Ni e
gniazdo/wtyczka.

UrzNdzenie moUna uruchomili dopiero po mocnym pr z
mocuj.Ncej
Nieprzestrzeganiet ego grozi obr aUeni ami l udzi

Nal eUy przestrzegal wymaga@ lidtew zadgskoiych opisanyo d § Nc z
w punkcie 5.7.

Zasilanie prNdem stagym

Pr zy NwdFdw 750w wer sji zasilanej brpddfiNszragymbenppe
do 24-woltowejs i eci pr Ndu stagego szafy =zasil agjNM@eych Na
(klemachyni e moUe spaSi poniUej 10, @i przy0Wa.ksNagil i
zacisku (klemie) wstanie j agowym ni e moUe wzrosnNi powyUej 35,
Zasilanie prNdem przemiennym

PrzyrzNd NivuFlow 750 w wersji madesi lbydejpoprigiae
bezpoSrdodei eci NN pr Ndu. Wyrnzaegnaineinan e gl 6 a zasil ani
przemiennym opisano w punkcie 3.5, ACharakteryst

Pole powierzchnipr zekr oju przewdd muszasviylnmjsiNdmusza5 bm i
zgodne z  n o IEG2ZR7 lub IEC 245.

Ryzyko poraUenia pr Ndem

Zasilanie elektryczne musi byl oddzielnie zabezp
i musddibzdl owane od iinmsytcahl aecljeimeondtd zwi e | poprzez wy § Nc z
zastosowanie wygNczni ka aut Argaltaykci z nseegpoa roa tcohra rnaakl te
odpowi edni o oznaczyl

Ni eprzestrzeganie tego grozi obraUeni ami ludzi

Przeka¥ni ki

Nal eUy przestrzegal wgprowgkN-cww eniea hrii camgcakter ys
przeka¥fnik-w (zgodnie z punktem 3.5, ACharaktery
ulegapogorszeni u, jeSli minimalny pr Nd gNczeni owy j es

Ryzyko poraUenia pr Ndem

Ochrona przed dotkninciem (ochr onBN6204CG1t2910 - w) , zg
nie jest zapewniona, w przypd0@¥unupowodudy napifcie p
zabl okowani a koCc: wki pomiar owej zacisku przekat¥
Nal evyyk o waizel ki e ni ezbidneedz appoerzapl eencizeenm i eal epkrtzr y ¢ z
zgodnie z odpowiednimi przepisami i zasadami!

Przykgatdi/ obudowin pol owN naleUy otwieral tylko p
stosowal wygNcznik ochronny prNdowy |l ub podobny
Nieprzest rzegani e tego grozi obraUeni ami ludzi
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OSTRZE-
t ENI E

5.3

53.1

Ryzyko poraUenia pr Ndem

Zestyki przeka¥nik-w przyrzNdu naleUy chronil
poprzez zest y&jiNpbywlyrgWdaome prNdy w zakresie
zasilaniu prNdePomadta,i enemymdst ykiw ntuaskiN, sopyd s -w

aby moggdgy byl wygNczane niezaleUnie od innych
prNdem stagym nalwe (byd pwoywpi cesdanly pr zew-d ochronny
niebezpiecznych napinil lub prNd-w

Ni eprzestrzeganie tego grozi obraUeni ami ludzi
Czujniki

Przewody do poddNczania czujnik:-w

Pomi ndzy czujnikiieenma( poghe¢ zwemine kbezpoSredni e,

przeciwwybuchowej):

Na cagej dgugoSci o ddINVuSkaprzeniomidiemytype NivuFlow i730,a mi

r e NIVOIS LYCHLY 2 elvbmm”:+ 1 x 2 X 0,34 mm? + PA.

=~

stosowal o

Pomi ndzy c¢z uUXTMPXi em a
Je S| stosowany | es iNIVSSLYGHY2ZxdEmny + px 22x©,84 nun® +

PAmoUna mifAndzy czujnikami a i XT/MPX stosowal p

Ta dgugoSi zmmbm, sjzeaSlIsii ipa oj ednej stiyonie
zabezpieczeni a nZadosoaanie fakiej cwhromygpo obu stronach powoduje
zmniejszeni e max. dlguny(paBzpunktpsd)z e wodu do

P o mi n XZ/MPX aprzetwornikiem:

JeSli stosowamNWUStgsliYCpLY 2 elypmm’+ 1 x 2 x 0,34 mm? + PA, to
maksymal na odl e gX§ odpizetwomikaevgnosdsd yn.

St os ¢

Zastosowanie el ement . - w zab elNNYUSepajedeenlibabustemacha pi i

nie wpgywa na dopuszczalnN dgugoSi przewod- - w
—_——n ————
I | | |
max. 50 m 1| NF7xx I
Anemometr ul tradFwi I I'
;_ﬂ@:—la—l— | |
! LIYC 11Y 2 A1,5mm | I
I I +1 A2 R0,34 mm |+ PA | I
Czujnik typu POA lub CS2 I I I
albo EBM I
LIYC 11Y 2A1,5mm| I I I
+1A2A034mm1+PA I
max. 150 m I_ - _Cabi_net_l
Rys. 5-7 GNczenie przegrody przeci wwybuchowej i X
przewodem standardowym
Zastosowanie zamiennego przewodu telekomunikacyjnego typu A2Y(L)2Y umo Ul i wi
zwi fkszeni emuliplekserg MRXDd przegrody iXT do 250 m. Aby t o uzyska

sin 9 Uyg +zaiseimiag Nclkcahddy mara Uy g uUywaRS#85] est
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I o E—) Instrukcja obstigi

ILIVUS NivuFlow 750

5.3.2

o T
I max. 250 m 1 | NF7xx I
lAnemometr ul tradf I r
{_ﬁw—“—l— S | |
I . np. A2Y(L)2Y l I
I 12 A2 A0,5 |
)\ % I I lub podobny I I
Czujnik typu POA lub CS2 I I I
albo EBM I I
LIYC 11Y 2 A1,5 mm] I I I
+1A2A0,34 mm|+ PA cabinet I
max. 150 m —_—— — — —
Rys. 5-8 GNczenie przegrody i XT z przyrzNdem NivuFlI
telekomunikacyjnym
Podg Nczani e czujnik:-w
Kombi nowane czujniki pr ndklotSrcda d pwizrelpggwevu wody i
NF750
X2
czarny (ekran) 1 Ekran zewn.
czerwony 12 + zasilania
LIYC 11Y 2 A1,5mm niebieski 13 UE-GND
+1A2A034mm| zielony RXTX, -
(+PA1,5/2.5) 14 ’
max. 150 m bi RXTX, +
15

1. MoUl i we do podgNczenia czujniki prAadkoSci pr

Rys. 5-9 PodgNczanie czujnik-w pradakad$iciNipruFd pdvy Wib
typu S1/SR
o przyrzNdu NivuFl ow moUna podgNczyl:nasthnpuj Nc
POA-V200
POA-V2H1
POA-V2DO0
CS2-vV100
CS2-vV200
CS2-V2H1
CS2-v2D0
CS2-v2ul

o To To Do Io Do P o O
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Rys. 5-10

PodgNczanie

0T-S 'sAy

l1ogoypumdgzae inmezoNBpod

\ A B depy ndAd

g/eunzy g
B 6 )Tquinzd T

amo jepop)

1 deuzaisogyeleiguiziyd gniiiy 1u [nzo

czujnik-w 2/3,M3riAadkoSci

BUZOIUOIPD|D YUAZIS/AI0) M

przepgywu typu

— B

1 B

Czujnik

PoX2

czarny (ekran) | 1

czerwony >

LIYC 11Y 2 A1,5mm niebieski 3

+1A2A0,34 mm| zielony | a
(+PA1,5/2,5) b i !

max. 150 m : >

czarny (ekran) ! 5

czerwony | -

LIYC 11Y 2 A1L,5 mm| niebieski ! 5
iB _ :

+1A2A0,34 mm| zielony | 5
max. 150 m bi |

. ; 10
czarny (ekran) |

y ( ) ey
czerwony

—— 12

LIYC 11Y 2 A1,5 mm| niebieski ¢ —-—

+1 A2 20,34 mm| zielony | ——
max. 150 m bi !

; 15

Ekran

+ zasil.
UE-GND
RXTX, -
RXxTx, +
Ekran

+ zasil.
UE-GND
RXTX, -

RXTX, +
Ekran

+ zasil.
UE-GND
RXTX, -
RXTX, +

NF750 M3

ne l1uon



I o E—) Instrukcja obstigi
Ems NivuFlow 750

x
@
|
)]
2 F oz
S 38 sk
I - X X
s N 4 5 g
m + > & &
£ 12 5|0 °
L g || N
2|98 | <
a
N
O
[ i —
E_
E E
o £
- <
I
~ - E
Q
%< 3
\—|o(<\(|\—|
S
I+ E
=
%)
8]
e
=
Z 0
o |/ o
Rys. 5-11 PodgNczanie rodziny czujnik-w miniaturowy
Czujnk CSM-DpodgNcza sin takCSMamsM, jak czujni ki

Aby podZlwbdskyzynkielekitoni czne, naleUy postfipowal zgodn
czujnik-w pridkaR$c51l.pr zepgyw

JeSli do pomiaru poziomu uUywany jest czujnik DS
przepd. 1) po dydkdelektoonicznaj e st s kr
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Czujnik pomiaru priwbwm$cir zmyznepgygwoi ki em ci Sni

PoddNczaj Nc do przyr MBczuinkdir idkloSw i 7 p0zepdy wu z

przetworni kinamedig®rsitenmmissadapuj Ncych wuwag

A stosqwai t yl ko jperdiednk ocSzcuij npirkz e p § ypnzetwomikieme wn it r z n
ci Snjeni a

A czujnik 2z werwneittwozrnnyink ipem gdic@yil emioa zaci sku ¢
przepgywu 1 (czujnika gg-wnego),

A pozostage dwauszNjmyikiwypes allppme ew woe wn kt rcz 18

Dokgadny opis procedury AplondsgtNcuzkacnjiia tzencahjndiucjzen esj
korelacyjnycho

Nal eUy jednak: zauwaUOyi, Oe
A czunkipr AidkoSci pr zepdypwuz ezt wwerwnifktimezmzdii Sni eni a
wsp- gpr &ylkozwelemhente m kompensuj Ncym ci Snieni e

Uwaga

El ement kompensuj Ncy ci Snienie sgulUy jednoczeS
wprzest r zeni ach zagroflioeycal ey p umisenakej daicwod S c i
przewodu ojnikiech a grzetovarnikiem, 135m (443ft), uwz gl fndni aj Ncej r
dopuszczalnN rezystancjn | inii

Opis montaUu czujnik-w priadkoSciApmgepdghwiui zma
czuj nidcelasyjnkch i doppler ows ki cho
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Rys. 5-12 Budowa

21-G "shy

10DMEAN 0 3 U 1M fpedin nijwowaue emopng

anemometru

ultr@dfwi nkowego typu

X1
czarny (ekran) 8
czerwony

OCL-L1 9
w LIYC11Y2Al, 5n niebieski 10

+1A2A0, 34 ol
max. 150 m Zielony 1
bi 12

Ekran zewn.

+ zasilania
UE-GND
RXTX, -

RXTX, +

NF750

snaru[7

0G/ MOI4NAIN

[enuew uononsu|



MontaUO i ¢

Pomiar poziomu czujnikiem 2-przewodowym

Pomiar-w poziomu moUna t e-fifzewoddwym(gchoaonda@-z uj ni ki e

przewodowa NivuBar, NivuCompact lub podobna), zasilanym przez przetwornik NivuFlow.

F PodgNczyli-pczewodbwy do nastifpuj Ncych zacisk:-

NivuFlow 750
X2
HART
,J—l 17 | -
Strefa 1 @
h ~
Rys. 5-13

PodgNczeni e-pzewodowdgk do p@miaru poziomu w wersji
przeciwwybuchowej
Je Slgin pghyN d andyp o(mi ar u

pozi omu pochodzi =z ptypget wo
NivuMaster),t o nal eUy

przetwornik podgNczyl do nastn

Zasilanie zewn. NivuFlow 750
Czujnik 4-20 mA s
> 17 | +
20 |-
NivuMaster

HydroRanger lub podobny

Rys. 5-14 PodgNczanie przetwornika zewnitrznego
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ILIVUS NivuFlow 750

5.4

Zabezpieczenienadnapi nci owe

Dla zapewnienia skutecznej ochrony przetwornika NivuFlow, nal eUy zabezpieczyl
oraz wyj Scie mA przefE pathoapi.iabewpcéacz

NIVUSzal eca stosowani e ochr onBnerRre 220Tp EnerBrp 24firddlao wy ¢ h

zasilania 24 V=) dla zasilania sieciowego oraz typu DataPro 2x1 24/24Trd | a wej ST i wy|j ¢
mA.
Czujnik priadkoSci przepgywu or a®@CLanag Mo nweetwn A lrtzm

zabezpieczenie prkedl iprgrepeéviicdajmé sin wysta Npi en
moUna je chr d@iNézepmrizee zu rpitaPm 2¢F 12/324 4 e H (N) oraz
SonicPro 3x1 24 V/24 V.

WaUna uwaga

W przypadku stosowania czujnik-w w przestrzeniac
rozwaUOyl p obdojiNNdiee@&iacb e zpi ec z e E araz dodaskpviori ci owy ¢ h
poj emnioddikcyjnoSci pr NEVWDEOCANCSR, OCL] EBMK - w

Maksymal ne dopuszczal nNMVUSWupoSest peeriwvadhwzagroU
wybuchem wynoszN

- jednostronne zabezpieczenie nad n a p i n:d35 43 ft),
- dwustronne zabezpiecZem@B&#finadnapi nci owe

Uwaga

Stosowanie element-w zabezpieczenia nadnapinci ow
zagroUonych wyddwjhe nz mmpioej szeni e max. dopuszczal |
Rezystancja liniiwynosi 0,3 Wna Uy firezystancjnin nal eUy uwzgl fndni
rozpatrywaniu dopuszczal nej rezyAnstrakejicj i cagkowit
technicznej czu¢hgi k-w korelacyjny

Uwaga

Nal eUy zwr abiyl niwag@mmi eni [ (stiomajlhsdo areetworpika)y Nc z e E
oraznapr awi dgowe, proste wyprowadzenie przewod:- - w
Uziemienie naleUy doprooimedzi i do strony niech

Ni ewgaSciwie podgNczdnmeifah owei esdN eiri ies krua eczne

SR , Nie z a mi_e miejachmi
E NF7 E A strony chronionej (p)
' ' i niechronionej
1 Xl 1 . .
! ! zabezpieczenia
! LLPE 15 L PE PE nadnapi Aci owe
1 Ll
ilani > EnerPro
| zasilanie ,
| i - L 20T -
| N |
' N[ 17 T N N
1 1
! ! — min.1,5mm]
1 1

Rys. 5-15 Zabezpieczenie nadnapinciowe przy z:¢
przemiennym
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L
14 2x1-24v =0
O 2n ZO -

mind. 1,5 mm

S \ Nie z a mi_e miejachmi
| NF7 E strony chronionej (p)

. ! i niechronionej

! X1 i . h

' ! . zabezpieczenia

' §+ 13 ! O 1p 10— nadnapi fici owe
! zasilanie 3 , EnerPro

] N :

: 1

I 1

I 1

1

1

1

1

Rys. 5-16 Zabezpieczenienad napi nci owe przy zasilaniu

Ni e zamieni al

ﬁ strony chronionej (p) NivuFlow 750 S1/SR
i niechronionej

zabezpieczenia E X1 E
nadnapifci oweg ! s Ekran zewn. .
czerwony : :

O1 1p O ~ 9 + zasil. '

DataPro ; :

OJT-2><112~V/12V O T 10 UE-GND '

niebieski 11 @r (N) J H :

OCL-L1 02 2p O : 11 RXTx - :
min. 1,5 mm, — 12 RXTX + ;

zielony E E

01 1p O : :

—O<  SsonicPro ©) ' .

bi af 3x124V/24V ! '

02 2p O 5 5

czarny 1 1

03 0 z z

min. 1,5 mm, E E

DX ;

—— 11 | Ekranzewn. :

czerwony ' '

O1 1p O — 12 | +zasil. :

DataPro ' !

o+ 2X112~V/12V O i 13 UE-GND ;

niebieski 11 @r (N) J 1 1

02 2p O + 14 RXTx - !

— min. 1,5 mm, — 15 RXTX + :

POA Iub CS2 Zielony o1 0 | |
O<  SsonicPro O : :

biag 3x124V/24V H |

O2 2p O : '

czarny : :

O3 3p O ! !

= min.1,5mm ' '

Rys.5-17 Zabezpieczenie nadnapi 8¢SRowe czujnik
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IIVUsS NivuFlow 750

Nie zamienial ) )
ﬁ strony chronionej (p) . NivuFlow 750 M3 .
i niechronionej ! !
zabezpieczenia X1 H
nadnapi Aci owe 1 1
— 8 Ekran zewn. 1

czerwony : :

O1 1p O —~ 9 + zasil. '

DataPro | |

OJT- 2x11%V/12V O ; 10 UE-GND ;

niebieski 11 Or (N) J 1 H

oCL-L1 02 200 M 1| RxTx- 5
min. 1,5 mm| — 12 | RxTx+ ;

zielony : :

O1 1p O : :

— Ot SonicPro (®] E E

bi a 3x124V/24V E E

02 2p O 1 :

czarny ! !

O3 3pO ; ;

min. 1,5 mm| E E

Rys. 5-18 Zabezpieczenie nadnapinciowe an€omwMBetru ul
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Nie zamienial , :
é strony chronionej (p) 5 NivuFlow 750 M3 |
i niechronionej ! 1
zabezpieczenia ! X2 E
nadnapi Aci oweg ' '
—1 1 Ekran zewn. !

czerwony ; ;
O1 1p O : 2 + zasil. :

DataPro : ;

o+ 2X112~V/12V @) E 3 UE-GND '

P 11 @r (N) J : ;
niebieski o2 20 . 4 RXTX - :
= mind 1,5 mm| : 5 RXTX + .

Zielony : ;
O1 1p O ' :

) O<  SonicPro O : :

bi a 3x124V/24V 1 H
02 2p O '

czarny ! ;
O3 3pO

= min. 1,5mm| : ;

Poxe 5

— 6 Ekran zew. ;

czerwony ! ;
O1 1p O — 7 | +zasil '

DataPro ! ;

OL2x112V/12V O — 8 | UE-GND ;

i bieski 11 @r (N) J ' :
niebieski o2 %0 : 9 RxTx - :
min.. 1,5 mm] — 10 | RxTx+ :

zielony ; :
O1 1p O ! E

i O<  SsonicPro o) : :

bia § y 3x124V/24V H 1
02 2p O : !

czarny ; H
O3 3pO ! E

= min.1,5mm] : :

X2 '

—— 11 | Ekranzew. :

czerwony ' :
O1 1p O — 12 | + zasilania !

DataPro : :

OF= 2X112~V/12V O T 13 UE-GND '

obieski 11 @r (N) J : ;
niebieski o2 0 : 14 RXTx - :
— min. 1,5mm]| : 15 RXTx + :

zielony : :
01 1p O 1 :

) —O<  SonicPro O : :
bia 3x124V/24V g 5
02 2pO ! !

czarny : ,
O3 3pO 1 ,

= min.1,5mm| ; :

Rys. 5-19 Zabezpieczenie cadpapkacpowdkoSMB przep
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Instrukcja obstigi
nIvus NivuFlow 750

Nie zamienial
ﬁ strony chronionej (p)
i niechronionej
zabezpieczenia
nadnapi Aci owed
RD NivuFlow 750
01 1p O <
X2
n DataPro
O= 2x1 O] 16 | + HART
sw 24V 124V
2 2p 17 |-
Strefa 1 @ © ©
h : — min. 1,5 mm,
Czujnik o
lub .
NivuBar
lub
NivuCompact
Rys. 5-20 Zabezpieczenie nadnapinciowe przy zewnnitr :
Nie zamienial
strony chronionej (p)
i niechronionej
zabezpieczenia
nadnapi Aci oweg
Zasilanie zewn.
» Q NivuFlow 750
Czujnik — O1 1p O—» %2
DataPro
OJT- 2x1 @] 17 +
24V |24V
02 2p O 20 |-
NivuMaster l
lub podobny
— min.15mm,

Rys. 5-21 Zabe
Zewn

eczeni e nadnaimhodpzeteormilk@j Sci a 4

pi
trznego

z
n
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A

Ni e
strony chronionej (p)
i niechronionej

zami eni al

Ll Ll
E NF750 M3 : zabezpieczenia
: | nadnapi ici oweg
1
1
! X3
Ll Ll
Ul wy 24 ¥ O1p 10—
1 1
E analogowe 1 26 | ! o DgtiPlro 10
! i 24V 24V
! — O 2p 20—
1 1
: ; min. 1,5 mm
E i =
Vol owy +| 25 L * O 1p 10 ----
1 1
E analogowe 2 ; E O Dgtiplro L0+
| ! 24V 24V
| — O2p 20 --
Ll 1
: | min. 1,5 mm
, X4 ! =
| ! =
Ll wy | 24 bt O1p 10—
Ll 1
i | analogowe 3 | 26 ! 0 DgtiPlro Niyg) —
. 24V 124V
' i O 2p 20F—F—----
E E min. 1,5 mm
E ' =
1
v owy +| 25 Lt O1p 10 ----
Ll Ll
E analogowe 4 ) E 0 DgtiPlro L0
! ' 24V 24V
| — O2p 20 --
Ll Ll
| ! min. 1,5 mm
' 1
Rys. 5-22 Zabezpieczenie nadnapinciowe wyjtgpgu anal
M3
rETTEEE T EEEETI O mImT TR T T T T T T T |
Do . —lo 10— L o, 10 I
[ 1 1
: | Xt X \ O SonicPro 0 1 | —O<+ SonicPro o 1
il ! 3x124/24 3x124/24
| RxTc+ e f¢) * 20 1 o2 * 2p0 I
: RXTx - 2 | | I Lox2 NivuFlow 1
1 : —O3 3ol | 103 30 : i
| GND 3 = —+min. 1L5mm| = : 11 | ekran i
1 E 12V DC 4 : 10 1 1 O 1 1p O 5 12 12V DC 5
I H _ ! DataPro 1 1 DataPro H |
! Schirm 5 | 2x112112 LQ I | L 2x11212 O L1 13 | GND i
: : : 207 i IFO 2 ZPOJ L 14 | RxTx
I b . 1 | ' 15 | RxTx+ 'I
| 1 1 1
1 H 'I
I =+min.15mm = L,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,jI
I winstalacji _! | Szafa 1
Rys. 5-23 Zabezpieczenie nadnapifnci owe priSEIRgrody
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Instrukcja obsdigi

NivuFlow 750

5.5

OSTRZE-
t ENI E

PodgNcza

Wszystkie przetworniki NivuFlow wy posaUone
ugat wi aj Nce

ni e

do | i

mont a0

stew

s N

zaci skowych

w gNczniki
pr z e praeprowadzanie kointrolppoozswzacl zag gN-clen ync:

wt y k

czujnik-w, sygnag-w WE i WY itp. MoUliwa jest te
GNczni ki wtykowe, spriaUynuj Nce nadaj N siAda do pod
i wieloUygowych. Takie pr zewddwszedheodporne na dr
Aby otworzyl styki zacisk-w, nal eUy
F nacisnNi pgaskim wkrhntakiem na pomaraG@zowy el ¢
F uwaUai, aby nie nacisnNIi zbyt mocno.
Do podgNczania zasilania stosowane sN zaciski g§
Do podgNczenia zasilani a, uzZlykwa@Ec wkk Nito ks 2we rpajkacs &d i
mm. Ko@Ec: - wki naleUy wkgadal i wyj mowal tylko prz
Ryzyko poraUenia pr Ndem
Przewody wielodpivode w( glasiit laij Ncych tpakNde przemie
pogNczenia przeka¥nik-w, naleUy wyposaUyl w zgNc
kognierzem ochronnym (z@dNazkini kni wei aywagspotleni a
spowodowanego wieloma wyst.aj Ncymi Uygami przewod
Ni eprzestrzeganie tego grozi obraUeni ami ludzi
Listwa zaciskowa | Zasilanie Magistrala/ Zaciski A/E Anemometr
siel itp. ul tr a@@w.
oraz czujniki
przepgywu

Przekr 4 j min. 0,2 min. 0,2 min. 0,14 min. 0,2
kable sztywne max. 2,5 max. 0,5 max. 1,5 max. 2,5
[ mm] ]
Przekr-j_U Nie do | min.0,2 min. 0,14 min. 0,2
kable ginjgNczeni | max.05 max. 1,5 max. 2,5
[ mm] ] stagego

min. 0,2

max. 2,5
P_rzek_r-J Nie do | min. 0,25 min. 0,25 min. 0,25
gintkie z|gNczeni | max.05 max. 1,5 max. 2,5
Slepe [mm[fstagego

min. 0,25

max. 2,5
Przekr -j min. 0,25 Brak min. 0,25 min. 0,25
gi At kie z|max.25 informacji max. 0,5 max. 2,5
przelot.
zZ tworzyw
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5.6

5.6.1

5.6.2

OSTRZE-
AENIE

PodgNczanie przetwornik:-w

Rodzaje przetwoowychk -w pomiar
Przetwornik pomiarowy NivuFlow 750d o st ipny jest w 3 r - Unych wer

A TypSliwersja standardowa dla jednego czujnika
dodat kowego pewdiNc zcrumi&agooziomu.

A TypSRiwersja standar dowaN zs tderdawrkiokval. f unk cj
A TypM3iposzerzone opcje podgdgNczania max. do 3

Oznaczenia zacisk-w wszystkich trzech wersji s
przypisane do r-Unych obszar-w podNc ZenElistwpr z et
zaciskowe.

Schematy pogNcze@E

Ryzyko poraUenia pr Ndem

Listwa zaci skowa edaluqoloohipdbézasii laampira pr Ndem pr z
(z g NXlznal15-17)s N st agym el ememrzymr pNdy rredNldaily u Uy w
l'istwN zaci skowN przymocowanN mocno kognierzen

7 | Rs485, + NO

Ni eprzestrzeganie tego grozi obraUeni ami l udzi
X1 X2
2
1 CTS 1|+
DI1
2 RTS 2 | -
3 | RxD = 3 |+
b DI2
4 | TxD 3 4 | -
°
5 | GND s I 1 5 | nC
6 RS485, - 6 | COM [ Dol
L]
J 7

8 ekran C') _/'_ 8 NC
(@]
9 zasilanie +12V X 9 COM DO2
£ L
5 -—
10 GND S 10 NO o
1 RXTX, - 11 shield x~
12 RxTx, + 12 supply + c
13 | +24v= ° 13 | GND ]
c N
14 | ov= > 3 14 | RxTx- o
L o 3
15 | - ™ N 15 | RxTx +
~
16 L 16 +
All (HART)
17 N 17

18 +
Al2
19

20 GND Al1+2

N 21 | +AO1

22 +A02

—>|
L 23 | GNDAO1+2

Rys. 5-24 Og -1 ny s che maitNivoFogvNs01ypudsS1
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I o E—) Instrukcja obstigi

ILIVUS NivuFlow 750

[ ]
X1 X2 X3
1 CcTS A 1 + 1 4
DI1 DI3
2 RTS 2 - 2 -
3 | RxD = 3 |+ 3 | o+
o DI2 DI4
4 TXD } E 4 - 4 -
ie)
5 GND S 5 | NC 5 | +
Di5
6 RS485 - 6 COM DO1 6 -
7 RS485 + j 7 NO 7 +
DI6
8 ekran N 8 NC 8 -
9 | zasilanie +12V g 9 | coMm “Dpo2 9 | + .
10 GND = 10 NO 10 -
£ -
1 RXTX - ) 1 ekran = 11 NC
12 RXTx + Y. 12 | + zasilania _\: 12 | com Do3
c
13 | +2av= A 13 | GND s 13 | NO
=}
14 ov= © 14 RXTX - S 14 NC
=
15 | L } s 15 | RxTx+ 15 | coM > Dpo4
%]
©
16 L N 16 + 16 NO
All (HART)
17 | N J 17 | - 17 | NC
18 | + 18 | com DO5
Al2
19 | - 19 | NO
20 | GNDAIL+2 <« 20 | +AI3
—» 21 | +AO1 -« — 21 | +Al4
22 +A02 22 +AI5
S | < -
23 | GNDAO1+2 23 | GNDAI3-5
—» 24 +A03
25 | +AO4
—> |
26 | GNDAO3+4

Rys. 5-25 Og- |l ny sche maitNivpFogvN%0zypudSR
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Rys. 5-26

92-G 'shy

e\ ndA1 052 mojdnAaIN S zazpQod rewayds Au|sbo

Og- 1l ny s pbé@NaizNev@low 750 typu M3
X1 X2 X3 X4
1 |crs 1 | ekran - 1+ | opni L1+ 4 pie
2 RTS 5 2 | + zasilania ‘\f 2 |- 2 |-
3 | RxD e 3 | GND $ c 3 |+ DI 3 |+ DI7
4 | ™D > 8 4 | RxTx- = 4 |- 4 |-
o N
5 | GND S 5 | RxTx+ ) o 5 |+ DI3 5 |+ DIs
6 | RS485+ 6 | ekran 6 |- 6 |-
. . X~
7 RS485 - ) 7 + zasilania ~ 7 + DI4 7 + BIS
8 | ekran . 8 GND $ < 8 |- 8 -
9 | +zasilania 8 9 | RxTx- > 9 |+ DIS 9 |+ DILO
N
10 | GND > E 10 | RxTx+ e 10 |- 10 | -
11 | RxTx- 5 11 | ekran — 1 |nc 11 | NC
12 | RxTx + 12 | + zasilania = /| 12 | com » po1 12 | coM ¥ Do4
13 | +24v= 13 | GND N < L1 13 | NO 13 | NO
14 | ov= @ 14 | RXTx- > — 14 | NC 14 | NC
15 L o% % N J
- > > i 15 | RxTx+ JRS 15 | com DO2 15 | COM DO5
16 | L S N 16 | + Ail L1 16 | NO 16 | NO
17 | N o 17 | - — 17 | NC 17 | NC
J
18 | + Al / | 18 | com DO3 18 | com DO6
19 | - L{ 19 | NO 19 | NO
20 | GNDAI1+2 <_Ef 20 | +AI3 <_ET 20 | +AI6
*EH 21 | +Al4 «& 21 | +AI7
22 | +AI5 22 | +AI8
«LH
*E“f 23 | GNDAI3-5 t 1 23 | GNDAI6-8
N 24 | +AA1 N 24 | +AO3
25 | +AA2 25 | +AO4
e 26 | GND AAL+2 e 26 | GNDAO3+4

UOI23UUO)D pue uole|[elsu|
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Ems NivuFlow 750

563 PodgNczanie napifncia zasilaj Ncego
Zal eUnie od t WpuFlow 50 maed evolr ynii kz a s iprzemiennymp(VAR/&)e m
100-240 V (-15/+10%) | ub pr Ndem s t98§wm ( VDC/ =)

Ol E
@)
©

Y

D e [
LT

N

/.
A
2000

Iy

1. Po
2. Po

dJ Nczeni B4Vzargetworaika typu NivuFlow 750
dg Nc zeni 230 Yépsétwomikai typu NivuFlow 750

Rys. 5-27 Pod g Nc z ailaniseprzetaarnika NivuFlow

WaUna uwaga
Przetwornik 24d¥nipe Noho 8wahpgmacpr Ndzi e przemi ennym.

przetwornik zasil any30ymNee moflez pmiaemmyim 24va pr Ndz

NF7

X1 |
be 13 > Imax 100 mA
: 24V, napii

DC 14
15 PE
16 ' < L, 240 VAC
17 N

Rys. 5-28 PodgNczanie zasilania p¥Ndem przemiennym :
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NF7
X1
Imax 800 mA
13 - +
9-35 VDC
14 -
Rys. 5-29 PodgNczanie zasilania prNdem stagym
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ILIVUS NivuFlow 750

6.

Uruchomienie

6.1

|l nformacje og-Ilne

Uwagi do uUytkowni k- -w
Przy po d ¢zéhiu i eksploatacji przetwornika NivuFlow 750, nal eUy przestrzegal
instrukcji!

Niniejsza instrukcja obs §upgpirzebneadw useawiania pasamstrs wk i e i
i uUytkowania przyrzNdu. | nstr ukacdjag Nglyz é z nkawcazl oi nf
techniczne. Warunkiem wsti pnym uruchomieni a przetwornika Ni
odpowi edni e] wiedzy w zakresie ukgad-w pomiaro
informatyki oraz hydrauliKki Sciek-w

Aby zapewnil p rnaivei dpjroavyer zd\ediua i vuFl ow 750, nal eU
z niniejszN i nBrtazyurkivijFedv noablselulygi podgNczyi zgodni e
znaj duj Nevyponkcie 5.62. Wr azi e wNtpliwoSci, coaldo mont
ustawiania parametr - w, moUna zadzwonii na naszN

A +49 (0) 7262 9191-955

Zasady og-1Ilne

Systemu nie wolno wuruchamial przed uko@Ezeniem
wyeliminowania ryzyka bQndwieegnoi al upba rnaimeew §ra Sic, i weeaglc
si N wwkami zawartymi w tej instrukcji obs@ g i . Przed przystNpienier
parametr-w naleUy zapoznal sif z obsdjwpipyanar zet wo
kl awiszy funkcyjnych i wySwietlacza

Po pPNcdzgeni u pr zetr wpn ingbdhigvaopigem w punktach 5.6.2 i 5.3.2), ustawia
si i parametry .miejsca pomiaru

wi fkszoSci przypadk: -w, wystarczy ustawil
ksztagty i wymi ary miejsca pomiaru,

W
A
A uUOywane dchojpowiedni e pogoUeni a,
A wy Swi ejedhostki miar,

A

przedzi ayyij Siumkajl bgowych i cyfrowych.

Interfejs ulyt WNivuFlow keastprgatr wWNddia Uyrt kouvmii e€ryi ano g N
dokonywal wszystkich podstawowych wustawieCE
W przypadku nastfipuj Ncych wgmameaiE - wapewWiyeusylawp
 ub upowaUni o nwyspecnlizavare]firmie:e g o

obszerne zadania programistyczne,

trudne warunki hydrauliczne,

A
A
A szczeg-lne ksztagty kanag- w,
A brak fachowego personelu,

A

jeSli specyfikacja us guogiokwygnua guas tsapwoi rezal di z ebngi fiad -
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Uruchamianie

6.2 El ementy steruj Nce przyrzNdu NivuFI c

Do ustawiania parametr -w i lWps§yWNMndwa wymagainy
i przycisk obrotowy (pokrntgo)

_/7

1. Lewy klawisz funkcyjny (p r z y c i tse&k¢ ZAON's
2. Prawy klawisz funkcyjny (do wyboru: menu/wpisywania danych)
3. Przycisk obrotowy (pokrntgo)

Rys. 6-1 Elementy sterujNce przyrzNdu NivuFIl ow

6.3 Wy Swi et ]l acz

®
(&)
D

[T 7

1. Polenrlwy Swi e {pbladaryeh wyj Sci Dwych nr

2. Pole nr 2 wydlwa eddmyeactm wx5 Sci owych nr

3. Pole nr 3 wySwietlacza

4. Funkcje

5. Nazwa miejsca pomiaru

6. Data/godzina

7. Wysgany kod bgndu | ub wskazywanie aktual ne
Rys. 6-2 Wy Swi et |l acz
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| nstr uk«
NivuFlow 750

6.4 Menu

Dosthpnych jest szeSi
prawego klawisza funkcyjnego.

E ﬁemle - :"_
Main menu o
-
= B
“appication “System
Communication Display Connections

I Back | I

Rys. 6-3 gg -

Me nu wne

Dostnpne menu

podstawowych menu,

Application
(Aplikacja) ono pracow
parametr - w

analogowychic y f r

Jest to najbardziej kompleksowe menu systemu NivuFlow. Prowadzi

ni k-w uruchamiaj Ncych
wymi ar owwybhomiuejczaj mo
owych, f uniHBiagnostycaycte r uj |

Data (Dane) To menu
pozi omu i
sumaryczny
uOywal do
parametr - w

zmieni al ¢

umwo Dl awi aacj n

Przy pomocy tego menu

wykres-w p
pridkoSci prz
24 godzin.
danych i p

Sredni e]j
ch danych z
zapisywani a

mo @b af br mat o w@dsB orpza mi
ykl e zapisywania i sum

System Tegomenumo Un a
0 przetworniku, takich,
Te infor ma

Takie usta
znajduj N s
W odpowi ed
Poziom obs

w ustawieniach dla danego kraju. Czas systemowy oraz strefy czasowe

ulOywadywaniwy woodst awo
jaknr seryjny, wawieayinmych.
cje sN buzydpynaE&wppod
wi enia, jak jnzyk, dat

i i w pod@emeDateADat a/ god
nich podmenu dostinpne
gugowy nie jest tutaj

Communication To

(Komunikacja)

me nu Z a

dost np MieFlow. w

wi era parametry wszyst

Display Tutaj moUn
Wy Swi e}l aljasnoSi i
danych wy|j

a ustawial bar dmpikenjrastp o
przycPemadtan, emelmanws |
Sci owytcdk swty S wii lea $ilacmiae.]

Connections
(PogNc2eni

Tomenupokazu
multiplekse r a

czujnik-w

j e o p cig pezegpodydigediongybushowej
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Uruchamianie

6.5

Podstawy obsgugi

Przetwornik NivuFlow obs Juguj e sin wygdgNcznie w trybie
wykresy na ekranie. Do wybierania poszczeg-Ilnych medon u

wpisywania oraz oba klawisze funkcyjne.

Lewy klawisz funkcyjny| SguUy do wychodzenia z poszcze

(klawiatura numeryczna lub tekstowa).

Prawy klawisz Do wprowadzania pierwszego poZ
funkcyjny uUOywal do zatwierdzania wpisyy

z 0 s t mamatzone na NIEBIESKO.

Przycisk obrotowy Pokriatga uUywa sin do wprowadz
(pokrntgo) Przy pomocy pokritga moRlmlar ftted]
nal ey obracal do pacametrdub podneeli wy

Naci SnifAcie czargeagpoBoodka poa
przeniesienie do parametr- w nast Apnego pozi
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Ems NivuFlow 750

7. Ustawianie parametr - w

7.1

7.2

Zasady dla parametr - w

Do ustawiania parametr-w potrzebne sN dwa kIl awi
6.2).

Przetwornik w tle pracuje na ustawieniach wpisany ¢ h  n a  ppoograndwakiap ar a met r - w.
Po zako@E&zeniu i zapisaniu nowych parametr - w,

war t.oSci

Og-l ny opis menu gg-wnego

Wszystkie ustawienia przetwornika NivuFlow 750 s N pogrupowane w szeSciu
Tenrozdziag opisuje poszczeg-lne menu systemu. l
gg- wnym, pokazanym.na ilustracj. poni Uej

B w. B ]

Mamm:nu

Agpicaion . system

Communication Dlsplay Connections

Back |

Rys. 7-4 Wi dok gg§g-wnego menu

Application (Aplikacja)

To menu jest najbardziej kompleksowe inaj wa Uni ej sz e, jeSli chodzi o]
systemu NivuFlow 750.

Menu apli kaciji zawiera szeSi podmenu, w kt-rych
pomiaru. Mo Una t u okreSlili pozi omy i uUOywane czujn
odpowiednie miejsca zamontowania. Ponadt o, moUna tu okreSlil wyma

analogowe i cyfrowe.

Dla wej Si i wyjSi analogowych:i cyfrowych moUna
A funkcje,

A zakresy pomiarowe,

A przedziagdgy pomiarowe,

A

wartoSci graniczne.
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Dodatkowymi funkcjami w ramach systemu's N

A 2-stopniowe programowanie sterowania,

A diagnostyka wejSi i wyjSli czujnik-w lub cage
Tutaj moUna ustawil st eifieowsnie ziewo my ko c&d pw aepaik @
zmienial tgumienie i o&éndygyngagajwy Scaoweigabi

Data (Dane)

Menu danych zawiera wszystkie zmierzone wartoS$§

Dostfipne sN nastfipuj Nce funkcje
A graficzne odwzorowanie zmierzonych wartoSci,

A wykaz 100 wartoSci sumarycznych z ostatnich
A komunikacjaitans mi sja plik-w wewnitrznych,

A formatowani epamiwndéir8B]j

A przesygdanie zmienionych parametr-w miejsc po
A r.-UOne opcje ustawiania i czyszczenia wewnhitr z
A ustawianie cykli zapisywania.

System

To menu zawiera informacje o przetworniku:
A oprogramowanie sprzii owe (Firmware),
A numer artykugu,

A numer seryjny.

Menu dodat kowe zawiiera opcje ustawi eCE
A jnzyk,

A jednostki miar,

A korekta daty i godziny.

MoUna tu teU obejrzel zapisane w pamifci bgndy

Communication (Komunikacja)

To menu zawiera opcje r-Unych interfejs-w komu
komunikacyjnymi:

A TCPIP,

A Server,

A HART,

A Modbus.
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ILIVUS NivuFlow 750

7.3

7.3.1

7.3.1.1

Display Wy Swi e} | acz
MoUna regul owal poziMomlj av®$d S aip r ® kvapmlacla danyeh z mi a n
wyj Sciowych menu gg-wnego

Connections(PogNc3eni a
Tuaj moUna ustawil, czy do przetwornika podgNczon
przeciwwybuchowejiXT, czy mul tipl.ekser czujnik:-w

Menu Aplikacja (Application)

Ustawienia miejsc pomiaru (Measurement Place)

Jest to jedno z najodpowiedniejszych podstawowyc
parametr - w. Menu parametr-w miejsca pomiaru pozw
ustawi:e@® dl a

A nazwy miejsca pomiaru,

A rodzaju przekrojui  wy mi ar -w kanagu,

A wprowadzaniaewent ual nych osad-w stagych,
A eliminowaniani ewi el ki ch przepgyw-w
A

tgumi eni a i stabilnoSci pomiar - w.

Tmote - " Ed
Measure place o

Channel profile

| Rectangle :“
f g = ‘
¢ L]
f—(ib’oo;rﬁf—-qwoo “m|
\
|

C +! Dry weather flume

—

Sludge level 1(TTooo—rl1
3D-preview i

;ﬁ.aa{;:k |
Rys. 7-5 Ustawianie parametr-w miejsca pomiaru
Wybranie w mmmenu gpikacjypy zenosi uUOytkownika bezpof¢
ustawi ania parametr - w mi ej sca pomiar u. Przy wust
stosowal nasthnpuj NcN procedurf
F wej SI do menu naciskajNc pokritgo,

F obracaj Nc poroke vbpcjgabmu. Mo Un a  wjgdna zgpddmenu, gdy
tylko zostanie zaznaczone na niebiesko.

Nazwa miejsca pomiaru (Name of Measurement Place)
Tutaj wpisal nazwi wybranN dla danego miejsca po
256 znak-w. NazwN domySInN jest ANIVUSI1

Nazwa domy Sd zostaje automatycznie skasowana po wpisaniu pierwszego znaku nowej
nazwy miejsca pomiaru.
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Nazwnin miejsca pomiaru wpisuje sin przy pomocy

F NacisnNi ipwkdbt gej cznSci ekranu poj awi Sl
zawi er aj Nc awpisanid znakiigery.d o

F Po kl awi atur ze wirtual nej mo Un a Zriakh porusz
zaznaczone na niebi esWci SmdjiNi ewiie pfrueryk ajzeg.mar
przezok.1s,powoduj e przegNczenie na funkcjn altern

F Naciskal p o k r by zndlko Zodiadie zaznaczony na czarno. Po
naci Snifnciu, ten znak zoysitpauteksiowanut omat yczni e

F Procesnal ey powtarzal aU do wpisania na ekrani

[+ o ==
Measure place 0

=

| profile

O— fA 12 )

I- _B“k_, _[ 7

Zaznaczony znak.

Znak o podw:-jnej funkcj.i
Klawi SHhiftofvi el ki e/ mage | itery

Przycisk cofania czyli kasowania.

1

2

3

4. Spacja.
5

7-

Rys. 7-6 Klawiatura

Klawisz Shitznaj duj e sin u dogu, po | ewej stroali @0k |
przesunNIi na rmzye gmporkaay ogokr it §a

Klawisza Shitmo Una uUywal do wgNczenia nasthnpuj Ncych
A wielkich liter,

A magych liter,

A znak-w specjalnych,

A cyfr.

Te ustawienia pozwalajN na wpisywanie nazw pos
ograniczeEE
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ILIVUS NivuFlow 750

7.3.1.2

Rosrae — =N = — |
Measure place o Measure place o
Ibl | lbl I
Channel profile s Channel profile ’
| Rectange s | Rectange 2|

- ———
>
| [

4 “— & Y u
Rl

|
alblcldlelflgihlilij TE

k| I/minjoipiqris| i
tu viwixfyfz|.|. NN BB
r . oz Jf L.
} Back Input | Back 1 Input
Rys. 7-7 Zmiana funkcji klawiszy

W przypadku niewgaSci wego wpi su

F Otworzyl klawiatur

F Obracaj Nc pokr fAtsd e m,a gpkaydsksASstgcaafRack]).

F NacisnNi ippbwddgpe to skasowambegfryni ewgaSci wej |
F Kontynuowal pisanie, aU w polu tekstowym poj awi
F zat wierdzil wpis naciSnifciem prawego kIl awisza
Nazwa miejsca pomiaru zostaje tpamewy Smsiieotnlao do me

Pr z e lkra-nja@hannél Profile)

System NivuFlow 750u mo Ul i wi a wyb-r cadego szeregu znor mal
przewalyiwanych w praktyce

Poni ewaU zwgaszcza starsze sieci k a moapdzetwornimi a gy
Ni vuFl ow 750 posiada doawaykioaw - - toplcg Ine ,wpd sylwia wy s
przekroju kanag-w symetrycznyphz e gokazywasyjeste(por yc z ny
zaznaczeniu) w postaci wykresu w 3-wy mi ar owym polAbypopagl aNdaul. wyk
wpi sane wymiary sN dobidesehime wzajemnie wzgl

Taka kontrol a widnatego|Uea pjoezswad wma bed@r a wd zpiriz, e kerz:yj d a
zostag zasadniczo .Jemr awnizea | u tbwurgijes preydhmy e | k o
zwaswcprmazypadku przekroj-w dowol nych

53 e = )
=
Measure place o

Name of measurement place =
[Q2 NF750 ’

| Pipe [
| Eipse ‘
| Egg profile (1:1.5)

[

| Trapezoid

| Height-width (sym.j
[ T Height-Width (asym.)

| Channel

| Height-Area

| Q=fin)

‘l‘ ;ﬁlckﬂi 7[: 7;

Rys. 7-8 MoUl i we do wyboru przekroje kanag-w
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Podst awo wpgrzekwojutk -am a g u
F ObracmolWcit@demaczyl nap ogizékioji ke s rk ohannel profile).

F NacisnNi przycisk, co spowoduje pojawienie s
F Obracaj Nc pokritgem, zaznaczyl. jeden z okreSlo
F Zzatwierdzil wybrwmiyepnaekskaj Nonpokrfntgo. WyS&

sin wybrany przekr - j

Rura (Pipe)
Ta opcja jest odpowiednia dla rur okrNggych, |
rur), wypegnionych maksymalnie w 50 %. UOywaj N
znieksztagcone, ustawiajNc proporcjn wysokoSci
przekroj-w ceowych

' e — |

| Measure place o

Name of measurement place (

[Q2 NF750 [

Sludge level @000 m)|
| 3D-preview >
L«g-w Low-flow suppression o
| Back | h
Rys. 7-9 Wy b -r pr zueowegoj u
Po wybraniu geomet.rii, wpisal Srednich
Obracal pokrnpgepawdosiNd,okbtdaz przekroju w nie
JednoczeSni e, wyzekioja zostahievzamaczonyya niebiesko .
Naci snNi ipokawi gein klawiatura numeryczna
Teraz, wpisal kol eprmekrojwaiSt oSowali ¢ aibsaenN pr o

jaka zostaga opisana dla wpisywania nazwy mi

F Zwracal uwagfi na whyaom$ | udtagpienes ednoskim)ar dla
wymiar -w przekM&TRu kanagu | est

Zat wierdzil wartoSi prawym klawiszem funkcyjnyl
Wpisy cziiSciowe moUna usuwal cyfra po cyfrze p

Procedura kasowania jest taka sama, jak w opisie ustawiania hazwy miejsca pomiaru.

JeSli trzeba wpisal wizgphdku pwekmju mapezowegp)jdak np. w
nastipnego wymiaru moUna przejSi po zatwierdzeni
F Nastfipnego wpisu dokonal w taki. sam spos-b,
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T —— NivuFlow 750

Measure place

Name of measurement place
[Qz2 nF7s0
Channel profile

Rys. 7-10 Wpi sywani e wymi aoznygh geometry

Elipsa (Ellipse)

Przekroje eliptyczne wystinpujN gg-wnie w przypad
mechaniczne (nacisk poprzeczny |l ub wierzchogkowy
zwane przekrojami elipsoidalnymi.

Nie naleUy myhythspmeekyoj -w eliptycznych z prze
Przekroje owalne majN r-Une promienie dna i wier
Po zaznaczeniu przekroju eliptycznego, wpisal sz
polach do wpisywania danwymi aBpwsobi wpn®ywadirys

Measure place

Name of measurement place

i psy

Przekr -j owal niyEgyphofila)jlalyslat y o

Ten kszt agth tkaanndaagrud of veysrji ak s avtazaginiesz miemieckimi zasadami

DWA A 110,0ostosunkus zer okoSci do wysok &Faiz evkymg sz McSyerm S nli |
czyli ASci Ngninteodo naleUy programowal z przekroj
Przy programowaniu parametr . -w przekroj-w owalnyc

szerokoSi kan aNiwFlowF50awameotryncizkni e oblicza wysokoSi
proporcji 1:1,5.
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Measure place

Nome of measurement place
|Q2 NF750

Sludge level
| 3D-preview

~#! Low-flow suppression

Back

Rys. 7-12 Ustawienia przekroju owalnego 1:1,5

Pr ost dkchanhgle]

Tej opcji moUna uUywal do ustawiania parametr -
dnie. Te parametry moUna gatwo ustawil, wpisuj
zawiera ponadto opcjn ustawikomiya ma rwyweSrbaaeknd |e
przepgyw podczas pogody bezdeszczowe]j

DI a wy (pgooSoriocedsEip n Bin as t i pmg Miciewo Sci wyboru

A przekr-j okrNggy z zaokr Naxlwgsnp,ym wi erzchogki e
A rynna (szer. = 2x wys.),

A profil ceowy (szer. > 2x wys.).

Najszybszym sposobem wustawienia parametr - -w dI
wyUgobienireimejrsazonm pr zepJyamsami jest aastbsgwarien funkiji

trapezu z pionowymi Scianami . Iniesyneetrycane Chgaol bei Ceyn
ustawial, jako .przekroje dowol ne
A ——— = —— | - = —— |

Measure place o

Name of measurement place

Q2 NF750 |
Channel profile
| Rectange

Measure place

(x]

rli: Dry weather flume
Sludge level

Rys.7-13 Przekr -j pr apsjédodtatkkowey i
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T —— NivuFlow 750

]

3D-preview

Rys. 7-14 3-wymiarowysc hemat kanagu znawy @&eliyevn ipe m
bezdeszczowej pogodzie

Przekr - j U-prefitevy (

Przekr-j ceowy skgada sifn z p-gkol i satwgngsowtgma i p
przypadkui s zer ok oSci kanagu i jest wpisywany przez s
o promieniu winkszym od 0,5 szerokoSci kanagu na
= vy —-Ea

Measure place o
Nome of measurement place
|Q2 NF750

Sludge level |0,000 m
| 3D-preview |

C +/ Low-flow suppression

lk Back |

Rys. 7-15 Parametry przekroju ceowego

Przekr - j tTrapgad owy (

Ta opcja pozwala na zaprogramowani e parametr - w
Sciadna®w tym menu mo Umaar atmel r ys tkeamial§ wz naclylorgrir y ¢ z n e
Sci anami i pionowymi odcinkami szczytowymi Scian

Podg!l Nd tr-jwymiarowy pozwala na sprawdzenie popr
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E [ — — N |

Measure place o
Name of measurement place
{Q2 Nr7s0 - 1

{1:000° 'vn)

[=| Dry weather flume
Active 1

[ foved

~ Back | j Back |

Rys. 7-16 Programowanie przekroju tr@apreNMowego z p

Rerrot —— . Remote -~ |

Measure place o 3D-preview o
Name of measurement place o
(Q2 NF7se J
Channel profile

| Trapezoid

o

{1000 )

E(;I Dry weather flume
Studge evel oo

- 2Nenreview 1g I —_— - -
Back Back |

Rys. 7-17 Programowanie przekroju trapezowego bezprost ok Nt nej g-ry

Podobnie, jak w przypadku przekroj -w prostokNt
na przepdgyw przy bezdeszczowej pogodzi e

Rys. 7-18 Przekr-j trapezowy z wyUgJobieniem
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Ems NivuFlow 750

Rys. 7-19 Przekr-j trapezowy z pionowymi Sci anami i

Rys. 7-19 pokazuje przykgad programowania przekroju
i wyUgobieniem, jako kanag(tarasami.ost ok Nt nego z nach

Przekr-j symetrycgsako$culyrziemmidthy i (

Tego menu moUna uUywal do programowania .kaUdego

Naci Snifncie prTapei spkokk aZaih el a ,abw! Kt waejt o®oUna wpi
punkt - wy znpiraonf i | u (wysokaoBgrgdSlyszemoko8ti cza t e

automatycznie i zapisuje je w paminfnci wewnntrzne
Do zaprogramowania parametr -w kanagu potrzebny |j
F Narysowal pionowN |linifdn pomocniczN w Srodku kat
F Nastfipnie nargsowali epppimomni cze w punktach wyr ;

F Zmierzyl dgugoSci linii pomocniczych i zamieni/
1:1.

F RozpoczNIi od poziomu 0, jako punktu poczNtkowe

F Mowolnieowpi sal wysokoSci i s zcelr okwrSketi - wsznyisa rkyi cphr d

Te odleggoSci mindzy poszczeg: | nymi punkt ami pr

przekroju niekoniecznie trzeba wpi sywarketwarsiz y st ki
NivuFlow 750 sam poprowadzil i ni A pomi fgd 4 yn ypnd s paumne&k t a.mi zmi an p

W przypadku duUych, nieregularnych zmian wymiar :
mi ndzy punktami zmi.an takiego przekroju

Pozaprogr amowani u paramewiewl kasaguprwp8rcjonal ny w)
takief pomocy graficznej moUna =zobrazowal bgndy pr
skorygowal je.
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Measure place o
Name of measurement place
A
Channel profile
(g vty

Sludge level

3D-preview

Back |

Rys. 7-20 Programowwanie parametr-w przy pomocy do
przekroju typuAwy sokoSl / szerokoSIl o

Dowolny, niesymetrycznypr zekr - j AwysokoSi/szerokoSio

W praktyce, przekroje niesymetryczne o MoniUaawyk

w-wczas skorzystal z opcj.i programowania przek

Wtymcelutrzeba posgugi wal sin rysunkipmzwpadlabipr pe

symetrycznych, opisanych poprzednio.

F Narysowal na rysunku pomocniczN |inifn pionow
punktu kanagu

F Rozpoczynaj Nc od wleyjoiwprawd pomocnicaerliyiespoziomd od
punkt - w wy rngpFofile, j Zzmi a

F Zmierzyl dgugoSci kaUdejw prawohil wnl ewpomaan

w Srodku linii pomocniczej
F Zamienil wyniki na wartoSci w skali 1:1 i wp
kol umnach, w nastnpuj Ncy spos-b
wy s o kiocs&Zier okoSiiswet ewoSi w prawo.
F RozpoczNi od poziomu 0, jako punktu poczNtko
F ADowolnieodo wpisal wszystkiMakisymal pirekmp Unmi a
zaprogramowal 3Wydsakoa®l apgwnktsyzzer okoSi kanagu
i szerokoSi kanagu w prawo

WaUna uwaga

Kierunek obserwacjis z e r o k 0o Sdlubve zleervodk o S g tarkienimrelapnzeciwny do
kierunku przepgywu w kanal e

Te odleggoSci mindzy poszczeg- | nylme.punka aokr
przekroju niekoniecznie trzeba wpisywal wszyst
NivuFlow 750 sam popro wa d z i l'inin pomindzy poszczeg:- | nymi

W przypadku duUych, nieregul armgchmmziméjasz wiy mo aé
mi ndzy pun kgrdilmtakiegomrizekroju.

TakUe w tym przypadku, po zaprogramowaniu para

o

proporcjonalny wykres wartoSci, obrazuj Ncy bgan
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T —— NivuFlow 750

& Remene P =

Measure place

Name of measurement place
(@2 NF750 J

Channel profile
| Height-width (asym.) =

[+ Low-flow suppression €

 Back | '
Rys. 7-21 Programowanie parametr - -w z qucig[n dowol ne
przekroju typu AwysokoS|I/szerokoSIl/wysoko!

Dowol ny przekr - j s y meowieyzchnipy ztekp w j Aig avlyes o k 0 S o

Ni ekt -re tabele hydrauliczne mogN, dwiae roakir e[S re i
wartoScoow.Apoéleroj u/ wysokoSi o zamiast AwysokoSi/ s:

W takich przypadkachAyswkao$povamadlled Gy ewpii sal pary

Odpowi ednia procedura jest taka sama, jak w pr.
AvysokoSi/ szejrotndk Zzaprogramowanego przekroju n
przedstawil schematycznie

Measure place o
Name of measurement place
[Q2 NF750

Rys. 7-22 Programowanie parametr-w z zastosowaniem
symetrycznego typupoiergchm grozSd k rpoojl ueod

Funkcja Q/h

Ta funkcja znacznie sifA r-Uni od funkcji opisany
Ten wyb.r ni e uwzgl ndni a przekroju kanagu ani
z ewentualnie podgNczonymi czujni kamiBrpkagKNo8ci
wartosSci prindkoSci przepdywu nie bnAadN uwzglfdniane
bgnd- - w

System dziaga wygdgNcznie w oparciu o funkcjn Q/h
nat iUenie przepgywu, zal eUNce .7d wh tzastaj®vpisana z mi er
do tabeli wartoSci,TakhebOlabel admwWYsoka@®ceral mak
zmi any profilu zwi.NPrzatwenik NivuRroyws76k wsicy lza | i ni A m

poszc ze gounktami. mi
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7.3.1.3

Measure place 0
Name of measurement place
|Q2 NF750

| -2 N2
Sludge level {0,000
r +| Low-flow suppression

‘Back

Rys. 7-23 Programowanie charakterystyki Q/h

Eliminacja niewielkich przep®wsw (Low-flow suppression)
Mage natiUenie przepgywu
Ten par ame telimnacinaPyynnd @ j s z ylcuhb rpuoczhorvnych nat nUe E
Gg- wnym obgozastoswanigjestpomi ar obj At oSci przel ewow)
stagym spint.rzeniem wody
F Obracaj Nc pokr nt §e.ow-flowsuppressionzSpdwodujp to ptwarcie
menu rozwijalnego.
F WgNczyl efimnokaoigmia §epgrozepdywu naci Snificiem pokr
przycisku p r z e gzNak Aana AQ
F Obr - ciriftpok £ aknaap ghcive (AVG).
F NacisnNi pokritgo.znwWgNaz\Wc fpwrdkditveprzaavej str

Measure place
|
’

4

3Dpreview

[—if Dry weather flume
Sludge level
(=] Low-flow suppression
Active

Q suppressed
v suppressed

Back

Rys. 7-24 Eli minacja niewielkich przepgyw:-w

Q suppressed (eliminacjiao b j fit)o Sc i

Wpisal wielkoGdy prylpgymwueUNce, obliczone wska
wartoSci, system automatycznie ust awi takie w
dodatnie. Wpisane wartoSci 9giMnient ernporgdltzawa nzea,r
wa r t o 8atnie, jatk bujemne.
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ILIVUS NivuFlow 750

7.3.1.4

7.3.15

7.3.1.6

vsuppressed (el i mi nacja prhAadkoSci)

Tut aj mo Un a el i minowal ni ewi el ki e przepgywy w
i wysokich poziomach. Bardzo mage z miocawoyd opmaid d k o
wi doczne, duUe wahania objinybSmpirzekt -zraysahQs oiwa n id

suppressed. System automatycznie wyzeruje wskazani a,
ni Usze od parametru zapragramowanego dla tej fun

Ztegopowodu,tak Ue obl iczona objAtoSi bhdzie zerowa
MoUna wpisal tylko wartoSci dodatnie. Wpisane wa
i mogN oznaczal zar-wno wartoSci dodatnie, jak i
hsuppressed (el i mi nacja wysokoSci)

Wpisal wartoSi, SQuiset emy zeeuwtuojneatwsckzazani a, gdy tyl
od wpisanych war tpovierzchni priekraju née gastange mbliezone, a zatem nie
biidzie moUna ohliczyl objntoSci

Pozi om o Sladye level]

Tym parametrem mo Unakr eS|l ilozstoanyosmd - w wewnNtr z kan
obliczeniowy uzna wpisany poziom osadu za nieruc
dni e i przed obliczeniem przepgdgywu, odej mi e ten
hydraulicznej zwi |l Uonej

T § u mie @amping)

TGumi enie dotyczy wszystkich wartdo$tipjpke daneo mu i
wej Sciowe. Nie moUna wybral pojedynczych wart of
tgumi eni a.

Wszystkie wskazania okreSlonagaUd&j epoj sdly ecazpdijs
Srednweijzona jesthé&majdekt - nastnpnie uUywana do o
przepgdgywu

St abi | Stabifith) (

Po ustawieniu czasu stabilizacji, ni ewaUne wartc
uwaghn (AO0O0 jest prawidgowym wpi s e nNiviFjow 750 zii &@a t
wykorzystuj Nc ostat.nie poprawne odczyty

WartoSi niewaUna nie zostanie przyjhnta, jako ta
zostanN wykonane agsuskhhlidacjiup ywem c¢z

3D-preview

<

Height
Diameter

3

|=| Dry weather flume
|VA:livt

E]|ES

Sludge level
[-.;0-: Low-flow suppression

Damping

Back

Rys.7-25 Stabil noSi
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732 Czujni ki whseoskre)Sci (

Po ustawieniu parametr - w miej s cigpozopouoiaar u, nal e
odpowiednie zakresy pomiarowe.

Parametry czujmaddknav zpeopzri cogwmua mo Ww-adnsovs. p o d me n u

D e - ]

KA-Heidelsheim o

o Wl =

“esssiete  [JRSEREERRY v-sensoren ll

5 = 9

Ein-/Ausgange Q-Regler Diagnose

Zuriick |

Rys. 7-26 Przechodzenie do ustawie® czujnik-w pozi

7.3.2.1 Rodzaje czujniksw wysokolci (h-sensor types)

Przycisk h-Sensortypespozwal a na wyb-r spoSrk-dw wioezliuomuw d z

F Obracaj Nc pokritgem, zazhsensoztypés. na ni ebi esko

F NacisnNi ipoRkAPE®S zmieni sifh na MINUS i otw

F Wybral rodzaj onegojdnprzé&weornigeoNivaFiow 250.

F Obracaj Nc pokr ntydpemnepmrozeajollizadaw wzujni ka i 2
sifn przy nim pole wyboru przez naci Snincie p

F W przypadku stosowaniawieluczuj ni k- w poziomo Empaz czuwujmika
pridkoSci przepdypwuz ezt wwerwniiikt)reznmzyank & a ivybard ap ol e
przy karkhym

Uwaga
Zaznaczone, al e niepodgNczone czujniki, nie bAadN m

przetwornik NivuFlow 750.

Po zako@® zeniu ustawiania parametr-w zostanN w

ni ewgiadciaprogramowane i przyozBNghndygeneruje k
Il oS wybranych czujnik-w jest r-wna iloSci

W cagym pomiarowym pr. Zyké jedei azujnik pqziomuena gomigrm mo Ue
dal prawidgowy odczyt. MoUna wybral maksymal ni
PrzyrzNd automatygzmwiybdrapkr Kjoenbi nacja nie bnd:
wart oSl + czujnik r-Unicowy). Takie bgstechne kom
Wy br ane czujniki pozi omu sN wizualizowane na

pogoUeni ach
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NivuFlow 750

Przykanammetrul tradFwi gkowy 2z wi NzkN
czujkarka ¥w

ci Snienia i wultradfwi nkowy
pakazywarmawws Noku kanagu,
W miejsca pomiaru

Czujniki
parametr -

h-Sensors h-Sensors

[=| h-Sensor types

Air-ultrasonic NIVUS
Integrated water-ultrasonic
Water-US sludge level

Fixed

2-wire level

i-Sensor

Air-ultrasonic NIVUS
Integrated water-ultrasonic
Water-US sludge level

mINICInInIE] <

Fixed

czujnik-w poziomu

MoUna wybieral spoSr.d

nastfipuj Ncych

okreSlonego

czujni

Integrated pressure

(Zt Wékwnﬁtrzkombi nowanego

przetwornikiem

ciSniteni a) (typu V2D lub V2U).
Mo Ul i woSi

duUego

mont aOu

Pomiar poziomu od dna przy pomocy czujnika
Zp wzevinwid mrzink ime m ¢

bocznego, np.
gadunku .zanieczyszczeCE

Poziom jest
zasilany z NivuFlow 750.

2-wire level
(2-przewodowy
czujnik poziomu)
Pr zyksdpandd a

kompaktowa typu NivuCompact.
W tym menumoU n a
z przetwornik:-

mi erzony

c i S rNiveBariPlas Iub gghasonda

teU wgNM290mA sygnag
w  NivaMastériub MultiRander,

p 4przeevadows e w n

n

i-Sensor Tut aj

. , popriez mterfejs HART, p o d § Nazunik |
(czujnik AlyltradFwi ik AoprgduksizNVU®. g u

NIVUS air-ultrasound | Pozi om | est

nal ely zamontowal

r-wnolegle do

(anemometr ul tradFwi i kOCkleldgub DIMYLP. T y ¢ h
ultrad Fwi nk owy 0 5 .
N|VUS) u y wa S1 n (0] pomi ar u

powi erzchni

mi erzony z g-ry na

czujni

wody

pozi onCaujnikr
dokgadni e( N\ A
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Integ. water-ultra- Poziom jest mierzony od dna do
sound kombinowanego typu POA-V2H, POA-V2U, CS2-V2H lub CS2-
(czujnik V2U,wykorzy st uj Mdegail t r ad FTwi fiTerowe W
ul trad¥wi ik czujnik jestodpowiednid o wy kr ywani a odpgyw
kombinowany do czinSciowo wypegnionych. Czujnik
pomiaru poziomu dokgadnie poSrodk2uA)dna (odchygk
wody) Wprzypadku sedymentacji | ub zag
czujni k umi eScii mi moSrodowo. Jedi
wolno stosowal pomiaru ultrad®¥w
moUe to prowadzil do 'niepowodze

W takich sytuacjach naleUy uUyw
(ultrad¥fwi fnkliubpzzetwor nyknai 8ngeni a

Water-US To ustawienie pozwala wykrywal
sludge level odpowi ednie pod wzgl find empogidt r o |
(ul t rad¥wi i| sedymentacj,Ti opcj i moUna wyhbiosoaia @
czujnik poziomu cznScwypwedniubpeg g hycwh p o gzabponzagemi u
osadu w wodzie) r-Unicowym

Tutaj moUna uUOywal czuj POAVRH lubo n
CS2-V2H, z zastosowaniemu | t r a d T wiczujkilawde g o
cieczy, wkierunkuZz GERY NA D¢EG

Taki czujnik kombinowany montu j e si i na stage

w zastosowaniach pegnych)aba Uy wal
mocuje do pgywaka w zastosowani

(wincej i nf or2Macj i na Rys. 7
Fixed value ) Ta opcja przeznaczona jes@nidomy
(Wart oSl stTakie zastosowania nie wymagaj N

przypadku ukgad pomiarowy podaj

poziom napegnieni a
Tego parametru moUna uUywal, | a
wykonywaniu pr-b,| ghlyuwagdziensic a n
nesN znane

7322 OkreSlanie zakres-w pomiarowych

Zal eUnie od rodzaju i iloSci wybranych czujnik
wySwietlany jest pasek bar wny.d ZKiod @anegi eeujnika. p a s k

A Dolny zakres pomiarowy pokazywany jest na zielono.

A Sredni zakres pomiarowy pokazywany jest na U
A G-rny zakres pomiarowy pokazywany jest na cz
JeSli do pomiaru uUywany | gvwanybtylipkejederepdsekn ¢ z u |

PogNczermi e¢ikdlomrego z czerwonym oznacza zastosogc
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NivuFlow 750

h-Sensors
(=| h-Sensor types
Integrated pressure
2-wire level

Air-ultrasonic NIVUS
Integrated water-ultrasonic
Water-US sludge level

Fixed

v
v
v

Integrated pressure

i i

Rys. 7-28 Wyb.-r czujnik-w i wskazywanie zakresu pomi

Zal eUnie od rodzaju i iloSci wybranych czu3 ni k- - w
barwnych p - programowania. Kolory tych p - pr ogr amowana odpowi adaj N Kk
bocznych i odpowiednim czujnikom.

A Zakres dolny poziomu jest zawsze pokazywany na zielono.
A Zakres Sredni poziomu jest zawsze pokazywany n
A Zakres g- r neytzawsre gokazgwanyna czerwono.

JeSli dla cagego obszaru zastosowani atopokhyamyany | e
jesttylkojedenzi el ony pasek. PogNczenie koloru zielonego
obszar - w.pozi omu

h-Sensors
HIEgl aLed pressure

Offset -0,
Range middie | Integrated water-ultrasonic

| Integrated water-ultrasonic Switchover height |0,100
Switchover height J Mounting height |0,000
Mounting height ) Offset [opoo — m)
Range bottom

ll-Sensot

Rys. 7-29 Ws kazywani e pzrogramoavalnyeh

MoUna prgggesalczuj ni k p o pdlacprogramdvaniak(patizd Rys. 7-27,
AWyb-r czujni ka po ZNivd-low 850 autofatyzzei¢ pvaydziela ézujniki do
odpowiednich p- pr ogr amowani a. Taki przydzi adg zal eOy C
kanagu

A anemometr ul tzadifiwg fiko wd/n a,

Az przetwornikiasmfgi $mmi gniray it p.

Tenprzydziaj moUna konfigurowal indywidualnie. kPodcza:
uprzednio wybrane czujniki (patrz. Rys.7-27, AWyb-r czujnika poziomuod).
Da2lub3p-programowania moUna wuUywal nawet j ednegc
przypadku, inne czynne wartoSci pomiaru pQgziomu
jednakniebidN one wykorzystywane do obliczeE
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h-Sensors 0
CEI h-Sensor types r

| ntegrated water-ultrasonic
Switchover height
Mounting height
Offset
Range bottom
| i-Sensor
~ Back

Rys. 7-30 Przydzielanie czujnika poziomu do pola programowania
Zasi g kpaldpraggroowania moUna zmi eni al . Ablye Otyo owlypkoown a
zmienil danN AWyrsio@®utéhdver paighte § Nc z a

WaUna uwaga

Uwaga: naleUy dokgadnie okreSlii wartoSci pogo

Czujniki Z wewnntrznym przetwornikiem pomiarow
wnajni Uszym miejscu na ROAVED, ROAV2UJTS2-¥2HZASR-V2U k it
orazCSM-V1D).

JeSl i czujniki powi nny byl zamont owtarasie, ntao proalw
wpisal innN wartoSi dla wysokogScSidomednoawtdani p
mocuj Ncejw odzujj,nidko naj ni Usmenéegspau. punktu w dany
Nasthnpnie wpisal tn wart o Svoyntingheight). AWys ok oSIi mo

W przypadku czujnik-w nachyl onyahlmacmpl upr kxwvnmadg

trapezowy ch), wart oSci N odniesienia jest Srodek p¢
WartoSi pogoUenia czujnika zostaje automatyczn
oraz dla okreSlenia pr ndk3B8)c i krytycznej (patr
Dla dopasowania iczumpanlrka wt e Swmp iemal przesunifc
WartoSci wpisywal z. kl awiatury wirtual nej

i3
1& -

Rys. 7-31 Programowanie wewnfAtrznego czujnika c¢ci$S
Te same warunki dotyczN czujnik-w priadkoSci pr
ul t r ad ¥wdorpénoawpoziomu cieczy.Od | eggoSi mierzyl od g-rn
czujnika.

strona 71



72

nvus hnstruk:c

NivuFlow 750

Czujniki typu POA i CS2 maj N r - UnN

budown, stNd r SySteme wyso
automatycznie wykrywa i

odpowiednio uwzglndnia t

WaUna uwaga

Stosuj Nc czujioiNczgrai egpolBARE)eznahe ®y feywalal , at

prawi dgowo okreSlil r o d zNavyiFlowc 7Z5Q jaantomatgcznie Pr z et wor r
przejmuje dane specyficzne dla czujnika.

W menu wyboru czajnhklaeSGyeza@guaziarydz pmd ep ovd/PpNa aie n
czujnika przez interfejs HART przegrody iXT lub multipleksera MPX.

| Integrated water-ultrasonic

:
Switchover height 000 m
Mountingheight _ [0000_m.
Offset [
Range bottom

i-Sensor i-6
i-Sensor i-10

Rys. 7-32 Programowanie czujnika typu Aiod

stosowanie iXT/MPX, by moUna

wgNczone, to nie bndzie

WalUna uwaga
JeSli czujnik typu Aio

jest podgNczony z zastoso
i XT lub multipleksera

typu MPX, to w menu g§g-wny
bygo progrdméwal nienzogpantie
moUna zaznaczyl tego

pog

wysokoSci

| Integrated water-ultrasonic

Switchover height

Mounting height

Offset

Range bottom
Rys. 7-33 WgNczani e HARTw przegrodzie iXT
WysokoSi mont aQuwidg¢ zujwyiskoad o Sliol nej krawndzi czuj
zerowego kanagu Ta wartoSi . Nak rdeoklgaa dmwrSK t pmemi caw y
z uUyciem

mont.aUOu

chbepumpbSredpiut oypgyawk nlaok gadni e ustawi or
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7.3.3

7.3.3.1

Czujnik i  pr n dvksenSars)  (

Opr-cz miejsca pomiaru i czujnik-w poziomu, t
czujnik-w pomiaru prindkoSci przepgdgywu. Opr -cz
ponadto ichpogoUeni e przestrzernew tWamtmércu o&iryedSzN
kanagu, to znaczy jego ksztagtu i wymiar- -w prz

| ED S —— T ——— 1
Q2 NF750

o @

Measure place  h-Sensors

5]

Inputs/Outputs  Q-Control Diagnostics

Rys. 7-34 Ot wieranie menu wyboru czujnik-w priadko

'l oSi czujnik-w priadkoSci przepgywu
Zal e Un typu praetwornika NivuFlow 750, modwma ni ego podgNczyl ¢

pridkoSci .przepgywu

A NivuFlow 750typuS1i 1czuj ni k prfAadkoSci przepgywu.

A NivuFlow 750typuSRi1 czujni k prndkoSci przepgdywu.

A NivuFlow 750typuM3imax. 3 czujni ki prAadkoSci przepgy

Otworzy [ menu czujnik-w pwSensir)oBe$! iprpepdNawaony |
typu M3, W prawym, g-rnym rogu poj awi sii3nTego pdlae  w )
moUna wuUOywal do wustawiania parametr-w WwWs.zys:t

DomySlinie, jaewspieejwstyustawiony czujnik prnd

e+ Mounting

Weighting (440
[-‘i-] v-determination low levels

- Bakk e ] o dan:

Rys. 7-35 Wyb-r czujnika prnindkoSci przM®»gywu w pr
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mes NivuFlow 750

7.3.3.2

NacisnNi prawy Klamwiasky frumkejy$inydo czujnika nr

Zaznac zyl pol Acivey BwWELe@r)az moUna ustawial parametr
wgNczonego czujnika. WgNczony czujnik bndzie w
Czujnik, kt-rego pariametjessNzewgaSdozenyshawschem

dost fpnej mizk i czadsie widotzgerylko w zarysie.

F
F
=

Po ustawieniu parametr -w, przejSi do czujnika
Przy czuinkunr3post ipowal tak samo, jak w przypadku c
Wpisal wartoSci dla czujnika pridkoSci przepgy\

l v-Sensor 2

g S - N
.

rl':ti Mounting
Weighting

= Back

Rys. 7-36 WgNczanie czujnika prrAidkoSci przepgdgywu nr

Rodzaje czujnik-w

MoUna wybral spoSr-d 4 r:0Unych rodzaj-w czujnik:-

A Klin (czujniki POA i CS2),

A rurka (czujniki POA i CS2),

A EBMbez ci Hroidegmiczeni e czufCIMWMOOpokbrzerawg&hzynkn
el ekt r &BM),c zn N

A EBMz ci Snpedigélmzeni e czufCSMWDOW olplrizerawywdkhr zynkn

el ektroni)cznN EBM

Na schemaci e pokazywan yczujnigssi tWedgs (klin)duf Pipewyka) ane go

FE! Mounting r(il Mounting

Weighting [440 %) - Weighting [420 %) -
rm v-determination low levels 3 r('-i-t v-determination low levels

Back Tab 1 i Back | Tab

Rys. 7-37 Schemat czujnika klinowego lub rurkowego
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7333 PogJgoUeni e mont aWoumeng)czuj ni ka (

Przymont aUOu czujnik-w priadkoSci przepgywu, moUna

zastosowania parametry. Parametry t e indegdogcz N g

ust awioenESIl. nych

F Obracp¢Nchizajzmaczyl na nMoeningesko opcj fi

F NacisnNi pokritgo: znak PLUS zmieni sifi na M
danych.

Opcja AWpuszczoFlgshwithSwal)anno (

Ten punkt jestdldostasgmyputi WNickah przekroj-w kana
A rura,

A owal,

A ceownik.

Tutaj noBad wakie parametry, Mpuatikghdighty, Oadk @ Fig oBd n

Sr od Ristancegenter) or az AKNt g@Maumtngangleyknhi né trzeba us
wzaj emnie siehigl ndem

v-Sensor 1

Flush with wall
Mounting height
Distance center
Mounting angle

Mounting direction | positive

Back | '

Rys. 7-38 Programowanie przy pomocy wysokoSci, od

Przy montaUu czujnika w jednej pgaszczpadania,e z e

kt-ry moUna zmienial, gdy

A czujniki klinowbegpNosamdnitowaneScianie w mie
nachyl onym/ wygintym,

A czujniki rurkowe sN zamontowane z zewnNtr z,

Dla zastosowania programowania 1-punkt owe g o, poprzez wpisanie

kNt padania w ki er unkui nSkrao dkkoad opw ezgeok roorj auz | oukbr eoXd

mont alowe. Jednak ta metoda znacznie ugatwia p

F Zaznaczyl pRushewithwalb(oAWpuszczony w Scianio) .

Zmniejszat o il oSi p-1 do iwaklyive pozastaniedylkapale Mouriing angle
(AKNt zamontowani ao)

F Wpisal kNt zamontowania czujnika.

F Sprawdzil wpisanN wartoSi. Na schemacie poja

zaprogramowanymw § a SknNiteem p.adani a
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T —— NivuFlow 750

{=| Mounting

Mounting angle |0,00

L |
- AB0B80a0a0

1L §
Mounting direction| positive 7;;_ | Mounting direction| positive ; - ‘
)

r@l v-determination low levels o § .: x‘?' J
Back | Tab

rEy v-determination low levels

Input

Rys. 7-39 Ustawiani e pakanmertzezaw wpilsani e kNt a

i~
{20 00—

Mounting direction| positive 2]

r—li-]v-d:temimﬁon low levels

Rys. 7-40 Wi dok czujnika wpuszczonego w Scianhn

Ta funkcja nie jest dostnpna dla innych przekro]j

Pol e AWysokoSiMomtnyheighty o (

Ustawi ani e par ame tontowaniawysokoSci zam

F Zmierzyl odleggoSi od dolnej krawifdzi pgyty

przepgywu) do najniUszego punktu na dnie
Obracp Nchnzazmacz yAWyspak aSi  Mauntingsh€éightd). (
Wpisal zmier z.dokMydid ndlg greictylest METR.

Nie trzeba wpisywal wysokoSci, jeSli czujnik
w najniUszym punkcie kanagu (np. czujnik rurkow

punkcie) kanagu
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[=| Mounting

Distance center

 Aosantioniw soveles

Rys. 7-41 Ustawiani e parametru AWysokoSi montaUOuo

W kanagach o przekr ojnua gsatcthu kzt uwyal gnoybmi,e nni pe.m kwaa d
bezdeszczowej pogodzie i tarasami, najniUszy punkt kanagu odpo
W tym przypadku, naj niwlyslzgyonb ipeunni kat enm kjaensatl ed n o

Tarasy naleUy wuwaUal za podwyUszone pogdoUeni
zostanie umieszczonych. bezpoSrednio na tarasie
F Dla czujnika prindkoSci nr 2 i nr 3, jako wys
F Sprawdzil wwaowadiomM schemacie instalaciji

Przy pomocy schematu instal acji moUna od ra:
czujnik-w priadkoSt42ppkazpjggwule Ryaras nie zost
mont alahemat pokazuje czuguni ki poni Uej dna kan

Rys. 7-42 Zbytggnbalkomont owane czujniki pridkoSci pr

JeSli czujniki muszN byl 2z a mionzkuwolwmam ec myamSp opdandy
z powodu ryzyka zabrudzeni a | unbi [s etdayknikeen ttaric joid,| ¢
F OkreSlili pojoUenie czujnik-w wzglidem punkt
odni esienia |jest dolna krawnd¥ pgyty mont a
rurkowych, pozioma powierzchnia ggowicy Cczuj

F Wpisal odleggoSi nw nptoalourihyheight.k o Si
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ILIVUS NivuFlow 750

Rys. 7-43 Prawi dgowo ustawione wysokoSci montaUu czl
nr2inr3

PoleAOd | e g § o S0 (Chstance &eater)

Przeciwnie do zwykgego punkt pogh Nermawavc kii eu Uyntkkiow
czujnik prAadkoSci przepgywu ski.erowany jest w ki

Podczas programowania nal eUy pamiotralicodd8d#e pogoUe

Parametry czujnika ustawia sin w nastnpuj Ncy spo
A Czujnikpr ndkprSzceipgywu nr 1 zawsze znajduje sifn w S
A lnstalacje z 2 czujnickami prnindkoSci przepgywu:
czujnik nr 17 prawy,
czujnik nr 27 lewy.
A lnstalacje z 3 czujni:kami priadkoSci przepgdgywu:
czujniknr1i Sr odk owy ,
czujnik nr 27 lewy
czujnik nr 31 prawy.

Procedury obliczeniowe przetwornika NivuFlow 750 o pi eraj N si A o czujni k pr
zamontowany w Srodku kanagu. JeSl i czujnik musi
w polu AOd! e @tanBelcenten o tvpa d a( wi el koSl przesuni fci

A Wpisaniewart oSci ujemnej przesuwa czujnik w | ewo.
A Wpisanie wartoSci dodatni ej przesuwa czujnik w
JeSli stosowane sN 2 lub 3 cpojgoUé&ni priakeB8giwpi :

AOd| e g §o S Distéhceaanterpn 06  (
Ta wartoSi dmasia s.infstdd acj i
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‘ v-Sensor 2 0 1 . 3

(/= Mounting |
Mounting height 0200 m) |
| " [EEE |
‘ | Mounting angle 0,00 Y
‘ 1 Mounting direction positive s
\ Back | Tab
Rys. 7-44 Wpi sywanie pogoUenia czujnika w odniesi

Pol e AKNt 2z amMaountiogwagie) a o (

Domy S| ni e, MwHoi7arshiakvi ony jest na pomiare prnd
w kierunku pionowym ponad czujnikiem priadkoSci

Jednak w niekt-rych zastosowaniach moUe zachod
w pogoUeniu nachylonym | ub nawet poziomym

A - na nachylonych Scianach kanagu trapezowego,
A z boku na Scianie kanagu,
A

wzaokr Nglonej czinSci przekroju rurowego | ub

W takim przypadku, nal eUOy wpisal do przetwornika NivucFI
Punktem odniesienia jest pionowa, skierowana Ww

Nachylenie kNtanpagdastapugeawwnie do kierunku
spos - b

A wartoSi ujemna odpowiada nachyleniu w | ewo,
A wartoSi dodatnia odpowiada nachyleniu w praw
A 90stopni odpowiada wi Nzce poziomej,

A 180stopni odpowi ada wi Nzce skieupyggwakayw. d- §

Ki erunek mounting ditection)
Tego szczeg-lnego parametru uUywa sifi tylko w
kierunek montaUu czujnika | e sdasitve)dpomia przecivenie dowi o n
kierunku przepgywu).

Uwaga

Tego parametru nie nal eUy z mnegativen| daWybewdadcio
odczyt prnAadkoSci przepgywu
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T —— NivuFlow 750

7.3.3.4

= Mounting
Mounting height
Distance center

Rys. 7-45 Zmi ana kierunku montaUu czujnika

Waga (Weighting)

W przypadku stosowani a 2 Il ub 3 czujnik-w prndk
kaUdego =z tych ciwaumnjynm kwywn ivk uu zSyrsekdni ej priadkoSci
nal eUOy okreSlil w posWagad We¢ightngjcent owej w pol u A

Ustawi eniem dolBogS| nym j est

Uwaga

WartoSi wagi zaleUy od zastosowania oraz pogoUen
Takie zastosowania wymagaj N rozleggdej wiedzy na
posiadaj N pr aNvOSMnu ke yu gf cnwaridhin i por, wyspecjatizovianych
przedsinbiorstw

s Mounting

Weighting B0 %"
C +| v-determination low levels

— k| tw__|

Rys. 7-46 Waga (udziag procentowy) czujnika prnadkoSc

OkreSlanie priandkoSci przepgywu-Dgiernzinationi s ki m
low levels)

Ze wzglnd-w konstrukcyjnych i fizycznych, czujn
priadkoSci przepgywu poni Ue|j pewnego minimal nego
poziom minimalny wynosi od 3 do 8 cm.

Trudne warunki danegoza st osowani a | ub montaU czujnika na po
poziom na | esazomenjweysls zoykr eSSl any, | ak(ocritAwysokoSi
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E lemore - ~E3
e e &
v-Sensor 1 o . 23

C [+ Mounting
Weighting

Rys. 7-47 Podmenu:okr eSl anie priandkoSci przy niskimp
Menu okreSlania priadkoSci vyetezminatior Ievkevels) po g a b wi @
wykrywanie chwilowych, niskich objnAntoSci przep
infiltracyjna itp.).

Wymogiem dziagania tej funkcji jest, aby:
W mierzonym przekrojuni e wy st ¢l powiargtceynreka {c&ka)!

Zasada dziagani a

Gdy tylko wystNpi znaczny spadek pozi omu, t o
pridkoSci przepgywu. System NivuFl ow 75A0h0 t we
w miejscu naijomi (hecitpgo wpkz -rym prihidkoSi przep
mi er zona. System wykorzystuje przy tym ostatn

Do obliczania tego przebiegu automatycznie przyjmowany jest zaprogramowany wy k g a d n i
ksztagt.u kanagu

Je%liie da sin juU dalej rejestrowal priadkoSci p
system automatycznie oblicza Aodpowiedni No prn

r:j_-l Mounting

Weighting (40
—=| v-determination low levels
v-Determination Automatic

0000 m
(0000 mss
000w,

Rys. 7-48 Menu obliczania proporcji Av/ho
Automatyczneo kr e S1 ani e pr fdk\6Beteimination Auppiatie)u  (
F Obracaj Nc pokr fnadiebiesko @ majiDetarmination Automatic.

W ustawieni utodomgSiwpgmru jest aktywne, co azna
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7.3.3.5

Gdy poziom aoiéMd (pozem kmayczny),t o ostatnio zmierzony o
przepdgywu zostanie zapisany automatycznie, |jako

Nastfipnie, jeSli pozimmakhnodileéecmnadal wapad8f, pra
zostani e uUyta do obliczenia natinUenia przepgywu
podni esi e hgiti pomnazdym znowu hsrp adtnai en opwoon i ddkerje S| o n :
priadkoSci przepgywu zostani e uUyt a, j ako podst
przepgdgywu

JeSli funkcja automatycznego okreSlania priandkodé
spadni e poni Uej krytycznego, to system wykorzy:
wartoSi prhiadkoSci przepgywmanmppr ogramowanN rfAczn
W przypadku, gdy istnieje moUliwoSI wyst Npienia w

i spi nezynailani aal eUy usunNIi z a z nvdetamimatioe Autemagico | u pr
WygNczenie majeéli spngy zerowym natfiUeniu przep¢g
il «a&%lynni ka bfidzie stal nieruchomo w kanale

F Ustawil wartoSi w opcji racznego v-manoa) naa mowani a

ZERO.Odt Nd system nie bidzie w og-le obliczag na
poziomie czynnika.

Aut omatyczne olkoSicanike kwnyauomai¢) (

To pole wyboru jest zaznaczone domySlnie. Ta me
okreSlenie rodzaju czujnika oraz par ametd4ly wyso
Najni Uszy moUliwy poziomrwdhafany pdaepdywar jest
okreSlany przez przetwornik NivuFlow 750. JeSlIi
uUOywag warstok®Sici krytycznej zeépnanma.r amowanej rfAcz

Do my S Ihimaneal jest ustawione na 0.

Riiczmler e Sl ani e h-manmal)o mu (

Tego pola wyboru uUOywa sin do rhcznego wpisani
prnindkoSci przepdgywu pvmauallbst awi eniu rAacznym (

War t o Sh-maddalani e moUe byilhcrini Updzyal ow przeci wnym pr:
nast Npil wutrata danych

Funkcjah-manuald zi aga tyl ko drieadtgmaticj @ gt o wg.jg&lc zon a

Riczne okreSlanie prvinmhualSci przepgdywu (

Tego pola uUywal do rHhcznego wpi suywalmai awawatrotSo S coi
sifn do rfAcznie ushmaiapWg magwgebNkwdctofi prndkoSci
danego poziomu moUna obliczyl np., przy pomocy o

Funkcjav-manuald zi aga t vyl ko wbDetednnationgAdtgmatcp esa wy.gNczona

WysokoSIi krhytityczna (

Tego pola uUywa sif do.Abybdircamini a mpaloeby cjipi wdih
kt-rego systsetno sppowail n ioebnlFinkcia&-orit ez ivdtha tyl ko wtedy,
h-crit automatic jestwy § Nc.AMama o Si1  kr yt yc znh-critnwpei smaonlae wb ypio vy |
od wartoSci zapr ogr arhonanaal e j rificznie w polu

Ograniczenie oceny prindkoSci

Pola v-Minimum i v-Maxmum s N odpowi ednie do ograniczenia oc
Mo Unawptitsal waemaS8li i mdksythalriejrdopliszczalnej pr iAdkoSc.i prze|
Typowym zastosowaniem jest unikanie oceny ujemny
przypadku wystarczy ustawil maksymalnN wartoSi u
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7.3.4

Uwaga
Nie moUna zwifdkszyli moUliwej oceny priadkoSci p
opisanych w punkcie3.5.Syst em ni e zaakceptuje takich wpis

C 4+ Mounting
Weighting |40 %
E‘Ej v-determination low levels

v-Maximum 6,000  mss|

— Bk | |

Rys. 7-49 Ograniczenie oceny prindkoSci

Wej Sci a/ WyitSQuipats) (analogowe)
To menu sgulUy do okreSlania funkcji wejSI i w

ustawil teU inne parametrypr nnes unbighincdiya, p ownairatrc
reakcje na bgndy itp.
F Otworzyl menu Inpusfo&puts)wyz Sthen(u gg§- wnego.

Q2 NF750

]

Measure place  h-Sensors v-Sensors

Rys. 7-50 Ot wi eranie menu wej Si i wyjSi

Menu wej Si i wyjSi jest: podzielone na cztery c
A WwWej Sci aowa.nal og

A WyjScia analogowe.

A WwWejScia cyfrowe.

A wWyjScia cyfrowe.
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7.3.4.1

&l =

Msk/g oulputs D'gnul inputs

Digital outputs

Back |

Rys. 7-51 Ot wi eranie menu wej SIi analogowych

Wej Sci a anAnbloggrpws) (

Il oSi wej 8i analogowych: zaleUy od typu urzNdzeni
A typSl=2wej Sci awanal ogo

A typSR=5wej Si anal ogowych,

A typmM3=8wej SI anal ogowych.

DostfiApne wej Scia analogowe sN pokazane w prawym,

Naci skaj Nc ptalaulatgra(@ab)z y moflha kol ejno zaznaczal wej
Zaznaczon e wej Sci e z o wpostaceEkonpupikata ekstoveegow pr awy m, g-rnyn
rogu ekranu.

W ustawieniach domySlinych, wej Scia. anal ogowe sN

Rermate - -l . Resmote - "N |

O W23..

Analoginput 1 o . 2R3 \ore Analoginput 1

Exlemals oint

Back | Tab Back | Tab

Rys. 7-52 WgNczanie wej Si anal ogowych

Obecnie moUna uUywal wej Si zynalwogewnash rzynlylkd, jda
uOywal przetwornika NivuFIl ow, jako dodat kowego
zewnintrznych, co jednak nie wpgdgywa na moUl i woSci
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Input inactive
External reading
Linearisation 2-Paint —
Value at 0 mA |0,0000 m
Value at 20 mA |1,0000 m
Rys. 7-53 Ustawianiepar ametr -w wej Sogpa anal ogowe
Po wgNczeniu wejSi anal ogowycOR0mAtub &20mA.ust awi |
. Remote - " IEd
Analog input 1 o .2 X S
Type
| External reading o
Unit
Linearisation
Value at AmA (0,0080 m
Value at 20 mA (10080 m
Back ] Tab
Rys. 7-54 Wyb-r zakresu wej Sci a
Jednost ki mi ar pokazywane sN w polu tekHNawawym.
jednost ki miary nie moUe zawieral wi

ncej, ni0U

opi sane

Dal sze procedury programowania zostagy
. Ferote -~ . Remote -~ |
==
Analog input 1 o . e X e Analoginput 1 o . 2 3\
Type Type } -
‘E“F’j}‘_’f;“"g ______ | | External reading s
Input range 420 mA s Input range |4-20 mA B
|| —
Linearisation 120&\\7 12} Linearisation [2-point 3
Value at 4 mA (00080 m| Value at 4mA (0,0080 umpt)
Value at 20 mA (10080 m| Value at 20 mA (1,0080 umpt]
blec|dlel fig hl|il]j
k|l |minlolplqlir|s|
o ol viwlx gl 2], | .
Aan12 | -
Back | Input Back [ Tab
Rys. 7-55 OkreSlanie jednostek miar
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Na ko@®u ustawil .skalin zapisywani a

. Remote -"EA

Analog input 1 o . 23 as

Type

| External reading =

Input range 4-20 mA :

Uni' F

Linearisation »2-Potn;l | :

Value at 20 mA |1,0080 Us

Back I Tab
Rys. 7-56 Skala
7342 Wyj Sci a a nAnkbloggpoatpugs) (

Il oS wyj S8i analogowych: zaleUy od typu urzNdzeni
A typSi=2wyj Scia anal ogowe,
A typSR=2wyj Scia anal ogowe,
A typM3=4wyj Scia anal ogowe.
DostfiApne wygoSwei as Nanpaclkoazane w prawym, g-rnym r ogu
Naci skaj Nc ptaaulatgra (fab)z y mio¥dha kol ejno zaznaczal wy|j
Zaznaczone wyj Sci e zostaje pokazane w postaci komuni

roguekranu.W ust awi eni abh

dgymgBiayanal ogowe s.N wygNcz.

Namote _
—
Inputs/Outputs o
AIEE
\" |
Andlog inputs  [Analogioulputsl Digital inputs
.E
Digital outputs
Back |
Rys. 7-57 Wg Nczan

Wyj Sciom anal o

0]

innych zakre

Przykgad

WY analogowenrl=nat n

WY analogowenr2=nat i

ie wyjSi analogowych

przypisal r-0One

pomi awmwy ch, 2

gowym moUna
sach

funkcj e
wyj Sciom analog

Ueni e 4p20mAcopppwiasiaiO-1001/s.
Ueni e 4p20mAeodpdwiadai0-5000I/s.
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Level

Row velocity

Alr temperature
Water temperature
Sludge level
External reading
Sensor velocity
Modbus Slave

Back | Tab

Rys. 7-58 WgNczanie wyjScia anal ogowego

Wyj Scia anallgmiwel moagst ipuj Nce funkcj e

A

Pr zepBlowy (
Wyj ScinmtdilUeeni a pr zepgyonmul idcaznceny izes tSrleaccrjiie j(
przepgywu w przekroju zwilUonym) na wybranym

Poziom (Level)

Poziom uUywany do obl i cmey®Ehj ensytj Sdca satcrhp natm an @ ¢
poziom wgNcz on yolapl oaz iboine-OWN cve gme nu Apl i kacj a/ C:
(Application/h-Sensors).

PridkoSIi prFow pelpgityu (
Obliczona Srednia pridkoSi przepgywuwahaobl icz

doobliczaniabi e UNe@goUeni a przepgywu, jest dostnpn
analogowym.

Temperatura powietrza (Air temperature)

JeSli uUywany jest anemOGdt, r tuwl tnroaldhfawiwiyksoyviya |
zmi erzonN temperatur i,z uwjyrkiok,zydd ykwvammNe mps @wean |
czasu przebiegu d¥fwi k u

¢

Temperaturawody (Water temperature)

Temperatura czynnika, wykryta PRBOQAub@S2eztuj ni Ki
dosthpna na wybranym wyj Sciu anal ogowym. Ta
czujnik CSM.

Poziom osadu (Sludge level)

W zastosowaniach mierzNcych objntoSi od g-ry
poziomu i czujnikiem zewnntrznym |l ub OCL i |j
do pomiaru poziomu cigsggl wpllink okaeBodzi oinu
poziom-w w obu czujnikach, z uwzglndnieniem

Odczyt 2z e whxtermal mading)(
Ewentualne zlinearyzowane oamaly¢gowysh Aipsnk n
ponowni e dostfipnjeScij@aky sygnag wy
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A Czujnik prSénddeeaty) (
W przypadku stosowania wielu czujnik-w priadkoS$S
Sredni N priadkoSi przepgywu poszczeg-lnych Scie
wybral odpowiedni czujnildmpindlg®ciwskrazamgyawwm,a
analogowym.
v.z:n:e - "Ea
Analog output 1 o . 234
Type
| Sensor velocity =
I
Sensor 2
Sensor 3
Value at 20mA~ 1000 m/s|
Value at error |35mA —
Back | Tab
Rys. 7-59 Wyb-r czujnika prnindkoSci
A No Snp dckd | engsysyemie Modbus (Modbus Slave)
Tegowyj Scia anal ogowegavymo@ma i mUyswainadio w st er uj K
z innych syskemewMwdpust oPo wgNczeniu tej funk
na 0-20 lub 4-20mA.
=:<:: -"Ea
Analog output 1 o . 234
Type
| Sensor velocity -
Sensor
| sensor 1 <
Value at AmA 0-20 mA
Value at 20 mA bt
Value at error |35mA =
Back | Tab
Rys. 7-60 Wyb-r zakresu dla wyjScia
Nasthinpnie ustawil. zakres dla wyj Sci a
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7.3.4.3

Remote - " IEd
Analog output 1 0 .2 34
Type
| Sensor velocity =
Sensor
| Sensor 1 s
Value at AmA 0-20 mA
Value at 20 mA Shichiibals -
Value at error 35mA s
Back | Tab
Rys. 7-61 Programowanie zakres-w wyj Si
MoUna okreSlil pewne zachowanie wyjScia analog
odczyt-w. MoUna wybral jedno z nastipuj Ncych u
A 0mA,
A 35mA,
A 21ma,
A Utrzymanie ostatniej w@ddej wartoSci zmierzo
Remote - " Ea
==
Analog output 1 0 .2 34
Type
| Sensor velocity —
Sensor
| Sensor 1 s
Output range 4.20 mA -
Value at AmA 109(30_m!§
Value at 20 mA [1.000  ms
oma
Hold value
21.0mA
Back | Tab

Rys. 7-62 Opcje dostnpne w przypadku bgnd- - w

Wej Sci a cDjgftal inputs) (
Il oSi wejSi cyfrowych :zaleUy od typu urzNdzeni

A
A
A

typS1=2wej Scia cyfrowe,
typSR=7wej Si cyfrowych,
typM3=10wej Si cyfrowych.

Dostfipne wej Scia cyfrowe- wmiymcrzagu sdlk wa pu awy m,

Wej Scia moUna wybieral kol efabulatora(fab)ci Wikhj Aoepwa
pokazywane jest w postaci komunikatu tekstoweg

W ustawieniach domySlnych, wejScia cyfrowe sN
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Inputs/Outputs 0

AEAED

Andlog inputs  Analog oulputs Oitalinputs}

5

Digital outputs

Back |

Rys. 7-63 PrzejScie do menu wejSi cyfrowych

Block v-measurement
Runtime

Impulse counter
Logging

Rys. 7-64 WgNczanie wej Si cyfrowych

Do
A

wej SI cyfrowycha s ®pdag iNafzayrpiias a |

Bl okowani e pomi aBlook vprreasdréne®t i (

UOywapBeyku zewnitrznego (gNcznika pgywaka, gN
itp.), moUna zablokowal pomiar cgmowe@iywu dot Nd
wy st Apwgreadg

Typowymi zastosowani ami tut aj sN np. kanagy od
spi ANt r z ezedzyvistegb edprowadzania od ruchu, spowodowanego wiatrem,

falami, ruchem statk-w itp. W t abprzezstyczpik zypadka
znajduj Ncy sin w konstrukcj.i upustowe]j
Stycznik naleUy wustawii na przegNczanie na kr -
odprowadzania.

Powg Nc zteeji uf unkcji, moUna dodatkowo zmienil 1|og

-wej Scie cyfrowe w uk(doa-thveried), ni eodwr - conym
-wej Scie cyfrowe w urhé§ted.zi e odwr - conym

Czas przebiegu (Runtime)

System wykrywa i zapisuje czast r wani a bi eUNcegocyfowgmagu na wej
Takie zapisy mogN byl wykorzystywane .np. dla c¢c
Po wgNczeniu tej funkcji, moUna dodat kowo zmie
-wej Scie cyfrowe w uk(doa-thveried), ni eodwr - conym

-wej Scie cyfrowe w (hetaed.zi e odwr - conym
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7.3.4.4

A Licznik i mmpulsesouner)(
System wykrywa i zapisuje iloSi bieUNcych sy
zlicza po prostu wykryte zmi@@lypOgt)anu na we|j
Po w@gBniu tej funkcjdo omaé¢rmyYybobdkicdSwhudywanrsy
wzn o s z NEdge g (ising) (zmiana stanu z AEdgey &lling)l o) ,
(zmiana stanu z A10 na A00) .

A Rejestracja (Logging)
Sygnagy przychodzNce, kwEwpwm(enasynpéaczNizlhs ul

rejestrowane i zapisywane. Mo Una je wykorzystal do

-kontroli dostnpu,

-rejestracji zdar ze G,

-czas-w przebiegu itp.

Po wgNczeniu tej funkcji, moUna dodat kowo zm

-wej Scie cyfrowe wonyk(doa-theried), ni eodwr -
-wej Scie cyfrowe w ukegtad.zi e odwr -conym (

Back | Tab

Rys. 7-65 Zmiana opcji logiki

Wyj Sci a cDjgital autpets) (

Il oSi wyjS8i cyfrowych :zaleUy od typu urzNdzeni
A typSi=2wyj Scia cyfrowe,

A typSR=5wyj Si cyfrowych,

A typM3=6wyj Si cyfrowych.

Dostfipne wyjScia cyfrowe widoczne sN w prawym,
Wyj Scia moUna wybieral kol etabulatora(fiad)ci Wik hji dloe pwg

pokazywane jest w postaci komunikatu tekstowe go na | i Sci e rozwijal nej

W ustawieniach domySlnych, wej Scia cyfrowe sN
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Inputs/Outputs 0

5l 5 &

Andlog inputs  Analog oulputs  Digital inputs

Rys. 7-66 Przef Scie do menu wyjSi cyfrowych

thact
Sum impulse

Limit contact flow
Limit contact level
Limit contact velocity

Uimit contact sludge

Limit contact external read.
Error message

Modbus Slave

Rys. 7-67 WgNczanie wyjSi cyfrowych
Wy j Sci onynt ynforlonva pnrazsyt pii psuaktlféc e

A Impulsy sumy (Sum impulses)
Wysygdganie impuls-w sumy, proporcjonalnych do o
Tut aj moUnanaa st i ppajarhetre
-Wa Un oSgnificance) (i mpul s-w n)a obj ntoSI
-Logi ka WytgutSagic) &ozwierny [normally closed] / zwierny [normally open])

- Czas trwania impulsu (Impulse duration) (pr zek a¥ni kelagasi | any |
energised]/niezasilany [de-energised])

Czas trwania moUna u6Otms doi5000ms. zakr esi e od

W przypadku gwagtownegenizawi pkasep@dyau,nac¢ Anstot| |
i mpul sowym powinna byl niUsza od czfistotliwoSci
zostagy jeszcze wysgane, sN zapisywane w urzNdze
spadnie ponowrinet a$dtnii We mpuwl s- dpdagptokownpynmbindN wy s
impulsy sumy.
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Digital output |

Rys. 7-68 Programowani e generatora impuls-w

A Zestyk ograni cz daimitaontaatffowp gy wu (

W polachr - g &Meéshold off)yoraz R r - g OfEesholdon) ustawil | ed:i
wart 0Si granicznN dl aSkgWdg@goyhpuoakwy zostanie \
tej wartoSclieSdriamirczzerpedjyw spadnie poni Uej drt
przepgywu, to wyj Scie cyifiesttowist ezroesztaa npi oez wzarl easj el
uni ktintfNAdepotania sygnagu wyj Sci owego

Po wgNczeniu tej fumbdyfi hogakidwdaalsowpuj Nc
- Zestyk rozwierny (Normally closed),

- Zestyk zwierny (Normally open).

Digital output |

Logic
Threshold on
Threshold of f

Rys. 7-69 Programowani e zestyku ograniczania przpgyw

A

Zestyk ograniczania poziomu (Limit contact level)

Zestyk ograniczania poziomu uUywany jest dok
wyUej zestyk ograniczania przepgywu
OkreSlil wartoSi.granicznN poziomu

Pozi onme avsNAplikacja/Czu j ni ki  wApplicakoo/& 8ensorg) dla

bi eUNgylolzi omu, uUywanych do oblicze@® Nie mc
wybieralnego czujnika poziomu.

Po wgNczeniu tej funkcji moUna dodat kowo mod
- Zestyk rozwierny (Normally closed),

- Zestyk zwierny (Normally open).
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A Zestyk ograni cz dimiteontpct veloditg) Sci  (
St Nd zostanie wysgany sygnagd cyfrowy w przypad

wartoSci granicznej prnandkoSci

PostfApowal zgodaizee szt yokpu soegmr adni czania przepgywt
Tutaj stosowana jest Srednia, obliczona prindko
czujni k- w)

Po wgNczeniu tej funkcji moUna dodatkowo modyf

- Zestyk rozwierny (Normally closed),
- Zestyk zwierny (Normally open).

A Zestyk ograniczania osadu (Limit contact sludge)
W zastosowaniach o wypegnieniu czinSciowym moUn

Wymagania:

-stosowanie pgywaka,

-okreSlenie odleggoSci do osadu prwaka pomocy SO
-okreSlanie poziomu wody za pomocN czujnika ze
typu OCL.

Poziom sedymentacji meddionumo lildizyz whbuz czu@mii &y mi
W tym przypadku, naleUy uwzglfdnii ggnbokoSi z
ultrad¥fwi nkowego

Uwaga:

Mi nkkie osady mogN nie odbijal impuls-w ultrad

poziomu sedymentaciji.

A Komuni kat cErrdwrinésdagé)e (

Po zaznaczeniu poszczeg:-Ilnych p-|I wyboru za po
cyfrowemu przypi skt - poewdogdaujjeN bwjyfiedmiw,owani e sygna
Ponadto moUna zmienil dziaganie Inormalki wyj Sci a

closed) na Azes t(yknalyopeng.r ny o

Uwaga

WyjScie cyfrowe do ®ysygankdakemdiebtipridzi e
przeka¥nik bistabilny, to znaczy, Ue po odwzbudz
pogoUeni u

Tego wyjScia cyfrowego nie moUna uUywal do wysy§

strona 94



Ust awi ani e

Digital output | ° . w Yk JA

Logic | Normally closed|

Error mask

v-measurement
h-measurement
T-measurement

NRRKRIE

External measurement
Q-Controller
System

Rys. 7-70 Komuni katy o bgndzi e

A NoSnik podleggdgy w HgdbussSiamiee Modbus (
Tego wyjScia cyfrowego moUna uUywal do wysyg§
system-w w protokole Modbus

Digital output 1 o .  JSk

-~
-

Rys. 7-71 Opcje zmiany logiki

7.3.5 Sterowanie Q (Q-Control)

Ta funkcja obecnie. nie jest obsgugi wana

Q2 NF750

W

Measure place  h-Sensors v-Sensors

i |

Rys. 7-72 Sterowanie Q
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7.3.6 Diagnostyka (Diagnostics)
Menu diagnostyczne,tomenuuJy wane do wskazywania i symul acj.i
St Nd mmelrnyaf i lsgrawdzh i nia s t i pustavikeoia

A funkcje czujnik:-w,

A numery seryjne czujnik-w,

A wersje oprogramowania czujnik:-w,
A wejScia i wyjScia,

A profil przepgywu.

Menu diagnostyczne jest podzielone na 9 podmenu.

Rys. 7-73 Menu diaghostyczne

S Sed
3]
v-Sensors

| 21

Digital inputs  Digital outputs

Rys. 7-74 Podmenu diagnostyczne

7361 Czujni ki whSeosbrs)Sci (
To menu jest zwi Nzane z menu AAp!| Applaatign®h Menu wy s
Menu/Sensortype).Zal eUni e od typu i i | oSowi deakr €lSldon y3c h t
kol orowych zakres.-w programowani a
Trzy zakrneassyt fnpaglpMN c e
A zakres g-rny jest zeengomoe wskazywany na

A zakres Sredni jest zawsze wskazywany na U-§to,

A zakres dolny jest zawsze wskazywany na zielono.
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Jeden pasek zielony jest widoczny tylko wtedy, gdy j eden zakres | est u Uy
zakresu zastosowania, nat omi ast pogNczenie zielonego z
zakres - w.

W kaUdym polu zawsze pokazywane sN odczyty
pierwotna pomiaru. Odchy ki dla obu wartoSci pochodzN o

Przykwawnintrzna sonda ci Snienia znajduje sidih
przesunificie jest automatycznie dodawane do ulU
regulacjfi punktt wnemowageai Bmi eni a

¢

Podobna sytuacja ma miejsce w przypadku czujni

w wodzie, poniewaU ich g-rna krawnd¥ znajduje
W przypadku anemometr - -w OCLtlLi,addwl 8ggw$t i daiyp
czujnika od powierzchni wody mierzona jest, I
jest obliczana od punktuO (o dl eggoSi dol nej krawndzi czujnikese
dol nej krawndzi czujnika od powierzchni wody

Pole dolne pokazuiez mi er zonN wartoSi, aktualnie uUywanN

czujnika dajNcego odczyt

hwert

Druck integriert

Bereich mitte o2 m|

Rohwert @T_a_‘@
Lo Wasserultraschall integ.

Bereich unten 0249 m
Rohwert 0751  m

Luftultraschall NIVUS

Messstelle

Fiillstand

Zurlick
1. UOywana wartoSli zmierzona.
2. WartoSi pierwona czujnika.
3. Wybrane czujniki.
4, UOywane pole pomiarowe (zwracal uwaght
5. G-rne pole pomiarowe zi@emzgip$Ssiaaryima mu
6. Srodkowe pole pomiarowe z przypi s ampgmmaru

wysokoSci w cieczach.
7. Dol ne pole pomiarowe z przydziel nym 4hl).
8. Obecnie obowi Nzuj Nca wartoSi przyjnita
Rys. 7-75 Wskazywaniewy ni k- w poszczeg:-lnych pomiar - w

Poni Usze informacje ujoNcyezhN oodbibo rdub ktoenchni czne

Odpowi edni, uUywany czujnik jest pokazywany w

F ObracppiNcizdgemaczyl npoledanegddzignk o

F NacisnNi ipakekrgoie pojawiajN sifdn aktualne i
czujniku (nr seryjny itp.).

Dodat kowo, anemometr wultrad¥winkowy daje wskaz
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Range middle
Raw value

0,339
[0.347

| Integrated water-ultrasonic

Range bottom
Raw value

10,344 |
10,646 ]

| Air-ultrasonic NIVUS

Measure place

Wy b - r

Serial No.
Art.-No.

Rys. 7-77
W

ostatni

przypadku
odczytywal

V1.66 14/08/14

(1350PK31259
[POAV2U1KTOZ0L0

Widoczne na ekranie informacje o czujniku

a opcja

uUOywani a
aktual

Range bottom
Raw value

Integrated water-ultrasonic

10,345 m!
oste__m)

| Alr-ultrasonic NIVUS

Measure place
Level

Rys. 7-78

.= Bakk - A

Zaznaczenie czujnika ultrad¥ wi nkowego

w cieczach

ny obraz
informuje

czujnika

(o]

ci Snieni a

do pomiaru wy s ok
echa oraz poziom szutl
jakoSci gNcza przewod
do pomiaru wysoko
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Integrated water+ o

Serial No. 350PK31269
Art.-No. [POA-V2U1KTO30L0

Rys. 7-79 I nformacje o czujniku i obraz echa z cz
w cieczach
Druck integriert
Bereich mitte (0248 m|
| Rohwert (0248 m|
' B Wasserultraschall integ. |
Bereich unten 10,249 m|
Rohwert 10,750 m|
Messstelle
Fiillstand |0.248 m|
 Zurick | == 3
Rys. 7-80 Zaznaczenie anemometruu | t r ad ¥wi nkowego

[1307PL20064
[OCL LTS 12E30K

0,100m

Noise typical

Noise max.

Temperature

Back

Rys. 7-81 I nformacje o czujniku i obraz echa z an
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nNstr uk«
NivuFlow 750

7362 Czujni ki

win _ @ — ‘
CIE )

prndkovSersor)r zepgdywu (

|

g

Digital inputs  Digital outputs

Rys. 7-82

Menu diagnostykic z u j ng rkit dak o Sc i

Zzmi erzony

PrzegNczan

Wej Scd emedn u

profil

ie mindzy

.pridkoSci

di agnostyki

przepgywu,

czujni kami

poza
przepgywu

czujnik-w prindkoSc

i nformacj e

odbywajnega (fab)pr zy p

o v-Sensor 1 o

Serial No.

POAV2UTKTO30L0 | ||

Firmware version V166 14/08/14 |
(Ts0PIGI265 |

w2

Velocity

(0523 s

o |

<

0,400m/s

1. Aktualnie wybrany czujnik.
2. Profil priadkoSci przepgywu
3. 1108 czujnik-w.
4. Pol e wySwiezasuwni a tabel i
5. Pol e wySwi et -wymimiomegpr of i | u 3
Rys. 7-83 Informacje o czujnikach priadkoSci

przepgy\
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Firmware version (V162 11/10/13
Serial No. [1315PK30657

Gates
Flow profile
f: Tab
Rys. 7-84 Informacje o czujniku nr 2
Ekran informacji o czujni.ku nr 3
Poszczeg-lne zmierzone prindkoSci

w postaci tabel:

jest dokdgdgadni

oraz odpowi ed

F Obracaj Nc pokr tnadiebiasko pola Zasawyir Gdies).

F NacisnNi ipoktORNtcé&oinformacj e

Firmware version |\V162 11/10/13
Serial No.
Velocity

{h:0341m

0,800mvs

Flow profile

Rys. 7-85 WgNczani e

123

[POAV200KTO1SKD | =

Gates

Position
0,065
074

10,080
0,088
10,096
0,105
0,116
0,129
0,144
0,159
10,178
10,200
10,225
10,255
10,290

oﬁﬂ’tmhlwu

Rys. 7-86 Tabel a

I nformacje o

pojedynczych zmierzonych

j wyAvaldhia orazp szomiieaprzew oid u

personel u ur uesdmasawegojirhygN\QE. i

pokazywane sN

ekr ansu adMiad ezja s u w

sygnagowego
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nstrukc¢

— NivuFlow 750

v-Sensor 1 l 2.3

| :O,ZTZm [

7

5

|
u |0,200m/s 0,800m/s| |
e Gates | |

Flow profile

Quality measurement | 1060 ';;]
Quality trigger (1000 %|

Noise typical (30" d8;‘ |
Noise max. [?é,f) ~ dBy| .
Back I Tab

Rys. 7-87 WG Nczawymi arowego profilu przepgywu

Graficzny profil przepgywu jest obliczany metoda
Przy obliczaniu profilu przepgywu uwzglAadniane s
A poszczeg- 1 ne prnAadkoSci,
A poszczeg-lne pozi omy,

A przekr-j kanagu,
A wymiary kanagu.

JakoSi tego wykresu moUna poprawil przez zastoso

pridkoSci przepdgywu. UwidaczniajN sifn teU poziom

Rys. 7-88 WgNczanie widoku profilu
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Flow profile 0 Flow profile 0

Rys. 7-89 R-Une widoki profilu

7363 Wej Sci a anAnbloggrpws) (

h-Sensors v-Sensors

L o

Analog outputs  Digital inputs  Digital cutputs

85

Row profie  Simuation

Back |

Rys. 7-90 Przej Scie do menu diagnostycznego wej Si

Tego menu moUmapalWymwpwamni a bi eONcych wartoSci

odczyt-w przypisanych do tych wartoSci poprzez

Il oSi wej 8i analogowych zaleUy od typu przyrzN
A typSi=2wej Scia anal ogowe,
A typSR=5wej Si anal ogowych,
A typmM3=8wej Si analogowych.
Na ekranie biAndzie widal tylko takie iloSci wej
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gJnivus

T —— NivuFlow 750

7.3.6.4

Rys. 7-91 Wy Swi etl anie wartoSci sygKag-w w przyrzNd:

Wy j Sci a a nAnkloggoatpugs) (

v-Sensors Analog inputs

o B3

Digitalinputs  Digital outputs

|
AR |

Row profile
~ Back
Rys. 7-92 PrzejScie do menu wyjSi analogowych
Tego menu moUna uUywal do pokazywania obliczon

wysygane przetwornik anal ogowy oraz
zastosowani e
analogowych.

odczyt - -w przyyg
przedzi agdit opoimd tamioavjeg o .mo Ploinwo S s

Il oS wyjSi analogowych zaleUy od typu przyrzNdu
A typSl=2wyj Scia anal ogowe,
A typSR=4wyj Scia anal ogowe,
A typM3=4wyj Scia anal ogowe.

Il oSi wyjSi analogowych .bfidzie widoczna na ekran

Uwaga

Tutaj widoczne sN tybkaesywonajkudwyijSpnanmahogowy

Rzeczywi Scie przepgywaj Nce prNdy nie mogN byl

Tego menu nie moUna uUywal do
zewnntrznych

po
wykrywani a i p
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Analog outputs

Analog output 2

Analog output 3

Analog output 4

Simulation

Rys. 7-93 Wy Swi etl ane wartoSci wyjSi analogowych

To menu pozwala na symulacjnin paszczeg:-lnych wy

Analog outputs
Analog output 1 (0,000 mA|
8328 15

Analog output 2 (o000 maA)
(B85 ¢

Analog output 3

Analog output 4

|
Simulation

Rys. 7-94 WgNczanie trybu symul acj i

NIEBEZPIE- - . . : :
czeEgsT' ObraUenia ludzi |l ub szkody w mieniu

Sy mul ac janalogowychr@iogN dokonywail wygNcznie wykwal i
Odpowi edzialny per sonels oflacdndWwywineudsziii pnoas it aedmealt
sterowania danym obiektem.

Processymul acj i nalpeldygaololbgvadni e
- PrzegNczyl wymienione ukgady na obsgugi r fc:
- WygNczyl napindy itp., lub ograniczyl odpowi ¢

Nal eUy bezwzglfndnie zapewndpowiodbdz] poejoc o0soby
bezpieczle@®two

Nieprzestrzeganie tego grozi obraUeni ami ludzi Lub uszkodzen

Z powodu bardzo wysokiego NMUprzo (ge-nriya obdenzapwieac z e
niniejszym wszel kiej odpowiedzialnoSci =za jaki
materialne, a takUe 2z g rrziyeppardzkeuwind zeiwagraeS csi kwi tek il
przeprowadzonej symulacji!
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NIEBEZPIE-
CZEG6ST'

Wp § y welemanty instalacji
Symul acj a wy jNSiFlop#&byir zzZNideu mi el bezpwssetikedni wpgyw
elementy instalacipoz bawi one odpowiednich zabezpieczeEE

Symulacji mogN dokonywal wygNcznie odpowiednio p
Nal eUy przestrzegal wskaz-wek !lzawartych w ostrze
Uwaga

Ze wzgbedpwecze@mt waonych powyUej, dostinp do try

jest hasgem dostnpu

Z uwagi na bezpieczd@&st wm@mllelddz iuj atwms g¢d wy gNczni e
upowalUni onym i odpowiednio plrzeszkolonym fachowc

Analog outputs
Analog output 1 [0.000 mA

Rys. 7-95 Wpi sywanie hasga dostihnpu

Procedura symul acji wyj Si anal ogowych
F Obracaj Nc pokritgem, zaznaczyl odpowiednie wy|j
F NacisnNI iwgk®Sii goanal ogowe zostanie wgNczone p

odpowiedniego pola wyboru.

Simulation o

Analog output 2

Analog output 3

Analog output 4

Rys. 7-96 Wyb-r odpowiedniego wyjScia anal ogowego

F Nastfipnie wpisal prNd dla tego.wyjScia w post a:t
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Simulation

Analog output 1

Analog output 2

]

Analog output 3

Analog output 4

Rys. 7-97 OkreSlanie wartoSci pr NMlaciodpowi edni ej

F Uwaga: naawh) Sana{ogowym, wpisana wartoSi opr
wystfipowal tak dgugo, jak djugo. bindzie wgNcz

F Aby wyjSi z menu symul ac yklawiszduokcyjzpal eU naci sn

7365 Wej Sci

a cDygital inputs) (

99

Row profile

~ Back

v-Sensors

l
£

Simuiation

1]

Digital cutputs

Rys. 7-98 Przej Sdbemenu wej Si cyfrowych

To menu pokazuje sygnagdgy dostfAapne na wej Sciach
Il oSi wejSi cyfrowych :zaleUy od typu urzNdzeni
A typSi=2wej Scia cyfrowe,

A typSR=7wej Si cyfrowych,

A typM3=10wej Si wychyfr o

Tyl ko takie iloSci wejSi cyfrowych bnAndN pokazy
WgNczone wej Scia cyfrowe wskazywane sN zaznacz
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Ems NivuFlow 750

Digital inputs o

Digital input 2
Digjtal input 3
Digital input 4
Digital input 5
Digital input 6
Digital input 7
Digjtal input 8
Digital input 9
Digjtal input 10

ORROOROO0OK]

Rys. 7-99 Wej Scia cyfrowe

7366 Wyj Sci a cDgfital autpets) (

Rys.7-100 Przej Scie do menu wyj Si cyfrowych

W tym menu moUna przegl Ndal wartoSci ustawione d
dokonywal symulacji wyjSlI cyfrowych

Il oS wyjS8i cyfrowych :zaleOUy od typu urzNdzeni a
A typSi=2wyj Sciwe, cyfro

A typSR=5wyj Si cyfrowych,

A typM3=6wyj Si cyfrowych.

Tyl ko takie iloSci wyjSi cyfrowych biAdN pokazywa
Uwaga
Tutaj nie da sifi pokazal stanu twiedaly wji Sty mri evgNc

sygnatjprdyosna wyj Sciu przeka¥Fnika

Tego menu nie moUna uUywali do wykrywania i wskaz
zewnntrznego
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WgNczone wyj Scia cyfrowe wskazywane sN zaznacz

Digital outputs
Digaloutputt
Digital output 2
Digital output 3
Digital output 4
Digital output S
Digital output 6

Simulation

Rys.7-101 Wy Swi etl anie stan-w wyjSIi cyfrowych
To menu pozwala na symulacjn poszczeg-lnych wy

Digital outputs o
Digital output 1
Digital output 2
Digital output 3
Digital output 4
Digital output 5
Digital output 6

Simulation

Rys.7-102 WgNczanie trybu symulacyjnego

NIEBEZPIE- Obr aUenia ludzi lub szkody w mieniu
CZEG6ST'

Symulacjiwy j §ffowychmogN dokonywal wygNcznie wykwal ifi
Odpowiedzialny personel fachowy musi posi adal
sterowania danym obiektem.

Proces symul acj iprnzayl geoltyo wdaolk gadni e

- PrzegNczyl wydnyi enna oonbes guukgdiia r fic zn N.

- WygNczyl napndy itp., lub ograniczyl odpowi
Nal eUOy bezwzglidnie zapewnil sobie pomoc osoby
bezpi eczle@®two

Ni eprzestrzeganie tego grozi obraUeni ami ludzi
Z powodu bardzowyso ki ego zagroUenia bezpiecze@stwa, NI
niniejszym wszel kiej odpowiedzialnoSci za jaki
materialne, a takUe za nieprzewidziane skutki

przeprowadzonej symulacji!
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Emws NivuFlow 750

NIEBEZPIE- Wpgyw na el ementy instalacj.i

CZEGST! . 3 ; R
Symul acj a wy jNvdFlow#Cbyir dzzNideu mi e | bezpoSredni wpgyw
el ementy instalacji pozbawione odpowiednich zabe
Symul acji moigNwypKonywa odpowi ednio przeszkol eni
Nal eUy przestrzegal wskaz-wek !lzawartych w ostrze

Uwaga

o Ze wzgbedpwecze@mtwaonych powyUej, dowionfip do try
jest hasgem dostnpu
Z uwagi na bezpiecze@Bitpwo nlab ey, ulhj awiho adoswy gNc zn
upowaUnionym i odpowiednio plrzeszkolonym fachowc

Digital outputs
Digjtal output 1

. =
‘ E Please enter password!
|

Rys.7-103 Wpi sywani e hasga dostihnpu

Procedur a symul acji wyjSi cyfrowych
F Obracaj Nc pokrntgem, zaznaczyl odpowiednie wyj S
F NacisnNi iwgkSt6i gocyfrowe zostanie wgNczone pr ze

odpowiedniego pola wyboru.

WgNczanie kaUdego wyj Sci a poodedwyywa sin wedgug tej

N

Simulation °

Digjtal output 1

Digital output 2
Simulation active
Digital output 3
Simulation active
Digital output 4
Simulation active
Digital output 5
Simulation active
Digital output 6
Simulation active

I < S

W

Back

Rys.7-104 Wy b - symulacjawy j Si
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F Uwaga: naawh) Scyttowym, wpisana wartoSi pr Nd
tak dgugo, jak dgugo bndzie wdgNczone menu sy

F Aby wyj Si z menu symul dewyklawiszduokcyjinmal e U naci sn

7.3.6.7 Sterowanie Q (Q-Control)

To menu nie jest obecnieo b s ug.i wane

¥ Aeweee - )

—
Diagnose 0 - X
h-Sensoren v-Sensoren Analog-

eingange
e L

n DO |

5 —]
Analog- Digital- Digital-
ausgange  eingange  ausgange

9

Rys. 7-105 Diagnostyka sterowania Q

7368 Prof il p rFow prafijeyw u  (

el
2
2]

Digital cutputs

Rys.7-106 We j S c ineenudpoofilu 3-wymiarowego
To menu zawiera takie same odwzorowania profilu prz e ywg, jak opisane na Rys. 7-87ik t - r e
zostago opisane tutaj
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[x]

Rys. 7-107 Prof il przepgywu

7.3.6.9 Symulacja (Simulation)

e

Digital inputs  Digital outputs

Rys.7-108 Wej Scie do trybu symul acji

To menu umoUl i wia symul acj ymup razce pi § ydwuk otneuojree tsyichz np
wpisani e hlawaorltom§axi poziomu i priadkoSci. (kt-re ni
UOywaj Nc wymiar - w zapguw,grjaarkoovamoedgsot &kvayn,a pr zet wor r
oblicza wystnpuj Nce natfinUenie przepgdgywu uUywaj Nc

To natnUenie przepgywu zostanie podane na zaprog
lub cyfrowe.
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NIEBEZPIE-
CZEG6STV

NIEBEZPIE-
CZEG6ST"

ObraUenia ludzi lub szkody w mieniu

Sy mul ac janalogowychi@iogN dokonywali wygNcznie wykwal:i
Odpowi edzialny personel fachowy musi posi adal
sterowania danym obiektem.

Proces symul acj i npar | zey(hyo!tdoovkagia d ni e

- PrzegNczyl wymienione ukgady na obsgugi rifc
- WygNczyl napidy itp., lub ograniczyl odpowi
Nal eUy bezwzglfidnie zapewnil sobie pomoc osob

bezpieczle@®two
Nieprzestrzeganietegogrozi obr aUeniami ludzi | ub uszkodze

Z powodu bardzo wysokiego zagroUenia bezpiecze

wszel ki ej odpowi edzi al noSci za jakiekol wi ek, €
takUe za nieprzewizdpiaadrkes sk wetwigiaSw i wi e | ub wad|
symulaciji!

Wpgyw na el ementy instalacij.i

Symul acj a wy jNGUFlop#ebyirdzzNideu mi el bezpoSredni wp§
elementy instalacjipoz bawi one odpowiednich zabezpieczeCE!

Symulacji mogN dokonywal wygNcznie odpowi edni o
Nal eUy przestrzegal wskaz-wek !lzawartych w ostr
Uwaga

Ze wz g barmgecane Es,t wam:- wi onych powyUej , dostnp do t

jest hasgem dostinpu

Z uwagi na bezpieczd@&st wm@mullelddz iu,j atwms g¢d wy g Nc z |
upowaUnionym i odpowi edni o plrzeszkol onym facho

E Please enter password!

I

e

|

Rys.7-109 Wpi sywani e hasga dostnpu
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NivuFlow 750

Przed wpisaniem hasga dostipu na
ie bézpieczeEstwa

w zakres
F Wpisal

has.go

dostnhnpu

F ObracpNcht jem,
(Apozlevelmdl b

Wybral
Zat wi e

W polu danych

obliczon

Wy br ane
rzeczywi

Wysgane

Simulation

Velocity (m/s)

odpowi edni N.wartoSi
rdzil

zaznacdydwinaideii Kd$ lelack @

A pvelatiy o ST 0 |

wpis prawym kIl awi s

wy-1 5@j ozwkt h3 Ryaut dmatycznie

e pr z yanyclvgymdlagyphych. e ni u

ewentual

Sci e

sygnagy

nie wyjScia cyfr

zaprogramowane i na

Flow
Digital outputs

Analog output 1
Analog output 2
Analog output 3
Analog cutput 4

000

10 2043

4 sl

| 600

mA|

0ot

0000 _

mz‘,

mA|

(0,006 ma

(0.000

mA|

l ey spegnil

pomi ar owN

sym

ws z

zem funkcyjnym

poj awi

owe i anal ogowe
ich wyjSciach p

wartoSci zost1HmpNMi®y Swi etl one n

Pol e

Pol e

M 0w N PR

wpi sywan

Pole wpisywania poziomu

odczytu

Wy Swi etl ani e
5. Wy Swietl ani e

ia prndkoSci

obliczonego przepgywu

stan-w WY cyfrowych

stan-w WY anal ogowych

Rys.7-110 Wy Swi et |l ani e obliczonych

wartoSci

or az
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Ust awi
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e

7.4

7.4.1

Me n u

—

o

Main menu

%]

I

5[]
Application Data
S

i
System

Communication Display Connections
Back [ |
Rys.7-111 MenuADane 0
Trend
Wykres trendu jest

p ar aAbDaned(Data)

reprezenwaij $wnl HonkenpjNetegats

do poprzednio zapisanych danych (historii).

— = —
Data 0
Trend! ' Day iotals " USB stick
j balaslwege
Back [ |

Rys.7-112 Wej Scie do menu trend-w

F Wybral odpowi msbwyidangch.kr es ¢
Dane ni e

Wy Swi et ybriany sakrés caasowyd any c h .

podczas
F Powr -t

ogl Ndani a
do

(bi eUNce

bidN

aut omat

danesSbimnadNuwjgowrzego

e k r a traykrogngm rmencei gSon iproc i u

| ewego.

k1l awi ¢
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i Famote - -
Trend 1 o
0 B

Range Day 7”:'77"

| ©
ANy O]
O)
®
—®
@

ol

Ustawianie daty i godziny
Wskazywany okres
Skalowanie zakresu max.
Ekran z liniami siatki

Linie daty i czasu

o 0k~ w D P

Skalowanie punktu 0

7. Przeszukiwanie do tygu/do przodu

Fig. 7-113 Szczeg- -9y wykresu trend-w

W g-rnej cznSci ekranu znajduj e s ili3). Wierkzgestu st awi a

zaznaczony na niebiesko, a zatem jest aktywny.

Aemote - =l
Trend 1 o
2 (1244
Range | Day B
| EG06E  GE60m  OEO0MAN BRGNS
i
|
N
[
|
| e
~—~—
|
|
|
|
1
ST
Browse \__{_H;L
~ Back | Input

Rys.7-114 Wy b .- r dni a

Gdy chcemy wybral pewien punkt w:czasie
F NacisnNi ipaktywgoa sif pierwszyaylpakres
F Wpisal wybrany dzieGE

czasowy

F Ponownie naciismasdt Nppoik rpirtzjeoj Sci e dpasowegst Apnego

( mi e gnorkhg). |
F Powtarzal
Zatwierdzil

thn procedurn aU do cagkowitego
wpis prawym klawiszem funkcyj nym.

pomySlinym potwierdzeniu, wySwi €13]pi2).€dervona akr es

pionowa linia wskazuje w tym przypadku wybrany punkt w czasie.
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Ust awi ani e
F Naci Snificie | ewego (Rackdwiinsszt)ge ofzwarhk @y jstkeago wal w
Aemate -
Trend 1 o
Range "Day =
| ZEG06:  GE60m  OEOOMAT SRGDNEES
| omE—
Browse (41
~ Back | Input
Rys. 7-115 Zmiana dnia
Wybrany okres pokazywamawNj éastawmdiad Ny ekewNua pr
N Rervcte -=a
Trend 1 o
oo Ea

| Day -

Rys. 7-116 Pokazanie nowo wybranego zakresu czasowego

Zakres pokazywanych

F Obracaj Nc
F NacisnNIi ipokalNgsi n
Mo Un a

pokrnt gem, zaznac z WRange) a
wybrane

mastfAapuj Ncych

okresy.

wybral jeden z okres-
1 godzina (Hour),

4 godziny (4 hours),
1dz i (PaH,

1t ydzWeekE (
4 tygodnie (4 weeks).
Obracaj Nc zaznaczyl

pokrntgem odpowi edni

o P > > > >

Zatwier dzi | wyb-r

Pionowa czerwona linia oznacza wybrany punkt w czasie.
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L ) QB I n S t r u k (
Enms NivuFlow 750

Siatki ekranowejni e mptdnani al

JeSli, |jako Ap&d igHounydwyaSmoi et bapoezni e stronitodpo | ewe
minuty AO0OO06, a zako@Ezy po .prawej stronie, na min
Dlapoprawyc zyt el noSci, ekr an zposowangl iproidazmie.l okhayUda z e m:
powstagych w ten spos-b cznSci oznacza okres 15

Poni Uej ekranu czasu do sukiignim@roywselst funkcja wysz
Przyciskami strzagek moUna poruszal sif o godzin
odpowiedniego przycisku.

W przypadku wybrania opcji A4 godzinydo(4 Hours) , pocz Nt ek prezewetacji dal
stroni e e kaodaybranegogplnktlw czasie.

Dl atego prezentacja danych rozpocznie sifn od

A godziny 00:00 lub

godziny 04:00 lub

godziny 08:00 lub

godziny 12:00 lub

godziny 16:00 lub

A godziny 20:00.

To o o o

Zakres prezentowanych danych koG zy sifii po prawe
tym ekranie takUe wiioddaie g3 opSiio nnoi wied, zbyii gddzeld N z ni ch

Do poruszania sifn o 4 godziny do tygu |lub do prz
wyszukiwania (Browse).

JeSIl i, jako okr ®ay),twprézenmcoodanfc mize @& z(yna sin po | ew
od godziny AO00 i koEGzy po. prawej stronie na god
Dla poprawy czytelnoSci, e komwymidd sntiadnip o dzilUedlao ny
z powstagych w ten spos-b czinSci oznacza okres 4

Do poruszaniedE diol toygu daib do przodu uUywal opisa
(Browse).

Gdy wybranym okresheek) j esb Pt gdene&oj & danych r oz
stronie od poniedziagku, od godziny 00:000, a zak
w niedzielhn

Dla poprawy czytelnoSci eSceikopmamwymio s ha g mpodKiad&dany
z powstagdgych w ten spos-b. czinSci oznacza okres 1
Do poruszatydai sEfAd® tlygu |l ub do przodu uUywal opi
wyszukiwania (Browse).

JeSl i wybr ano o kKMWeeks)td prezantagoddnydh Gozpocznie si i po | ewe
stronie od poniedziagku, od godziny 00: 00, a zak
niedzieln. Znaczni kiem czasowyntygodnibweijesj ent a ddl

29.12.1969 r., godzina 00:00.
Dla poprawy czytelnoSci, eplomoaymilzonsitaani .p oKdazldeal ozny
powstagych w ten spos-b czinSci oznacza okres 1 t

Do poruszani a sin 0 4 tygodni e do t yej tunkcji u b d «
wyszukiwania (Browse).

strona 118



Ust awi ani e

5 Aemote -l
Trend 1 0
Tme (02,0625 [ZH47
Da —

| 2006 05060m | Hour

|omE— UG ST
Browse ’_‘A“;L
~ Back I =

Rys.7-117 Wy b - r o frezensagji danych

[ Remote -cEN
——
Trend 1 (x]
Time [02).[06).[ 2015 | [12}:(47

Back ]

Rys. 7-118 Funkcja wyszukiwania, AWsteczo

Remote - - IEN

__000is G

Back ]

Rys.7-119 Wy Swi etl ani e poprzedniego okresu

Uwaga

Po wybraniu okresu 4-tygodniowego,r o zpocznci e prezentacji danyc

sekund, wymaganych do pobrania wszystkich potrzebnych danych.
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T — NivuFlow 750
> e e ]
Trend 1 0
Time 07].(06).[2075 ] [12]:[5Z
Range byl %
ECE——— B
i Loading data...
i
|
i =
Bowse KN
s Back | e

7.4.2

Rys.7-120 Wy gl Nd ekranu podczas pobierania danych

Sumy dzienne (Day totals)

To menu pozwala na ogl Ndanie sumarycznych warto$S
KaUda z pokazywanych wartoSci oznacza okres 24 g
pokazuje pierwsze 14 dni.

i

Data

X
1]
BEEED 058 stick

Data storage

R

|

Back [

Rys.7-121 Wej Scie do menu sum dziennych

Zapisanych zostanie max. 100 sum (= 100 dni) . Po
zawsze najstarsza wartoSi (pamifal typu patli).
F Obracani e pokr fiztegneingy aw tparbaewon pw d- g, a obracani e

tabeln z powrotem do g-ry
MoUna teU obejrzei starsze dane. Warunkiem wstifp
aby przyrzNd dziagag przez dguUszy czas
PrzykofwartbBrciyr zNd dz8dagag przez 9
W przeciwnym przypadku, bfidzie moUna odczytal wa
przetwornik NivuFlow 750 pr ac owa g
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= Remote oW
—
Day totals 1 o
Current (3943,186 m

Date Sum
1 01.06.15-02.06,15 [8321,292 m’
2 [31.05.15-01.06.15 [7104 268
3 [30.05.15-31.05.15 [9921,720
4 |29.05.15-30.05.15 [10401,280
IS [28.05.15-29.05.15 [7280,424
6
7
8
9

[27.05.15.28.05.15 |7267,008
[26.05.15-27.05.15 [7243616
[25:05.15-26.05.15_[8102,642
[24.05.15.25.05.15_[6887,004
10 |23.05,15-24.05.15 [7247,430
11 [22.05.15-23.05.15_|7395,070
12[21.05.15.22.05.15 |7355,773
13 [20.05.15-21.05.15 [8344,333
[14[19.05.15-20.05.15 [7535,221

Back ]

Rys.7-122 Wy Swi et | an igedzianyah 2 4

JeSl i pr MwFlowors0rziokst ani e wy § Ndwieranpyoceduiamidumpwania,

to (pod)suma | est obliczana mimo to. WartoSci
wygNczenia przyrzNdu sN niedostipne

Je NiviFlow 750 zost ani e wygNczony przed czasem nast
wygNczonyu dbolcezjaclsego sumowani a, to za te 24

utworzone (Rys. 7-123). Nie zostanie zapisana ani suma = 0, anidatai bndzi e br ak:¢«
jednego wiersza tabeli.

? ® ®

U NS N S —
@ @ ® @

1. Dzie®&® 1.: suma z 20 godzin

2. Dzi e@® 2. : aiaiasruinao waansiiel aoni e nast Npi go
3. Dz i e:@Gmaz21 godzin

4, Dzi e® 4duma z pegnych 24 godzin

5. Spadek napifnci a

6. Przvwr -cenie zasilani a

Rys. 7-123  Schemat sumowania

DomySInie, sumowanie nastfipuje mindzy godzinN
sN zawsze tworzone mindzy godzinN 00:00 a godz

DomySInym czasem G0hawani a jest A
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nstrukc¢

gnivus |

T —— NivuFlow 750
Czas przeprowadzania sumowania moUna zmienial
F Obracaj Nc pokrihitgem, zaznaczyl na bpdaefiineel. ko opc]|
F NacisnNi ipprkyywsnk sifn lpal e Agodzinao (
F Wpisal godzinfi r oz gnmpdgdxii ap rszuenmioSwia ndioa pol a mi nut
F Wpisal .minuty

w piszesn fymkecygnyny (Entek).l a w
zost agosdinT emna o hyw ayarirg®dddsmfid 1
dni a

F Zatwierdzil

Czas sumowani a
utworzona za okres od godziny 08:00 do godziny 08:00nast npnego

Pole Aktuanieo(Current)y pokazuj e podsumi pr zyypadsughnowadia popr z ¢

743 Pami il US$B 8tick)

Wy magania dIUWBpami nci

A PamiUSBmusi o b ssiandgri USBI2.0.

A UUywana pSBmiursii sfbrjmdtowana na FAT 32 (FAT 12 lub FAT 16
dopuszczalne).

A Max. dopuszczalna WPSBjo8nGBoSi pami Aci

pPSBmi A ci

p'$Brdo portu USB pon a d

UOywani e

F wgo Oyl wy Swiletl aczem

Pami BSBiuUywa sifi do nas:itipuj Ncych funkcj.i

A przenoszenieo d ¢ z ydto- w a d$Bj c i

zapas owlyssh
USB do

wykonywanie kopi. parametr - -w w pami

A
A ponowne przenoszenie kopii zapasowej z pa mi i c i przyrzNdu,
A

f ormat owanU®. pami Aci

1,:,, P |

Data 9

TrenT- Day totals 15805 ticks

Data storage

Back |
Rys.7-124 Wej Scie do podn#SBu APami il
Przetwornik NivuFlow 750 posi ada pami 6.0 Dwe wnainirfizciN USB moUna p
cznSli danych | ub odyyyst kie zapisane
Tenrozdziag pozwala okreSlil wybrany okres transm
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Domy S| ni e, NivuFoe 750 aistawibnly jest na przenoszenie danychzaokr es mi fid
ostatni N z poprzednich transmisji danych a cza

Zapisywanie danusB:h do paminfnci

M T T T T T T T T

WgNcpiykerwsze pole naciskajNc na pokrfatgo.

Obracaj Nc pokrniatgem, ustawil wyfomany dzi e,
Ponownie obracaj Nc pokriatgem, przejSi do wpi
Powtarzal tfi procedurfi do czasu .ustawienia w

Zat wi eracksz iploczaqNt kowy naci Snificiem Ememwego kIl &

Obracaj Nc pokrfAtgem, zaznaog.zyl na niebiesko
Obracaj Nc pokrfitgem, ustawil wybrany czas za
Wpisal czas zako@® zenia, postipuj Nc, jak wydOU
Zatwierdzil wpuswmi 6pdb)wpdbeawnym naci Snifci em

funkcyjnego (Enter).

Teraz zostag okreSlony zakres czasowy dUuSBych,

: = SEl
USB stick 0
Save data to USB
to (02}(06) 2075 | [12k(39
File format E( —— 7?_
Data depth | Standard —
Compress . |

Save

Load parameters

Save parameters

Format USB stick

Back |

Rys. 7-125 OkreSlony okres transmisj.i

NastiApnie pr zej fBrmatuddanyay br anego

F

T > > >

Ot wor zyl menu wyboru naciskaj Nc pokrintgdo, po
txt,
CSV.
binamy(do p- ¥ni ejszego i mpHBbivwuSdtwani a do aplikac]j

Zatwierdzil format danych naciskaj Nc pokr At g
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Enms NivuFlow 750

. Ak -
USB stick 0
Save data to USB

from [30).(07].| 2012 | [13}fa9

Data depth

Compress _ | brary

v

| Save

Load parameters

Save parameters

Format USB stick

Back [

Rys.7-126 Wy b .-r formatu danych

Regulowany tutaj zakres ( Ag § i biodata&ptt) danych zawiera:trzy moU0Ul
Standardowy (Standard)

Jest to format odpowi edn.i ZAHdmi svd Mk szeStcd wy ada roysol
nastnpuj Nce informacje

A dataigodzina,

licznik,

obliczona objitoSi przepgywu,

poziom napedgnieni a,

Srednia priadkoSi przepgywu,

temperatura wody,

temperatura powietrza, (g d y u Uy w @aujgik AUB)s t

To To To Do Io o Do

wartoSci bieUNce oraz odpdmiaedajidgeyicotbl i czone w
analogowych i cyfrowych.

Rozszerzony (Extended)

Ta opcja jest odpowiednia do weryfikacji waUnych
gg-wnie pracowni kom ser wi su

Zapisywane sN dane zawieraj Nce

A datn i godzinn,

A licznik,

A obliczonN objntoSi przepgdywu,

A poziom napBynyedoaobliczeE

A Sredni N priadkoSi przepgywu,

A temperaturn wody,

A t empermwiatrzai(gdy u Uy waajgik AUS)s t

A wartoSci bieUNce oraz odpdziiagajidic§icotbl i czone w

analogowych i cyfrowych

A Srednie pridkoSci prideap@dpewd@edujinishy- wUywane
A wartoSci parametr - WMUSmetspeygydcerayopr idloSci,
A jakoSi wyzwalacza i hydraulicznN czujnik-w 1,
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Fachowy (Expert)

Tej opecji powi nni uUOywabwnyckosprmwesmkbluéni ppo
Te zestawy danych mogN bardzo szybko osi Ngal b
Opr-cz danych zawartych w Afachowymod zestawie
informacje o priidkoSci achzasweachherzyzstgkogmUemize gw

o

czujnik-w priadkoSci przepdgywu we wszystkich pr

Aot - -

US8 stick o

Save data to USB
from |30].107].| 2078 | [13):[49

to [02).[06).( 2015 | [12):(59

File format fliuii - 14

Compress ﬂ_
[ Gay EXtended
Ea——— ElpefL
Load par};ﬁ;xeu

Save parameters

Format USB stick

Back [ h
AGgnbokoSi o danych

Funkcj a AKGompress)s jmead s(ens tyl ko w przypadku trar
Ta funkcja wykorzystuje format A . gkztfi-,r y moUna rozpakowdiZIbPeizp §at

Az - -Em

US8 stick o

Save data to USB
from |30].107].| 2078 | [13):49

to [02),[06).[ 2015 | [12}:[59

File format xt =3

Data depth | Standard :

B= Save

Load parameters

Save parameters

Format USB stick

Back [ h

Rys. 7-127 Kompresja

Po okreSleniu zakr esu duin yzcahk rdeos ut rdaannsyntihs,j imo U no:
pami WSa.i

F WgNczyl polSawe)Azapi szo (

F Zapisaé da pamifci USB przez naci Snifncie pok
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¥ Apmaze - =Em
US8 stick 0
Save data to USB
from [30].107).| 2014 | [13}{29
o (021061205 | (12458
File format e i |3
Data depth | Standard &
Comprass (v
Load parameters [
Save parameters
Format USB stick
Back ]

Rys. 7-128 Rozkaz zapisania danych pomiarowych do part

Rozkazu APobi eloapgametashe uldyawval do ponownego pobra

USB zapisanych tam poprzedniozest aw- w danych i zapisania ich w |
. Remote 1 '-
US8 stick o
Save data to USB
from 1301107 ]| 2014 | [13}]49
to (02),[06).[ 2075 | [12:[59
File format E | Y
Data depth | Standard —
Compress > B @
| Save

Load parameters

Save parameters

Format USB stick

Back [

Rys. 7-129 Pobieranie pliku zapisanych parametr - w
Funkcja AZapi Saze pprameters)e tsrgyuoUy( do zapi sania do pami
miejsca pomiaru. Ta opcja tworzy i zapisuje 3 pliki.

Formaty tych plik:w sN nastfipuj Nce

A XXXX_DOC_AABBCCDDEE.csv
Jest to plik do cel-w dokumentacyjnych i zawie
parametr - w

A XXXX_DOC_AABBCCDDEE.xml
Jest to plik do wykorzystaniaw pr zysz goSc
podstawowe oraz zmiany parametr - w

A XXXX_PAR_AABBCCDDEE.xml
Ten plik zawiera wszystkie ustawienia parametr
zapasowa zmienionych.ustawie®& parametr - w

\it | zavgdrai ugtaaviernjiai Ni vuSo
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ani e

Uwagi dotyczNce
A XXXX
A AA = rok,
A BB =mi esi Nc,
A cc =dzi e
A DD = godzina,
A EE = minuta.
. ez --Es
USB stick 0
Save data to USB
from [30).[07].| 2014 | [13k(49
to (02).[06),[ 2015 | [12k(59
File format 2(7 | 1)
Data depth | iarﬁai v_:_
Compress v
Save
5 lfad | parameters .
Format USB stick
Back |
Rys.7-130 Funkcj a

Ni esf ormat owanN

nazw plik-w

AZapi sz
l ub

= nazwa zapisanego miejsca pomiaru,

parametryo

ni eprawi dgowo

poprawni e rbieaz pw Sprrezdyr zNdzi e

F Obracaj Nc

pokr it gem,

u pokrntga,

stick).
F Po naci Sninci
; v e -
USB stick 0
Save data to USB
from [30].(07.| 2014 | (139
to (02),(061.[ 2075 | [12:[59
File format E(ﬁii — 77:7
Data depth | Llnmiud i
Compress [
Save
e O PN e
Save parameters
Back | h
Rys. 7-131 Rozkaz formatowania
Po zako®@ozaeamitwowani a

(SUCCESSFUL).

paminci

zaznaczyl

UusSB,

sformat owanN

na

podgNczona

na

ekrani e
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7.4.4  Zapisywanie danych (Data storage) ( wewnnt ) zni e

To podmenu umoUliwia zmiani cyklu zapisywania or

Semote
(x]
88
Day iotals

© USBstick

Rys.7-132 Wej Scie do menu zapisywania danych

Opcje cyklu zapisywania:

A 30 sekund,
A 1 minuta,
A 2 minuty,
A 5minut.
DomySlinie, cykl zapisywania jest ustawiony na 1

ZAWSZE zapisywana jest Srednia wartoSi obej muj Nc
w chwili zapisywania.

Remote - - IEd
==
Data storage o
——————130s [
| Delete s
- Ol
2min
Smin

Back |

Rys. 7-133 Programowanie cyklu zapisywania

CagN zawartwé&Wwnpamimej moUna wyczyScil, jednak dlI

skasowania danych, sN one chronione hasgem dosthn

F Wpisal has §okasdwasiadanyar. d o
F Zatwierdzil wpisane hasgo [Ene)wym kl awi szem funl
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7.5

751

WaUna uwaga

Skasowanych danych nié¢ moUna juU przywr-cili

Remote - -l

=
Data storage o

Storage cycle 1 min &

Delete storage

Back |

Rys. 7-134  Czyszczeniepa mi ifmce wn it r z n e |

Menu ASystemo

Informacje

Aemode

Main menu

Back |

Rys.7-135 Wej Scie do podmenu ASystemo

Jest to menu dostnpne tylko do odczytu :i zawie
A numer seryjny (SerialNo.) i n u me (ArtideNb.y k u g u
A adres MAC,

A wersja oprogramowanias p r z i t prresvgrmika (Version).

Ponadto, znajdujtlodatikowei of wd NMa mir@iydkho Sccz ujpmrizke
oraz ewentualnie o poddAUSzonym czujniku poziom
Ekran pokazuje:

A numeryartyk ugu dla czujnik-w,

A numery seryjne czujnik:-w,

A aktuwknBja oprogramowania sprzitowego.
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Remote -
-

Information o
Art.-No. (NF7-5M3E0D00T
MAC address (00162920004
Version [V1.16 02/16/2015
Build (0211672015 1022
Version SKG [SKG V1,02 29708714
h-Sensor
Art.-No. |OCL-LIKS12E30K | &
Firmware version W
Serial No. [1307P 120064
v-Sensor 1
Art.-No. [POA-V2UTKTO30L0
Firmware version (V166 14/08/14 =

Back [

Rys. 7-136 Ekran informacji systemowych

7.5.2 Ustawieniaregionalne (Region Settings)
W tym menu mobtna ustawial
A jhnzyk obsgugi,
A format daty,

A jednostki miar zmierzonych wartoSci

MoUna tu dokonal rozr - UrpomarowymniwyiSiwd zeyt | vaanrytmo S cai awnair
zapisywanymi do. pami Aci

System

Information  |R

JError messages Service

Back [

Rys. 7-137 Podmenu ustawi e regionalnych

Jnzyk olhkhanguage) (

Aktualnie moUna skonfigurowal nastipuj Nce jfAzyki
A niemiecki (Deutsch),

A angielski (English),

A francuski(Fr an) ai s
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Remote -

Region settings 0

WD cutsch
[lrlFrancairs
C +| Data units

Back |

Rys. 7-138  Ustawianiej N z yolka gugi

Format daty (Date format)

D wybor u s Neforrmasywat:p uj N

A dd.mm.yyyy (dzie®/ mi es), Nc/ r ok

A mm/ddlyyyy(mi esi Nc/)dzi e® r ok

Remote - -

Region settings 0

Language
BRenglsh =

C +/ Units m
mm/dd/yyyy [

C +| Data units

Back |

Rys.7-139 Wy b.-r formatu daty

Jednostki miar (Units)

F Obracaj Nc pokrfitgem, zaznaczyl Weits)ni ebi esko

F Naci snNigopoakknPLUS po | ewej stronie zmienia
sin |ista dosthipnych opcj.i

F ObracppiNcit gpermzej ST do pierwszej opcji na |i 8§
rodzaj separatora dziesinhntnego (przecinek | u

Tutaj okr eS| ad zsiieis isfetpmaer,atkotr-yre bndN uUywane tyl
przetwornika NivuFlow 750.
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72

NIVUuS

nstrukc¢
NivuFlow 750

il ——um
—-
Region settings o
Language
| B Englich |
Date format [ddmmyyyy | & |
(= Units
Ujﬁ( system N Point ()
weric | TR
Flow \IV/; .;,_
Velocity s 73
Level T :_
sum -
(3 Mt omive
Back [
Rys.7-140 Wy b . -r separatora dziesinhntnego
Nast nmiieddyn okr eS| i | cycreudkegna gmnestek siarfi p u j N

A metryczny (Metric),

A brytyjskiimperialny (English),
A amer yk a\dEsitan). (

Zal eUnie od
jednostek miar:

wybranego

w

ukgadu

A w ukg
A w ukgadzi e(nmft ip al/s, iph, i m
A w ukgadzi e a(npefpsyrkgd, @s).k i m
Abmite - -

Region settings 0

Language

[Bengich ]|

Date format [ddmmyyyy | 3| 1

~ = Units

Decimal sep. | Comma() _3 !

Metric - 1

s

| English H

| American |

R | (T e 5

Sum | s

) n";;’:;.i [
Rys.7-141 Jednost ki mi ar
Teraz wybral

A przep Fgwyu
A pr nd k\debaty),
A poziomu (Level),
A

sumy (Sum).

ukgadzi e

jednost ek

mi ar

adzi e (npeltirtyrc,z nyent rem/sip@, Sci enny

metrycznym

j ednwy$ Wi e tma akmapiedia:r t o Sc i

o~
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Ustawl ani e
Abmote --.
Reglon settings 0
Language
CED |
Date format |ddmmyyyy | ‘
~=! Units i
Decimal sep. 1@@(27 _: ‘
Unit system — '
Metric - — =
Velocity = |
| Ni/d
Level | iss
Sum ‘m’/mln ‘
Lrm
T Mave samive | o
Bac
Rys.7-142 Wy Swi et |l ane jednostki miar w ukgadzie
Abniole - f-
Region settings o
Language e
By ]|
Date format |ddmmyyyy | % 1
~=I Units [
Decimal sep. jFommj!(L)i _3 ‘
s |
English - 1
Metric |
ET———
farlol L
Level |in s
Sty B 1v
| Temneratirs l°c 28
Back | L
Rys. 7-143 Wy b -brytyjskich jednostek miar
Abniode - -
——
Reglon settings o
Language Iy
e 23
Date format :::"ﬂ 1
~=I Units ‘ i
Decimal sep. ‘ f¥/min
ft'h
Uriteystem . Lnoyy
(Egkh | Mgaltd ‘

Velocity
Level
Sum

Temneratire

Back

Re

in/s

\in

o

T TIET
- —

|*r

| ]

Rys. 7-144

Przy

Ust awi

w
odczyt

ust awi
Aldlenost e KUnits). Wr pami fici j
odpowi edni o
i
OkreSlenie

przypadku
S W,

Ustawienia jednostek miarwukg ad z i e

aniu

do

dokonanych

ednost ek

ust awi

mi ar
e E

brytyjskim

A P a briitsinteinony) e d post épomiahr agpodni e

jednost ki

s epiafftarty rn a zACRrsuap c | n b k ABot).opk ad (

Nal eUOy

separator a
stosowani a

dziesifAtnego
p (np.g zagramiczny Excel)g doaateng z ny
uwaUal, sebprakoe$l dziegadcne

dotyczy p
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gJnivus

T —— NivuFlow 750

abmvote - -E.
—
Region settings o
Language
| B Englich s
Date format [ddmmyyyy | & |
(= Units
Unit system | Point ()
Metric jommat) |
Flow i
Velocity [ms %
Level m :V
Sum Im? »:7
(3 Masn samive
Back [

Rys.7-145 Zmi ana separator-w dziesifAtnych

Zal eUni e od Zzami erzonego zastosowani a, do zapi ¢
nast i pjedpostki miar:

A wukgadzie metr ¢ snymj,/igpm/ns

A w ukgadzie brytyjskimn, npgaltpmin, Mgal / d, in/ s,
A w ukgadzi e amegps ¢pm Es,lkcfinnfh, cfd, pngd etc.

Ter az \eyrostkanhi ar do zapi sywania odczyt- -w dl a
A przepé&Flogwpu (

A pr ndk\debdty), (

A poziomu (Level),

A sumy (Sum),
A

temperatury (Temperature).

Aemote --Ea
-
Region settings o
Language
| B Englich 3|
Date format [ddmmyyyy | &
= Units
Decimal sep. | i‘nmma() 5
Erglich v
| Metric |
E
’Ammcan | ‘
Level [in 2|
Sum | ;l’ ‘:
| Temneratiire Iec 21
Back |

Rys. 7-146 Ust awi anie jednostek miar do zapisywani a
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7.5.3

754

Data i godzina (Time/Date)

Tego podmenu moUna uUywal do zmiany ptivenkicej d
Ta funkcja jest wymagana przy przechodzeniu z czasu letniego na zimowy lub po wyczerpaniu
bateridi bufora wewnitrznego, bNdT awarii zasi |
dgugo, to moUna sifhn spodzi ewali toedchddaleykdkziegmaa
skorygowal

Uwaga
Zmi ana czasu systempavelhgowwpdrlyiwa danp@dy wwpNeni ¢
jest opcja zapisywania danych do paminci, to p

duplikowanie danych lub przerwy w zapisie danych.

Information Region sen;ngs

Rys.7-147 Wej Scie do podmenu AData i godzinabo
Tutaj moUna ustawil bieUNcy cza®TCdup&NMT@wogvyn e m

pogudni ka. zerowego

ITlm:/Ddle o

0206 | 2015 14 17 §52)

Timezone (UTC) () [« 70 |»

Back | L

Rys. 7-148  Ustawianie daty i godziny

Komuni katy «&rrdr §iésdagesh (

Tego me nu ulOywa sin do wywogani a oczekuj Ncy
wysthipuj Ncych bgndach

Jednak tego podmenu moWUcaenmnéed p@ywalci daomuns k a
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Rys. 7-149

Information  Region settings  Time/Date

Wej Sci e

do podmenu komuni kat-w o bgndach

Remote. -l

Error messages o

Active error messages

( Delete error storage |

Rys. 7-150 Akt ual
Przed

Back |

n

Active error mess 0
Active error messages
alog input 2 Value too low
2 |Analog input 3 Value too low
[Analog input 4 Value 100 low
|Analog input 5 Value too low
|Analog input 8 Value too low

wlalw

Back |

ie wySwietlane komunikaty o bgndac!

skasowani em pami ficas gboj fiddo- sw finpaul ,e (byo wzpai psoabli ehg

nieuprawnionemu lub przypadkowemuu s uni. A ci u

e
Error messages 0

| Active error messages

Delete error storage

Back |

Rys. 7-151 Kasowani

e bieUNcych komunikat-w o bgndach
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7.5.5 Serwis (Service)
To podmenu zawiera :nastfipuj Nce funkcj e
A wWgNczanie dost fpwisowkgo. pozi omu ser
A Zmi ana dlhoasd digu

A Przeinicjowanie systemu.

- =N
System

il Mo

Information  Region sen:vgs ~Time/Date

Error messagt; \Servicel

| Back |

Rys.7-152 Wej Scie do podmenu ASer wi so

Poziom serwisowy (Service level)

Poziom serwisowy jest zaNVUuSteboompowh&nsenwichup
pr z e dosstwn b

Tutaj naleUy ustawial zmiany i st ot nespesjgnetia® mowo
specjalnych. zastosowa@E

Tych zmian mogN dokonywal wygNcznie praNiMUBIni cy

5 PR -
Service o

e SCOMG DLW,

Reboot

Parameter reset

Ll =

Rys.7-153 W{g N c z pariorau serwisowego

Zmi ana has §&hadge passwond) (

Hasgem domySI| nMwSjzedteca27 80 zmianfi, aby wuchro
ni euprawnionym dostfipem. Hasg§o dostfipu.moUe za

Hasgo dostipu jestna@graniczone do 10
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Uwaga

Nie udosthnpnial hasga .nieuprawnionym osobom
Hasgo nalelUy zapisal i przechowywal w bezpieczny
Po zmianideshagsfyimare hasgo NI E MOt E zostal przyw
W przypadku zagubi eni a hasga, wymagane bndzie og:-Ilne r

w kt-rego wyniku wszystkie zmienione. ustawieni a

3 [ --EN 5 [r— - -EN . Remote - - IEN
j Service o Service 0 Service 0
f 7 75_;rv1|c7e7le!:£ 7 = ;] — Service level | Service level
= B
Please enter old password! Please repeat new password!
Reboot _ | e - .
~ Parameter reset | ' e ety
1]213]a[s @718 d: 80800080
| an
Back | . | Back 1@ ‘lr:put Back | Input 1

Rys.7-154 Zmi ana hasga dostninpu do poziomu ser wi sowe(

Przeinicjowanie (Reboot)
Przeiniciowaniepr zet wor ni ka przerywa dziagaj Ncy wgaSnie

System zostanie zainicjowany z parametrami ustawionymi na nowo. Po zainicjowaniu, system

zachowuje sin, j ak po restart owa nta apcja( ghroirtije b ni e,
potrzebin rzeczywistego wygNczenia i ponownego ur
Wszystkie parametry, | iczniki i zapisane dane po
L) Remote n

Service o

L Service level

\ Change password

| Parameter reset

Back |

Rys. 7-155  Przeinicjowanie systemu
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7.6

Reset owani e pRarametes teset) w (

Podczas resetowania par ame tustawisniadomy &) Nepwzs g ws t &
parametr-w. Wskazania l|licznik:-w, zmi eni one has
utracone.

Rzeczywi ste resetowanie parametr - -w niiewydznest ani
Z menu parametr-w (z powrotem do menu g§-wnego

wci NO bhndzie moUna .przerwal ten proces
. P - -l . Remote - -l |
Service 0 Service 0
Service level | Service level
Change password | P
{ | P Parameter reset!
Reboot |
—
Back | Back |

Rys. 7-156 Resetowanie parametr-w do ustawi e@& domy

Komunikacja (Communication)

To menu pozwala na nawi Nzanie polModzeni alzgNan
przetwornik w sieci.

G N ¢ z ewrsiecewymaga posiadania wiedzy na temat tego rodzaju procedur.

Dl atego w tym miejscu nie zostanN owiyms zakresie.s z c z

JeSli uUytkownik nie posiada podstawowej wiedz
zadania naleUy zlecil fachowcom | ub personel ow
E et - =N
IHauptmtnG
[ § e, [
| \
1= = =)
Wanon ‘Daten -System
0 B
.Mze;ge ‘-SN;schius;e

I Zurick | u

Rys.7-157 Wej Scie do podmenu AKomunikacj abo

MenuTCP/IPp oz wal a u s ttrangporiu damyzlcw seeci zdecentralizowanej.
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NIVUuS

| nstr uk«
NivuFlow 750

Remote - -
-
TCP/P o
Subnet mask [255.255.255.0
Gateway [192.168.0.1 3
DNS primary 1192.168.0.1
DNS secondary  [192.168.0.1
Back |
Fig.7-158 Ust awi eni a TER/IBt okogu

Wewnfitrzna wyszukamwiag kjaestihtebeenioav obsgugi wana

Km.a:p

Commum:allon

.I
|

ToTom

MOO
aus
hodbus

Back [

Rys. 7-159 Serwer sieciowy
W trakcie opracowania

W przyszgoSc NiyuFlpw 750t ivdozri nei km- g §
syst eHARW

byhoSOywapypdl eaky

Commumuuon

TCPAIP kascrvef
‘ MO
aus
hodbus
Back |
Rys. 7-160 Programowanie interfejsu HART
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Przetwornik NivuFlow 750 mo Unay §Nezi nny mi sy st ModmsiCP.w pr ot o}

W razie potrzeby, pr oModbksj @ st dostnpnyiprogamywseni kont
z si ed z iNKNIS GmbH wnBppingen.

—— - -
Communication 0
- - *’ - m ‘@—
TCPAIP Web server HART
Back [

Rys.7-161 Wej Scie do menu progr amModbasni a w protoko

Tutaj dostnpne sN:nastfnpuj Nce funkcj e
A wyb-r i r(RS832 ueRS486),

A wyb-r prnadko8muin desopans2e0), s | i

A adres ur zNdzefodadopdar)d! eggego

Poza tym moUna zmienial skalowanie
A przepgywu,

A poziomu,

A pradkoSci,
A temperatury,

A WE/MWY analogowych.

A Revore o - et e

1

Modbus

Baudrate
RS-485
Slave-Adresse — NI

I-E Skalierung Durchfluss
r(}f Skalierung Fiillstand

r(; Skalierung Geschwindigkeit

I—Ej Skalierung Temperatur

e+ Skalierung Analog

Zuriick |

Rys.7-162 Wy b -r interfejsu

strona 141



nNstr uk«
NivuFlow 750

Rys. 7-163

Rys. 7-164

Rys. 7-165

Interface

Slave address

pe = ~=1 2400 baud
C[:H Scaling flow 4800 baud

= - = 19200 baud
Eitl Scaling velocity 38400 beud

Ei?l Scaling temperal 57600 baud
— 115200 baud
) Scaling analog

¥ Scaling evel | ECEETIN

Ust awi

Modbus
Interface
Baudrate

di! Scaling flow

rli’ Scaling level

[-E( Scaling velocity

[‘E' Scaling temperature

l—l}] Scaling analog

Modbus
Interface
Baudrate
Slave address

Signed
0 digits

65535 digits
Error value (digits) o

(655350 s

rl?: Scaling level

rl;: Scaling velocity

rl;: Scaling temperature

~% Scaline analoe
Back

eni

a

OkreSl ani e

Programowani e

pridkoSci

adr esu

wartoSci

urzNdzeni a

transmisij.i

podl eggego

skal arnych
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7.7

Wy Swi e tDisplayy (

W menu wySwietlacza moUna zmienial nastfipuj Nce
A jasnoSi (po@dRkidghtt!l enie) (
A etykiety 5 gg-wnych p-| prezentacji danych w
A iloSi miBdfegycHzpesiczeg-lnych wartoSci
— 5
hihinmmu 70_ - =
= Jff = -

Application

Back [

Rys.7-166 Wej Scie do podmenu AWySwietlaczo

Nat fUenie podSwietlania (jasnoSi ekranu) moUna
JasnoSi ekranu dobral odpowiednio do wgr jmksnwS
: - =]
Display 0
] 8 [
Dim backlight
| 1min S

éO\nput field 1

Back L

Rys. 7-167  Ustawianiep o d Swi e (j laes mipeRrariu (Backlight)

NIVUS zal eca automatyczne p erday(Diin daskight. PrzgcienmianieS wi ¢
chroni ekran i wydguUa jego trwagoiSéd muilat kiofvNautEkmamy
jest uUywany przez jaki 8§ czas. Czas ten moUna
Gdy tylko przy przetworniku NivuFlow 750z o st ani e wykonan@npaka&cic3y
z,pekyainskawlychmi gsats nporSzi e gsNt caznyd asridiio wika.

jasnoSi do stopnia 2

kt -rego$S

D o my S lfunkicja przyciemnianiaz mni ej s z a
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T —— NivuFlow 750

Back I

Rys.7-168 Op - ¥ni enie przyciemniania ekranu

MoUna dowolnie zmienial nazwy i iloSci miywhjsc dz
pol ach prezentacji danych ekranu (przepgyw, pozi
Kol ory tych p-|I prezentacji danych odpowiadaj N Kk
zmi eni | o0z n prezmeasjidenych,olnaal eUy j e rozwinNI

F UsunNIi zaenmrczy nAEt yk iDefaultlallp my S1 nao (

F WpisaWN moarméUna uUyi dowolnie wybranej nazwy o
znak- - w

Wpi sana nazwa nie ma wpgywu ani w Uaden spos-b n
gg- wnych polach preaeentacji danych ekra

Uwaga

NI E MOt NA zmienial przypisania p-|I prezentacij.i d
Przykgad: poFlew) APrndepgywawaweapgozdane wyj Sci owe
przepgywu, niezal eUmiwaozdosteqgmi, e czmi ¢ migona np. n

lub podobnN

= pi ——
Anzeige o

Hintergrundbeleuchtung (<] & | ¥

Beleuchtung dimmen

Standardbezeichnung
Standardnachkommastellen

1+ Ausgabefeld 2

Rys.7-169 Wyb-r pola prezentacji danych nr 1
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Ust awli ani e

. ot . e=rote - -_

Display o Display o

Backlight & Backlight (<8

Dim backlight Dirn backlight

[ 1 min $ | 1min :)

[=/Qutput field 1 [=| Output field 1

Default label | Default label )

Default digits Default digits CJ

i |

blc|dielfig hlilj
kiliminiolpigiris

=

Rys. 7-170

I'1 oSi
okreSlil

dmié ®ij s tamoy(tnha

tijajviwixjiylzy, |.
Aa!?1zl I
Back Input

Wpisywanie nazwy pola danych

zmienial, w

maksymalnie 5 miejsc dziesintnych
Uwaga
Zwracal uwagh, czy iloSI miejsc po przecinku
tym, zwracal uwejgsicnazi ésiShitmych w odniesieniu
mi ar . Na przykgad, maksymalna rozdzielczoSi ¢z

w zakresie 0,1 K.

Display o

Dim backlight
| 1 min A

DoLRig I [ R L

(=) Output field 1

Label [Test
Default digits

Default label O

Rys.7-171  Z mi

ana

il oScinmige¢lsc dziesi

Po § Nc z@mneation(s)

opisany wczeSniej

To podmenu jest potprrziedbkpoeSzxce p § $ivii
do przetwornika, ale
typu MPX.

ozaj eaNkpodgNc
wykorzystujN przegrodin pr
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| nstr uk«
NivuFlow 750

an menu

(=] l

Application

a0

Communication

Back

Data

Rys. 7-172
JeSlI i

Przej Sci e

st o spzegodaat yjpeus ti XT |
W przeciwnym przypadku,

Remote - Il

Connections

[l T —

Back

T =

Rys. 7-173

do

podmenu
ub

czuj.ni k i

APogNczeniao

mul tiplekser

modug ni e

Wg Nc z aptji v przypadku stosowania przegrody iXT lub multipleksera

MPX
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Ekr amwny

8. Ekran gg-wny

Przetwornik NivuFlow 750 wy Swi et |l a w trybie roboczym nastip
A wielkoSi przepgywu,

A aktualny poziomnape gni eni a (do oblicze@),

A pridkoSi (obl pchadhNSi SpederpBywu),

A temperaturid czynnika,

A

s umn.

Wg-rnym wierszu ekranu znajdujN sifn nastnpuj Nc
A nazwa miejsca pomiaru,

A data,

A godzina.

Czerwone k-gko z biagym krzyUykiem w g-rnym wi
nieprawi dgowo Stcemu zli uabj apnd saz cszyesg - | nych czuj ni k-

Dol ny wiersz ekranu pokazuje wykres trendu dl a
obu klawiszy funkcyjnych.

Flow
@—t_ 90 52
£S5 257|T !!;353
L ;-2029272-0—

@ ® ¢
: J 00175 0,000m I

Nazwa miejsca pomiaru
Ekran przepgywu
Ekran wykresu przepgywu (hydrograf)

Dolny zakres skalowania

Data i godzina

1

2

3

4

5. Komuni kat o bgndzie (skasowany, oczekuj N
6

7. Ekran pojedynczych wartoSci pomi ar owyc
8

G-rny zakres skal owani a

Rys. 8-1 Ekran gg-wny
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I
Tomenu pozwalauzysk ail bezpoSredni dostinp do wifdnkszoSci n
ustawie® i informaciji
F Obracaj Nc pokrifitgem, zaznaczyl na czarno odpowi

F NacisnNi ipnolwybrgoym polu otworzy sifn okno dial ¢

| Menu

Rys. 8-2 Zaznaczono pol e wiel koSci przepgdgywu

8.1 Polepr z e p gFHow)u

Po wgNczeniu sin okna dialogowego, moUna bezpoSr

é 0206201
1459:43

Diagnostics

Display Velocity
Error messages l
=

m/s
0,352
me

2020282,9

opcje dostnpu

Ekran wielkoSci przepgywu pp odzow anl aas tnfiap ubj eNzcpyocShr eudsnti a
pomiaru:

A nazwy miejsc pomiaru,

A rodzaj i wymiary przekroju kanagu,

A zaprogramowany poziom osadu,

A el iminowanie niewielkich przepgyw-w

A stabilnoSi,

A tgumienie.

Tut aj moUna bezpoSrednio zmienial ustawienia par
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Measure place o

Channel profile

| Rectangle s !

/ B=
fi_boojl»‘-—ﬂooo m) |
b - > \

3D-preview

|

5 +| Dry weather flume

Stucge eve O
~Back | ]
Rys. 8-4 Ustawienia miejsca pomiaru
Po wej Sciu bezpoSrednio do menu diagnostyczneg
wartoSci granicznych zaprogramowanego zastosow
A podgNczoamuyjenh k- w poziomu i priadkoSci przepgyv
A stanu fizycznego wej Si analogowych i cyfrowyct
A rozkaz-w wysygdanych do wej Si analogowych i ¢
A funkcjist er uj Ncych
A symulacji dowolnej wartoSci przepgywu,
A wskapa@e wa Uaproflicpergzoe p gy wu .
e —-mm -
o %5040
17
Settings g

Display
Error messages

EY

Analog outputs  Digital inputs  Digital outputs

2 EE

Q-Control Row profile Simulation

Back |
Rys. 8-5 Przej Sci e didgmostyezmego i jego opcje
Ekran menu umoUliwia przyciemnienie podSwietl a
zmienil tekst dowolnego z 5 p..| danych wyj Scio
Tutaj moUna teU zmienial iloSi cyfr odczyt- -w
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Settings
Diagnostics

Error messages

15:01:48

Remcte -

Display o

Back |

Rys. 8-6 Regulacjaj a s n ®@@anu
Display 0 Display 0
Backlight (4] 8 |» Backlight (4] 8 |»
Dim backlight Dim backlight
[Tmn =~ =] [tmn i
[=| Output field 1
Default label 7 Default label O
DéRitcy's I |
[‘t\Outputﬁddz Default digits V!
. Rite .L 3 - e finld
TS AT bleldlelfle|nlili]
k|1 |minfolplqr|s|
N ffud vwlxylz].]. B
» il
Aa212 || -
Back [ Back | Input
Rys. 8-7 Zmianat ek st u wartoSci pomi arowej
' — -= 5 — - KN
| — | -
Affichage 0 Display o
Rétroéclairage q 8 | Backlight 48 [
Varier rétroéclairage Dim backlight
T S ST HE
{=! Output field 1
I Default label )
Default digits »
‘ Retour | i Back | E
Rys. 8-8 Zmi ana iloSci cyfr
Po wprowadzeniu zmian parametr - -w specyficznych dl
zmian.
Po wgNopeni u AKomuni kEardrgnessageb,§)ii dpaccjhadwi( si i tabel a z
sformugowanie dla bieUNcego komunikatu o bgndzie
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8.2

St
—

Settings
Diagnostics
Dlsplay

Error messages |§

Active error mesugo
Active error messages
input 2 Value 100 low

lAnalog input 3 Value too low
|Analog input 4 Value too low
JAnalog input S Value too low
lAnalog input 8 Value 100 low

v el win

Back |

Rys. 8-9 WgNczani e

Pole poziomu (Level)

i wySwietlanie

Tooknodialogowe pozwal a na

poziomu. MoUna wybieral

bezpoSredni

poszczeg-line

A wersjfi oprogr amo winmware verpiony it owe g o

A numer a(Att.W&)u gu
A numer seryjny (Serial No.).

Tutaj moUna ocen

il aktualne

profile

Rys. 8-10 Ust awi eni

a czujnik-w poziomu

komuni

kat -w o

dostip do uc

czujniki

eNiMUs. u Uy wa

ich zakr
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Bereich mitte

| Wasserultraschal integ.

h-Startposition

Montagehéhe

Offset
Zuriick

Rys. 8-11

Integrated pressui o

(soraize |
[POAV2UTKTO30L |

Serial No.
Art.-No.

Rys. 8-12 Ekran

Integrated water- o

Serial No.
Art.-No.

(POAV2UTKTD30L0 |

H_ILAA

10,020m

T 120m

Noise typical (150 dby
Noise max. 1260 dBy|

~ Back

Rys. 8-13 Ekran

czujnika

ul tradTwi

ci Snieni a

nkowego

BezpoSredni ediagnpdtykipasaceeg- | nych

czujnika

czujnik-w

pozi omu
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8.3

Air-ultrasonic NIV Q

¥ V159 24/05/13
Serial No. (1307120064 H
Art-No. (OcLLIKs 1ZE30K_|

A

0,100m

Noise typical
Noise max.
Temperature

Back

Rys. 8-14 Ekran echaanemometruul t r ad ¥wi nkowego

StNd moUna pr zejolio boegz ponSergeod mienu ekranowego uUy
ekranu. To pole zostago j®D opisane w punkcie

Display

Dim backlight

| 1 min

(—gv Output field 1
C§|Wﬁdd2

Settings

| Diagnostics |

‘ Display i

Rys. 8-15 Menu ekranowe

Polepr idkoSci [Velacday) gy wu

To okno dialogowe umoUliwia bezpoSredni dostinp
zujnik-w pradkoSci pr zepnjayswui ppiiaretagg mo Una edy
ustawienia zaprogramowanych czujnik-w priadko

konstrukcjic zuj ni k - w,

c
A
A
A pogoUe E i zambneowania, k - w
A prawidjowego widoku,
A

zmienial ograniczenia oceny przepgdywu.
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Rys. 8-16 Ustawienia i pogoUeni a

W oknie dialogowym widal
A numer
A wersjan

A skumul owanN,
A pridkoSci

zmi erzony profil

czujnik:-

a rAtt. Wé)u umer ¢eryjny (Serial No.)poszc zeg - | nych

opr ogr amo wd&inmware) s pprozsrztcazveegg d n(y ¢ h
Sredni NVeladty),dk o Si
przepgdgywu

w priadkoSci

czujnik-w,
czujnik:-

przepgdgywu
(wykres).

Rys. 8-17 Informacije o czujniku prii d k 0 Sc i przepgywu
Tutaj, uUywaj Nc informacji dlI przegrody, moUna
oraz odpowiadaj Nce im zmierzone poziomy.. |Infor ma

FEE

[PaAVaU KI5 | &

Serial No. [13s0PIG1269 |

Velocity P43 ms|
i 0.231m

o

Ed

10,300m/s

. Y

Rys. 8-18

Tabela zmierzonychposzczeg:- |l nych

pridkoSci
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